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PRZYRZAD DO ZMECHANIZOWANEGO POBIERANIA
MONOLITOW GLEBOWYCH *

Wiekszos¢ badan naukowych nad wplywem czynnikéw agrotechnicz-
nych na wzrost i rozwoj roslin, skupia sie na ich czesciach nadziemnych.
Tymczasem czynniki te w wiekszosci wypadkéw oddzialywujg na rosliny
poprzez system korzeniowy, ktoérego budowa, rozmieszczenie w profilu
glebowym, masa oraz zmiany w niej zachodzgce, bada sie sporadycznie.
Przyczyng sg trudnosci techniczne w pobieraniu odpowiednich proéb.

Jednym ze sposobow pobierania monolitéw do okreslania masy korze-
niowej ro$lin jest metoda zapropnowana przez Malickiego [1] powszech-
nie stosowana w naszym o$rodku naukowym. Uzyty w niej przyrzad skia-
da sie ze stalowego cylindra z zaostrzong dolng krawedzig, ktéry po zalo-
zeniu nan glowicy uderzeniowej i kloca ochronnego whbija sie¢ mlotem
w glebe. Nastepnie cylinder wykopuje sie, ewentualnie wycigga recznie
za pomocg specjalnego uchwytu. W zaleznoSci od rodzaju gleby, jej
wilgotno$ci oraz szaty ro$linnej, pobieranie monolitéw ta metodg jest
mniej lub bardziej ucigzliwe, zawsze jednak bardzo czasochlonne i wy-
magajgce duzego wysitku (mlot wazy od 7do 10 kg) oraz znacznych na-
kladéw pracy recznej. _

Autor podjal prébe zmechanizowania tej metody. W tym celu skon-
struowano przyrzad, ktéry niemal catkowicie eliminuje prace reczng przy
pobieraniu wszelkiego rodzaju monolitéw i préb glebowych. Urzadzenie
to zawiesza sie na ciggniku, podobnie jak normalng maszyne rolniczg
(fot. 1), za$ jego budowe przedstawiajg fot. 1 i 2. Na ramie stalowej (3)
opatrzonej sworzniami (4) zamocowano, poprzez kolnierz (2), silownik hy-
drauliczny (1). Rame polaczono z ciggnikiem w ten spos6b, ze jej sworz-
nie (4) przechodzg przez otwory (5) w ramionach (6) podnos$nika hydrau-
licznego ciggnika (7). Poniewaz jednak podno$nik ciggnika pracuje tylko
w gore, opada za$§ swobodnie pod ciezarem maszyny, jego ramiona nie
stanowilyby oparcia dla silownika pracujgcego w dot. Dlatego usztyw-
niono je za pomocg stabilizatoréw (8) polgczonych z zaczepem rolniczym

* Przyrzad zostat zgloszony do Urzedu Patentowego jako wzér uiytkqu. Koncepcja
i sprawdzenie prototypu w warunkach polowych autora, wykonanie przy wspo6t-
pracy konstruktorskiej mgra Zbigniewa Reszela.
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(9). Na korpusie sitownika zamocowano objemke stalowg (10). f.gczy sie
ona z korpusem ciggnika poprzez lgcznik (11), ktéry wydtuzajgc lub skra-
cajgc, uzyskuje sie wymagany kat pracy silownika. Czesé¢ roboczg (18) —
cylinder, laske gleboznawczg itp. — mocuje sie na tloku silownika (15)
za pomocy nagwintowanego trzpienia (16) fotografia 2. Sitlownik polgczo-
ny jest przewodami ciSnieniowymi (12) zakonczonymi szybkoztgczami (13)
z rozdzielaczem (14) zewnetrznego obwodu hydraulicznego ciggnika, co
umozliwia sterowanie jego pracg. Po przesunieciu dzwigni rozdzielacza
w polozenie ,,opuszczanie”’ silownik wgniata czes¢ roboczg w glebe. Kiedy
osiggnie ona zamierzong glebokos¢, dzwignie przeklada sie w potozenie
,,podnoszenie” i cze$¢ robocza wraz z monolitem zostaje wyciggana. Na-
lezy doda¢, iz — jak stwierdziliSmy — dolna krawedz monolitu odrywa
sie od podglebia niemal idealnie rowno, na glebach zwieztych i $rednich.
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Fot. 1. Przyrzad.zamontowany na ciggniku Ursus C-330
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Fot. 3. Wydobywanie monolitu z cylindra
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Z gleb lekkich mozna w ten sposo6b, tzn. bez podcinania od dotu, braé¢ pro-
by tylko wtedy, gdy s3 one wlasciwie uwilgotnione. W tym wypadku nie-
odzowne jest jednak obrécenie cylindra wokél osi przed wyciggnieciem
go z gleby. Robi sie to dzwignig (np. drgzek stalowy), wkladana w tuleje
(widoczng na fot. 2) przyspawang do uchwytu cylindra. Po wyciagnieciu
czeSci roboczej dzwignie przestawia sie w polozenie ,neutralne” i drew-
nianym miotkiem ,wystukuje” monolit (fot. 3 i 4).

Na glebach ciezkich, zwirowatych, badz kamienistych, dla zapobieze-
nia unoszenia przez silownik ciggnika podczas wtlaczania cylindra, co
wywoluje opory niejednokrotnie przewyzszajgce jego site ciezkosci, ko-
nieczne jest dodatkowe obcigzenie w postaci kosza balastowego (17), kto-
ry mozna dowolnie docigza¢. Mocuje sie go Srubami na stabilizatorach
1 opiera na ramie silownika (fot. 5).

Czas zamontowania przyrzgdu na ciggniku wynosi okolo 5 minut,
a koszt jego wykonania bez czeSci roboczej wynosi okolo 6 tysiecy zto-
tych plus 12 godzin pracy kowala — mechanika.
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Fot. 4. Pobrany przyrzadem monolit glebowy (redzina)
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Fot. 5. Przyrzad zaopatrzony w kosz balastowy z obcigzeniem

Urzadzenie calkowicie eliminuje prace reczng z procesu probobrania
i wydatnie skraca jego czas. Pobranie monolitu pochtania zaledwie 2 mi-
nuty, wobec 10 minut bardzo ciezkiej pracy reczne] w metcdzie trady-
cyjnej. Mozna go zainstalowa¢ na dowolnym typie ciggn ka posiadajgce-
¢o zewnetrzny uklad hydrauliczny. Poza ramg i stabilizatorami wszystkie
pozostate cze$ci urzgdzenia sg typowe i tatwo dostepne, a calos¢ tak pro-
sta w konstrukcji, ze potrafi jg zestawi¢ kazdy kowal — mechanik. Zna-
mienny jest réwniez fakt, iz przyrzad moze wspdipracowac nie tylko z cy-
lindrem do pobierania monolitow glebowych, laskg gleboznawcza badz
sonda, lecz takze z innymi czesciami roboczymi, speiniajacymi roznorod-
ne zadania. Np. poslugujac sie cylindrem o wlasciwej Srednicy i wyso-
kosci, albo prostokatnym czy kwadratowym probierzem, da sie nim po-
biera¢ monolity do badan wazonowych — bez naruszania struktury gle-
by, kopa¢ doitki do sadzenia drzew i krzewow lub pod stupki przy sta-
wianiu ogrodzen. Niewielka wprawa pozwala wprowadzac cze$¢ roboczg
w glebe z wielkg precyzja tak pod wzgledem miejsca, jak i glebokosci.

Urzadzenie sprawdzono w praktyce i jest obecnie wykorzystywane w
badaniach Instytutu Uprawy Roli i Roslin AR w Lublinie.
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