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NIOWEGO W STAWACH KO S 
I DIAGNOSTYCZNYCH 

 
 

Streszczenie: 
-

z wykorzystaniem oprogramowania AnyBody i zweryfikowanego modelu Free 
Posture Move. 

 
 

  
 
  

  
  
 

-

Jurkojcia [5], Holtzbaur [6], Pennestri [7], Michnika [8] i innych, w temacie zastosowania 

 

  
 
 

2.  

podczas 

W
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3. 
  

 -szkieletowego wymaga opracowania 

 
 
Charakterystyka badanej grupy 

iet: k1-k10 i 13 
-m13) oraz dane 2 , p2) 

wyselekcjonowane . Badane osoby 
. 

 
 

Tabela 1.   
 wyselekcjonowane  

wiek masa [kg] wzrost [cm] BMI* 

 23,35 66,00 175,87 21,23 

Odch. std. dla badanej grupy 23  1,37 11,76 9,48 2,61 

p1 17 54 167 19,4 

P2 41 72 176 23,2 

*BMI - Body Mass Index 

  
 

, 
szkieletowo-  

sprawna. Pacjent wykazuje pr
 jest ograniczony, 

w 
czyna prawa jest sprawn

w ewielkie ograniczenia ruchowe 
w   
 

 
 

dwie sekwencje ruchowe.  
 

miennym). 
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                                   a)                b)              c)               d)        e) 

 
Rys. 1.  Pierwsza sekwencja ruchowa  

 
 

 
 

 
                                   a)                b)              c)               d)        e) 

 
Rys. 2.  Druga sekwencja ruchowa  

 
 

z 
do przestrzennej analizy ruchu MVNBiomech firmy Xsens, podobnie jak w badaniach [9], 

 
 stawach dla kolejnych chwil 

nie, 

(zginanie/prostowanie, pronacja/supinacja) oraz w stawie nadgarstkowym (zginanie 
 

 
Badania modelowe 
 

Posture Move odzwi

aktywacji, generowana mo  
w stawach.  

-

[11,12].



136 Gzik

ruchowych dla s
i nadgarstkowego. 
 

D
towy 

poprawnie wykonanej sekwencji ruchowej. 
 

 
4. WYNIKI 
 
 
z giej 
z 

 
  
pierwszego pacjenta, a kolorem niebieskim dla pacjenta drugiego (kolorem zielonym 

 
 stawac  dysfunkcjami 

 wynikami dla 
os  i rys. 6. 

 
 

Rys. 3.
cji ruchowej
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Rys. 4. 
 

  

Rys. 5.
w la pierwszej sekwencji ruchowej
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Rys. 6. 
w  

 
 
5.  
 

dynamicznych przeprowadzono z wykorzystaniem optymalizacji 
 kinematycznych. Podobnie jak 

w badaniach Murray [13  

p2. 

stawu. Chara

% i 85% czasu trwania ruchu. Prawdopodobnie jest on 

min. 20% dla stawu ramiennego 
i kciowego). Dla drugiej sekwencji ruchowej 

y 
i
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aniach m.in. Bergmana 
[14], Nikooyan [15] i Tejszerskiej [16
i 

14
uzyskiw

 
a -

ch Nikooyan [15

ramiennym  skanych w badaniach modelowych 
je 

2) dla 

 

 na rys. 3 i rys 4, dla pacjenta p2 

w ch trajektorii przypomina 

0,25% 
 co jest charakterystyczne 

. 
arcza analiza wypadkowych reakcji w stawach przedstawiona 

na rys. 5 i rys. 6

a nie odgr ). Dla pierwszej sekwencji 
ylko dla jednego 

z  (dla stawu ramiennego)
 

 
 

6. WNIOSKI 
 

. Dla lekarzy 
i
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ruchowych. 
 Opracowana a 

wykorzystane do wspomagania diagnosty
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DETERMINATION OF LOADS OF MUSCULOSKELETAL SYSTEM 

IN UPPER LIMB JOINTS DURING PERFORMING  
OF DIAGNOSTIC MOTIONS 

 
 

Abstract: In this study it was used the engineering tool such as the identification 
of loads of a muscle-skeletal system to diagnose of people with neurological 
problems in the upper limbs area. Diagnosis was carried out according to a group of 
23 healthy subjects. Model calculations were computed using the Anybody 
software and using verified Free Posture Move model. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


