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Streszczenie. Artykut obejmuje metodyke wyznaczenia funkcji kompensacji momentéw podporowych
dla wieloprzestowych belek sktadanych na podstawie badan modelowych. Funkcja ta ma zasadniczy
wplyw na rozklad momentéw zginajacych w zaleznosci od wielkosci luzéw montazowych wystepu-
jacych w konstrukcjach sktadanych. Badania modelowe polegaly na pomiarze ugie¢ belek sktadanych
dwus- i trojprzestowych opartych na podporach statych. Wykonano je dla réznych rozpietosci przeset
oraz réznych luzéw montazowych pomiedzy dwoma sktadnikami belki. Uzyskane wyniki pomiaréw
tych ugie¢ pozwolily jednoznacznie okresli¢ posta¢ tej funkgji.
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1. Wprowadzenie

W artykule [4] przedstawiono analize wpltywu luzéw montazowych na rézne
parametry zwigzane z geometrig konstrukcji i warunkami jej pracy w mostach
sktadanych opartych na podporach stalych. Analiza ta dotyczyta gtéwnie rozbiez-
noséci wynikéw dla wyznaczonych z analizy teoretycznej dwdch postaci funkcji
kompensacji momentéw podporowych. Funkcja ta ma zasadnicze znaczenie dla
rozkladu momentéw podporowych w zaleznosci od wielkosci wystepujacych luzéw
w konstrukejach sktadanych. Dokonuje ona redystrybucji tych momentéw w funkcji
luzéw. W celu rozstrzygniecia tego problemu zaproponowano przeprowadzenie
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badan doswiadczalnych na modelu mostu sktadanego, co pozwoliloby na jed-
noznaczne ustalenie tej funkcji. W artykule [5] zaprezentowano metode szybkiej
oceny no$nosci mostoéw skfadanych opartych na podporach statych i ptywajacych.
Przedstawione w nim nomogramy opracowano w oparciu o maksymalne momenty
przestowe. W rozwazaniach tych pominieto ugiecie konstrukeji oraz zanurzanie si¢
podpdr. W podsumowaniu zaproponowano analize tych ugie¢ w dalszych pracach
na ten temat.

Niniejszy artykul jest nawigzaniem do cytowanych artykuléw i kontynuacja
rozwazan na temat rzeczywistego zachowania sie¢ belek skfadanych, na ktére dzialajg
sily zewnetrzne. W celu przeprowadzenia takich analiz wykonano model mostu
sktadanego oraz stanowisko do pomiaréw ugie¢. Wykonane pomiary postuzyty
do okreslenia postaci funkcji kompensacji momentéw podporowych. W analizie
statycznej pracy belki zastosowano Metode Réznic Skoniczonych (MRS). Wyniki
przeprowadzonych badan i analiz postuza do rozwazan nad praca wieloprzestowych
mostow skladanych opartych na podporach podatnych obcigzonych pojazdem
w ruchu. Rozwazania te ujete zostang w realizowanej rozprawie doktorskie;j.

2. Badania modelowe

2.1. Celizakres badan

Celem badan byl pomiar ugie¢ dwu- i tréjprzestowej belki sktadanej opartej
na podporach stalych pod wplywem dzialania obcigzen statycznych, a nastepnie
poréwnanie ich z ugigciami obliczonymi wedlug teorii mostéw skladanych.

Badania obejmowaly pomiar ugie¢ belki sktadanej wolnopodpartej oraz ciaglej
dwu- i tréjprzestowej, o liczbie sktadnikow w przesle 10 i 12. Pomiary wykonano

réwniez dla czterech réznych luzéw montazowych wystepujacych migdzy dwoma
sktadnikami belki.

2.2. Opis modelu konstrukcji
2.1.1. Ustalenie skali i zaprojektowanie modelu

Przed ustaleniem wielko$ci modelu zostala przeprowadzona szczegélowa
analiza dotyczaca dostosowania badan do przestrzeni i wyposazenia laboratorium.
Uwzgledniono takie ograniczenia jak:

— dlugos¢ pomieszczenia pracowni,

— mozliwosci ustawienia stanowiska badawczego,

— zakres pomiarowy dostepnych urzadzen pomiarowych.
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Analize dotyczaca doboru skali modelu oparto o literature [6] z zachowaniem
geometrycznego podobienstwa. Uwzgledniajac powyzsze ograniczenia, zaprojekto-
wano i wykonano model, w ktéorym wymiary gtéwne pojedynczego skfadnika belki
(rys. 2.1) odwzorowujg wymiary rzeczywistego pojedynczego elementu konstrukeji
mostu skladanego MS-54 w skali wymiaréw liniowych k; = 1:24.
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Rys. 2.1. Wymiary sktadnika modelu

Luzy montazowe w polaczeniach dwoch sktadnikéw zaprojektowano w ska-
li luzu skazonej k, = 1:12. Ciezar i sztywno$¢ modelu oraz sprezystos¢ podpor
dobrano ze wzgledu na zakres pomiarowy zegarowych czujnikéw przemieszczen
na statywie z podstawg magnetyczng.

2.1.2. Charakterystyka modelu

Modelem konstrukeji mostu sktadanego jest belka stalowa zlozona z powtarzal-
nych sktadnikéw (rys. 2.2). Wykonano 36 takich elementéw. Maksymalna dtugos¢
modelu (belki sktadanej) wynosi 4,5 m, co odpowiada 108 m mostu MS-54.

Do potlaczen skltadnikow w modelu uzyto sworzni o réznych srednicach
(rys. 2.3a). Srednice dobrano w oparciu o skale luzu, opisang w poprzednim podroz-
dziale, uzyskujac cztery rézne wielkosci luzu. Przyktad pofaczenia dwoch sktadnikow
przedstawiono na rysunku 2.3b. Widok ztozonej konstrukcji modelu pokazano na
rysunku 2.4.
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Rys. 2.2. Pojedynczy sktadnik modelu

a) b)

W1 Swy S

S
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Rys. 2.3. Widok sworzni: a) sworznie o réznych $rednicach; b) polaczenie dwoch sktadnikow
za pomoca sworzni

Rys. 2.4. Widok zlozonej konstrukeji modelu

2.1.3. Opis stanowiska badawczego

Stanowisko badawcze zostalo dostosowane do pomiaru ugie¢ w belce skfadanej
wolnopodpartej, dwuprzestowej i trojprzestowej. Baz¢ pomiarowg usytuowano na
wysokosci okoto 1 m. Wykorzystano do tego specjalne stabilne stojaki (rys. 2.5a).
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Do pomiaréw ugie¢ wykorzystane zostaly zegarowe czujniki przemieszczen monto-
wane na statywie z podstawg magnetyczng (rys. 2.5b). Zakres pomiarowy czujnika
wynosi 0+50 mm z dokladnoscig 0,001 mm. Stabilno$¢ czujnikéw zapewnia ulo-
zona stabilna baza w postaci stalowego dwuteownika HA 120. Innym przyrzadem
pomiarowym wykorzystywanym przy pomiarach jest suwmiarka elektroniczna.

Rys. 2.5. a) Stojak pod model; b) zegarowy czujnik przemieszczen na statywie z podstawa
magnetyczng

2.1.4. Charakterystyka obcigzen

Do obcigzenia wykorzystywano dwa rodzaje obcigznikéw: duze Q; = 162,7 N
oraz male Q, = 33,6 N. Obcigzenie modelu dobrano ze wzgledu na zakres pomiarowy
zegarowych czujnikow przemieszczen. Zakres obcigzenia Q wynosi:

Qmin = QZ =33,6 N;
Quax =7 X Q + 14 x Q, = 1,609 kN.

2.3. Program badan modelowych

Badania modelowe podzielone zostaly na trzy etapy:

Etap I wstepny obejmuje:

— pomiar masy wszystkich skltadnikéw modelu i okreslenie ich cigzardw,
— pomiar $rednic otworéw polgczen elementow,

— pomiar $rednic sworzni,

— pomiar masy obcigznikéw i okreslenie ich ciezaréw.
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Etap II obejmuje pomiar ugie¢ w belce wolnopodpartej dla wszystkich rodzajow
polaczen. Celem tych pomiaréw jest okreslenie:

— sztywnosci modelu na zginanie oraz

— statystycznego kata obrotu pomiedzy dwoma skladnikami.

Etap III obejmuje pomiar ugiec¢ belki dwu- i trojprzestowej na podporach sta-
tych z uwzglednieniem:

— dwdch rozpietosci 1,50 i 1,25 m (odpowiednio 12 i 10 skladnikow),

— czterech rodzajow polaczen (Sy1, Sy2 Sw3> Swa)-

3. Analiza wynikéw badan modelowych
3.1. Pomiary wstepne

Celem tych pomiaréw byto okreslenie wszystkich wielkosci wyjsciowych niezbed-
nych do analiz w czesci zasadniczej badan modelowych: cigzaru wlasnego konstrukgji,
$rednic otworéw polaczen, srednic sworzni oraz obcigzenia zewnetrznego.

Wykonujac na tym etapie pomiary, uwzgledniono minimalne liczby préb
pomiaréw na podstawie modelu dla wartosci $redniej o nieznanym odchyleniu
standardowym [1].

W wyniku pomiaréw uzyskano:

— ciezar wlasny konstrukcji modelu: g,, = 0,20 + 0,01 kN/m,

— $rednig $rednice otworow polaczen: D = 8,01 £ 0,01 mm,

— $rednie $rednice sworzni:

d; =7,88 mm + 0,01 mm,
d, =7,75 mm * 0,01 mm,
d; =7,38 mm + 0,01 mm,
d,=6,87 mm + 0,01 mm.

— warto$ci obcigzen zewnetrznych Q; i Q,.
3.2. Etap II pomiarow

Celem tego etapu pomiar6éw bylo okreslenie sztywnosci gietnej sktadnika modelu
oraz statystycznego kata obrotu migedzy dwoma sktadnikami na podstawie pomiaru
ugiec belki wolnopodpartej pod obcigzeniem Q;.

Dla poszczegélnych $rednic sworzni okreslono luzy montazowe, a nastgpnie
korzystajac ze wzoru (3.1), obliczono katy obrotu pomiedzy dwoma skladnika-
mi ¢, Dla poréwnania okreslono takze katy obrotu ¢, z badani do$wiadczal-
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nych, wykorzystujac wzdr (3.2). Tok postepowania zaproponowano w artykule [4].
W tabeli 3.1 zestawiono wartosci tych katow wyznaczonych dwoma sposobami.

2

<pOp h s (31)
0

gdzie: A — luz montazowy jako réznica $rednicy otworu i rednicy sworznia;
hy — odleglos¢ migdzy dwiema plaszczyznami potaczen.

_ 8y,
Pop = Lm

> (3.2)

gdzie: y, — zmierzone ugiecie w srodku belki doswiadczalnej od sity
powodujacej zamknigcie si¢ luzéw, ktére spowodujg zwarcie dzwigara;
m — liczba skfadnikéw w belce doswiadczalnej;
L, — rozpietos¢ belki doswiadczalnej.

TABELA 3.1
Zestawienie wartosci luzéw montazowych i katéw obrotu ¢,
Srednica Luz Kat obrotu | Kat obrotu Réznica Réznica
Numer . .
. sworznia montazowy Pop Pob [mm] [%]

sworznia o ,
[mm)] [mm)] z obliczen z badan

1. 7,88 0,13 0,00260 0,00254 0,00006 2,3%

2. 7,75 0,26 0,00520 0,00535 0,00015 2,9%

3. 7,38 0,63 0,01260 0,01295 0,00035 2,8%

4. 6,78 1,23 0,02460 0,02493 0,00033 1,3%

Do dalszych rozwazan przyjeto katy obrotu wyznaczone na podstawie pomia-
rowW.

Sztywnos¢ gietng okreslono na podstawie ugie¢ w srodku belki wolnopodpartej,
korzystajac ze wzoru (3.3). Uwzgledniono przy tym rézne: luzy montazowe, rozpie-
tosci przesta wolnopodpartego oraz obcigzenia. Schemat pomiarowy przedstawia
rysunek 3.1. Ugiecia mierzone byly po pelnym zamknieciu si¢ luzéw montazowych
od obcigzenia Q,,, (ugiecie y,,,), gdy uzyskiwano zblizone do siebie przyrosty ugie¢
Ay od kolejnego obcigzenia AQ. Belka pracowala w fazie sprezystej. Aby okresli¢
$rednig arytmetyczng, uwzgledniono 20 pomiaréw. Cze¢$¢ wynikow tej analizy
przedstawiono w tabeli 3.2.

L _AoL)

- , 33
48Ay, 3-3)
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gdzie: Ay, — zmierzony przyrost ugiecia sprezystego w srodku belki
doswiadczalnej od dodatkowego obciazenia AQ;
L;, — rozpietos¢ belki doswiadczalne;.
Q=Qz+AQ
8
\ NN NN ZEN AN AN RN AN N NN NN NN
1 2
| Ly |
w 1
Yzw
Rys. 3.1. Schemat pomiarowy ugie¢
TABELA 3.2
Przyktad okreslenia sztywnosci gietnej pojedynczego skladnika
Warto$¢ e Liczba s
Nazwa przyrostu Rozpigtose skladnikow Przyrgst Sz't yWags:
Lp. oL L przesta . ugiecia gietna EJ
obcigzenia obcigzenia L [m] w przesle/nr Ay [mm] [KNm?]
AQ[N] luzu 4
1 Q5+ Quss 130,51 1,5 12/2 0,101 90,856
2 | Quu+Qyu 131,17 1,5 12/2 0,102 90,420
18 | Q +Q, 65,44 1,5 12/4 0,052 88,486
19 Q” +Q7/R 196,15 1,25 10/4 0,087 91,740
20 Q”5+Q” 325,28 1,25 10/4 0,148 89,430
Srednia 89,99

Do dalszych rozwazan przyjeto 89,99 kNm?.
3.3. III etap pomiarow
3.3.1. Zatozenia ogélne analizy

W tym podrozdziale przedstawiono analize ugie¢ belki dwu- i tréjprzestowe;,
ktdra zostata obcigzona sita Q w srodku pierwszego przesta (rys. 3.2).
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Q

Rys. 3.2. Schemat statyczny dwuprzestowej belki sktadanej

Do analizy wykorzystano réwnanie rézniczkowe ruchu w modelu cigglym zmo-
dyfikowane elementami uwzgledniajacymi luzy montazowe w mostach (belkach)
sktadanych (3.4), w oparciu o schemat (rys. 3.3).

EJ

84y qo y 1 1 d? ., ,d’y
— -— z 34
Sy QN ). (3.4)

g or GO o

gdzie: EJ, — zastepcza sztywnos$¢ gietna belki skladanej;
q — ciezar jednostki dtugosci belki;
p — intensywnos¢ obcigzenia zewnetrznego, roztozonego rownomiernie
na odcinku A;
g — przyspieszenie ziemskie;
v — predko$¢ ruchu pojazdu po moscie;
f(t) — szukana funkcja kompensacji momentéw podporowych;
h — krok podzialu réznicowego.

p
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Rys. 3.3. Schemat do metody réznic skonczonych

Badania na modelu maja charakter statyczny, stad s3 opisane algorytmem wy-
znaczonym z roéwnania (3.4), przyjmujac v = 0, uzyskano ponizsza postac:

g_y = pf (t). (3.5)



190 J. Marszatek, M. Piechota

Przeksztalcone réwnanie (3.5) przyjmuje posta¢ réznicowsg przedstawiong
ponize;j:
4

h
=4y +6y. -4y, +y. ., =pF, . 3.6
YViea ™AV 7OV, =AYy T Vi = PLY EJ. (3.6)

3.3.2. Metodyka wyznaczenia funkcji kompensacji momentéw podporowych

W celu wyznaczenia postaci funkcji wykorzystano wyniki pomiaréw ugiec¢
modelu w réznych punktach pomiarowych. Schemat pomiarowy przedstawiono
na rysunku 3.4. Wartosci tej funkeji okreslono trzema sposobami.
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Rys. 3.4. Schemat pomiaru ugig¢é

a) W pierwszym sposobie warto$¢ funkcji wyznaczono jawnie na podstawie
réwnania (3.7) przeksztatconego z réwnania (3.6), dla kroku podziatu réznico-
wego rownego dlugosci pojedynczego sktadnika modelu, 4 = [;= 0,125 m.

EJ
Ef = [yi—2 _4yi—1 + 6yi _4yi+1 +yi+2]p_hz4- (3.7)

Na podstawie pomierzonych wartosci ugie¢ w pieciu punktach pomiarowych
(3+7 dla belki dziesieciosktadnikowej oraz 4+8 dla belki dwunastosktad-
nikowej) przy réznych luzach montazowych, korzystajac z réwnania 3.7,
wyznaczono wartosci funkcji Fy.

b) W drugim sposobie moment podporowy wyznaczono w oparciu o réw-
nanie (3.9), przeksztalcone z réwnania (3.8), na podstawie wartosci ugie¢
w trzech punktach pomiarowych (9+11 dla belki dziesi¢ciosktadnikowej
oraz 11+13 dla belki dwunastosktadnikowej). Nastepnie z réwnania (3.10)
wyznaczono szukany parametr Fy.
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EJ T =-M((x). (3.8)
JZ
Mz = [yifl_zyi—l_yiﬂ]h_zs (3.9)
M.
F, ZW (3.10)

gdzie: M°; — moment podporowy dla belki monolityczne;j.

c) W trzecim sposobie zbadano przemieszczenie si¢ punktu przegiecia kon-
strukcji modelu (miejsce zerowania si¢ momentow zginajacych) w po-
réwnaniu do belki monolitycznej. Na podstawie warto$ci ugie¢ w dwoch
punktach pomiarowych (8 19 dla belki dziesigcioskladnikowej oraz 101 11
dla belki dwunastoskladnikowej) okreslono polozenie punktu przegiecia
konstrukcji C (rys. 3.4) w odlegtosci x, od podpory. Z przeprowadzonych
analiz wynika, ze punkt ten przemiescit si¢ w granicach 2-3 cm w strone
podpory, poréwnujac do miejsca przegiecia si¢ konstrukcji belki monoli-
tycznej. Wyznaczajac w tym miejscu umowny przegub, otrzymano nowy
moment podporowy M; obliczony w programie Belka. Korzystajac ze wzoru
(3.11), okreslono wartos¢ funkgji Fy.

M,

F=

(3.11)

3.3.3. Analiza wynikéw

Przedstawione powyzej sposoby wyznaczenia funkcji kompensacji momentow
podporowych zastosowano dla belki opartej na podporach stalych. Dla réznych sche-
matdw statycznych i obcigzen oraz réznych luzéw montazowych i sprezystosci podpor
uzyskano wartosci funkeji Fy. Czgs¢ tych wynikow przedstawiono w tabeli 3.3.

Do okreslenia przebiegu funkcji kompensacji momentéw podporowych dla belek
opartych na podporach statych wykorzystano dwumian (wz. 3.12) przedstawiajacy
dowolng kombinacje katow ¢, i ¢,.

F(p,p0) =2, +a, % (3.12)

n

gdzie: ¢, — sumarycznykat obrotu na n-tej podporze statej w uktadzie
statycznym belki sktadnikowej uwzgledniajacy kat obrotu kinematycznego
oraz kat obrotu od obcigzenia zewnetrznego;
ay, a; — stale dwumianu.
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TABELA 3.3
Wyznaczenie funkcji kompensacji momentéw podporowych
Wartos¢ Wartos¢
Warto$¢ kata | obcigzenia | sztywnosci . Wartos¢
Lp. Schemat statyczny obrotu @, g [N/m] zastepczej Sposéb funkgji
QIN] | EJL[Nm?
1 0,909
Belka dwuprzgstowa 200
! 2 x 12 skladnikéw 0.02493 1139 1106 2 0,928
3 0,911
1 0,921
Belka trojprzestowa 200
2 3 % 12 skladnikéw 0,00254 813.5 7520 2 0,914
3 0,920
1 0,899
Belka trojprzestowa 200
3 3 x 10 skladnikéw 0.01295 1139 1731 2 0.884
3 0,886

Nastepnie uwzgledniono warunek brzegowy, ze dla belki ciaglej bezskladnikowej
(po = 0) funkcja F,, = 1. Uzyskano uproszczong postac funkgji:

Fn(so,,,soo)=1+al%. (3.13)

n

Dla poszczegdlnych warto$ci funkeji Fy, korzystajac z przeksztalcenia wzoru (3.13),
wyznaczono stalg a,. Cze$¢ tych analiz przedstawiono w tabeli 3.4.

TABELA 3.4
Wyznaczenie parametru al
Lp. Warto$¢ funkcji F, | Warto$¢ kata ¢, Vllfartos'c' Wartos¢
ata ¢, parametru a;

1 0,9112 0,02493 0,2766 -0,985
2 0,9013 0,02493 0,2766 -1,095
3 0,8964 0,02493 0,2766 -1,149
4 0,9213 0,00254 0,02921 -0,905
5 0,9144 0,00254 0,02921 -0,984
6 0,9196 0,00254 0,02921 -0,920
7 0,8994 0,01295 0,1180 -0,917
8 0,8840 0,01295 0,1180 -1,057
9 0,8861 0,01295 0,1180 -1,038
Srednia -1,006
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Srednia warto§¢ parametru a;, wyznaczona dla wszystkich analizowanych warto-
$ci funkeji Fy, wynosi —1. Podstawiajac te wartos¢ do wzoru (3.13), uzyskano postac
funkcji kompensacji momentéw podporowych okreslong wzorem (3.14). Ta posta¢
funkgji jest tozsama z postacig F, okreslona w podreczniku [3].

F=1-%0 (3.14)
P,

Na tym etapie wykonano szereg pomiarow ugie¢ pierwszego przesta dwu-
i trojprzestowej belki dla zmiennych wartosci luzoéw montazowych oraz rozpigtosci
przesel. Dla wszystkich wariantéw pomiarowych przeprowadzono szczegoélowa
analize teoretyczng z uwzglednieniem wyznaczonej postaci funkeji oraz wynikéw
pomiaréw. Przykladowe wyniki tych analiz przedstawiono w formie wykreséw
na rysunkach 3.5 1 3.6. Podparcia belki wystepuja w punktach 01 10 oraz 0 i 12.

Przedstawione na powyzszych wykresach granatowe linie ugie¢ z wykorzysta-
niem wyprowadzonej funkcji F, majg zblizony przebieg do linii ugiecia z badan
doswiadczalnych (kolor czerwony). W kazdym z tych przykladéw réznice nie
przekraczajg 5% (taki poziom istotno$ci zalozono w badaniach).

Belka trajprzeslowa 33 10 elementow, luz nr 3,
obclgzenie P=7"0)
-5,00
/
000 sl
— e
g 500 \\ //
= 10,00 < /]
S'- 15,00 \\\ /
20,00 \hﬁ:::"' =
25,00 _ =
i 1 2 3 q 5 f 7 b 9 10 1l
pomiar [ 0,00 | 624 | 11,70 | 15,65 | 18,89 [ 19,79 | 17,78 | 13,47 | 938 | 426 | 000 | -2.87
——Fla ] 598 | 1040 | 1574 | 18458 | 19,17 | 17.35 | 13,7 914 | 428 | 0,00 | -2,87

Rys. 3.5. Wykres ugie¢ pierwszego przesta belki tréjprzestowej opartej na podporach statych
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Belka dwuprzestowa 2> 12 elementow, luz nr 4,
obclgzenie P=7"0)
-10
-|-| -—“‘ﬁ’
_ 5 N ~
2 10 AN e
E 15 /
=20 i
ST
2 35 =
= S
50 ~ 7
Al
0 1 2 3 4 A [ 7 A 9 mn 11 12 13
pomiar | 0 [ 15202837 (3930 46,49 53,05 | 54,41 [ 50,32 | 4243 |33 46|22 98| 858 | 0,00 | -583
—Fla 0 113992705 | 38,32 (46,95 52,17 | 53322 (49,41 141,91 | 3193 | 20.75] 965 0 | -682

Rys. 3.6. Wykres ugie¢ pierwszego przesta belki dwuprzestowej opartej na podporach statych

Whioski

Wykonanie precyzyjnych pomiaréw ugie¢ wieloprzestowe;j belki sklada-
nej dla réznych luzéw oraz schematéw obcigzen pozwolito na okreslenie
funkcji kompensacji momentéw podporowych. Badania potwierdzity,

ze wyznaczona funkcja przyjmuje posta¢ okreslong wzorem F, =1— &,
szerzej opisana w pracy [3] i artykule [4]. P
Przeprowadzona analiza wynikéw pomiaru ugie¢ badanego modelu
potwierdzita zasade, Ze wzrost luzéw montazowych powoduje zblizanie sie
umownego przegubu (pkt C, rys. 3.4) do podpory. Przyrost luzéw do oo
transformuje uklad ciagly do ukladu belek wolnopodpartych.

Analiza dotyczaca funkcji kompensacji momentéw podporowych dla
wieloprzestowych belek opartych na podporach podatnych przedstawiona
zostanie w rozprawie doktorskiej. Posta¢ tej funkeji bedzie wykorzystana
w analizie pracy wieloprzestowych mostéw sktadanych opartych na pod-
porach ptywajacych obcigzonych pojazdem w ruchu.

Artykut wplyngt do redakcji 30.04.2014 r. Zweryfikowang wersje po recenzji otrzymano 1.06.2015 .

Zrédto finansowania: PBS-855.
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Determination of compensation function of moments at the support on the basis
of the research model of the folding continuous beam based on fixed supports

Abstract. The following paper presents the experimental study of methodology for determination of
a compensation function of moments at the support as regards the multi-span folding beams. This
function plays pivotal role on bending moments distribution in relation to the assembly clearance
appeared in the folding constructions. The scope of the experimental research ranged the two-span and
three-span folding beams deflection measurements founded on fixed supports. The authors considered
different factors influenced the effect of the examined process, including different lengths of spans
and different size of the assembly clearance. The obtained results of the experimental measurements
enabled us to unequivocally determine the mathematical form of this function.
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