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BADANIA ZDAWCZO-ODBIORCZE OBIEKTOW
DOWODZENIA DYWIZJONEM RAKIETOWYM

W artykule przedstawiono wyniki badan zdawczo-
odbiorczych  obiektow  SDP-10K  przeznaczonych  dla
automatyzacji zadan dowodzenia i kierowania w dywizjonach
PZR ,,KRUG”".

1. Wstep

Wprowadzenie automatyzacji w proces realizacji zadan w systemie dowodzenia
i kierowania naziemnymi S$rodkami OPL ma na celu podniesienie  efektywnos$ci
wykorzystania przeciwlotniczych zestawow rakietowych.

W Przemystowym Instytucie Telekomunikacji zostaty opracowane obiekty SDP-10K
wspomagajace proces dowodzenia 1 kierowania walka na szczeblu dywizjonu
przeciwlotniczego zestawu rakietowego ,,KRUG”. W dniach 03.10.2005-15.11.2005r.
prowadzono badania zdawczo-odbiorcze partii wdrozeniowej w ilosci 2 kompletow obiektow
SDP-10K”.

2. Przeznaczenie i sklad obiektu SDP-10K

Obiekt SDP-10K przeznaczony jest do zabezpieczenia i wspomagania procesOw
dowodzenia 1 kierowania ogniem podleglych baterii, a takze do przetwarzania 1 zobrazowania
informacji operacyjno-taktycznej oraz informacji o sytuacji powietrzne;.

W nowej, zintegrowanej ze strukturami OP NATO strukturze systemu dowodzenia
1 kierowania, SDP-10K stanowi zasadniczy element zintegrowanego z NATO narodowego
systemu dowodzenia jednostkami wojsk rakietowych OP.

W sklad obiektu SDP-10K wchodza:

e Kabina Kierowania (KK-10) - 1 szt.
e Kabina Dowodzenia (KD-10) - 1 szt.
e Srodek transportu kabiny: samochod STAR 1466 - 2 szt.
e Polowa Stacja Zasilania PSZ 2x20 - 1 szt.
e Przyczepa PTK-10 (do przewozu okablowania i osprz¢tu) - 1 szt.
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Zdjecie 1. Widok ogolny obiektu SDP-10K

Podstawowymi elementami architektury funkcjonalnej obiektu SDP-10K sa kabiny:
Kabina Kierowania KK-10 1 Kabina Dowodzenia KD-10, wykonane w nadwoziach
kontenerowych typ 891. Kabiny przystosowane sa do eksploatacji w zakresie temperatur
zewnetrznych od —30°C do +50°C. Srodkiem transportu dla obiektu SDP-10K jest samochod
terenowy Star 1466 dostosowany do transportu nadwozi kontenerowych 891. Mocowanie
nadwozi do pojazdu odbywa si¢ za pomoca odciagéw linowych, w ktore wyposazony jest
kontener. Nadwozie kontenerowe ze wzgledu na male gabaryty jest tatwo zdejmowalne przy
pomocy dzwigu lub wozkéow widlowych. Zrodtem zasilania obiektu SDP-10K energia o
napigciu 230/400 V (£10%) 1 czgstotliwosci 50 Hz (£5%) jest mobilna polowa stacja zasilania
PSZ 2x20 kVA. Polowa stacja zasilania PSZ 2x20 posiada dwa niezalezne trdjfazowe
agregaty pradotworcze o mocy 20 kVA kazdy oraz przytacze do sieci energetycznej. Do
transportu okablowania i oprzyrzadowania obiektu SDP-10K stuzy przyczepa PTK-10
zbudowana na podwoziu D662 dostosowanym do holowania samochodem terenowym Star
1466.

3. Wyniki badan

Badania zdawczo-odbiorcze obiektu SDP-10K prowadzone byty w jednej z jednostek
wojskowych Sit Powietrznych z wykorzystaniem realnego otoczenia systemowego
w warunkach poligonowych. W trakcie badan dokonano kompleksowego sprawdzenia funkcji
oprogramowania 1 stabilno$ci funkcjonowania obiektu oraz wspolpracy z obiektami
nadrzgdnymi 1 podlegtymi bateriami ogniowymi. Do badan wykorzystano nastgpujace
elementy otoczenia systemowego:

— radar ,,Justyna-2001” (odleglo$ciomierz) w zestawie z radarem ,,Bozena-32”
(wysokosciomierz);

— system ,,DUNAJ” zainstalowany w Osrodku Dowodzenia i Naprowadzania
(ODN);

— stanowisko dowodzenia jednostkami wojsk rakietowych SDP-20;

— stacje naprowadzania rakiet przeciwlotniczego zestawu rakietowego ,,KRUG”;

— wyrzutnie rakietowe przeciwlotniczego zestawu rakietowego ,,KRUG”.

Badania prowadzono w uktadzie przedstawionym na rys 1.
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Rys 1. Schemat ukladu badawczego.

Wspotpraca migdzy obiektem SDP-10K i podleglymi stacjami naprowadzania rakiet (SNR)
realizowana byta droga radiowa 1 przewodowa.

Przeprowadzone badania potwierdzity, ze oprogramowanie obiektu umozliwia realizacj¢
na stanowiskach pracy obstugi miedzy innymi nastgpujacych funkc;ji:

—  uruchamianie obiektu, logowanie na stanowiskach pracy i wytaczanie obiektu;
zobrazowywanie informacji o:
e trybie pracy dywizjonu;
e statusie uprawnien;
e sytuacji powietrznej;
e autoryzacji zrédta informacji radiolokacyjnej;
e sytuacji operacyjno-taktycznej;
— redagowanie przez osoby funkcyjne 1 wymiana z obiektem nadrzednym oraz radarem
dwucyfrowych meldunkow 1 komend umiejscowionych oraz meldunkoéw tekstowych;
— wprowadzenie i modyfikacja wspotrzednych miejsca stania;
— odbidr rozkazu do zwalczania od przetozonego;
— potwierdzenie wykonania rozkazu;
— meldowanie o stanie wykonania zadania;
— monitorowanie stanu wyrzutni;
— rejestrowanie pracy obiektu.

W trakcie badan oprogramowanie dziatatlo stabilnie. Nie stwierdzono przypadkow
zawieszenia si¢ oprogramowania. Obiekt realizowat wszystkie funkcje zgodnie
Z przeznaczeniem.
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Na zdjeciach nr 2 1 3 przedstawiono wngtrze kabin wchodzacych w sktad obiektu SDP-10K z
przyktadowym zobrazowaniem na stanowiskach pracy.
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Zdjecie 2 . Kabina kierowania Zdjecie 3. Kabina dowodzenia

W obiekcie SDP-10K wspomaganie dziatan stanowiska dowodzenia dywizjonu

rakietowego jest realizowane w trzech fazach:
— planowanie realizacji zadan;
— osiaganie, utrzymanie i odtwarzanie gotowosci bojowej;
— kierowanie ogniem.

Usprawnienie procesu planowania polega na wspomaganiu elektronicznym fazy edycji,
prezentacji i1 przekazania dokumentéw bojowych. Nadzor nad osiaganiem, utrzymaniem i
odtwarzaniem gotowos$ci bojowej to automatyzacja zbioru informacji o stanie i polozeniu
pododdziatéw ugrupowania bojowego, co zapewnia biezace monitorowanie stanu gotowosci
poszczegolnych baterii niezbedne w fazie podejmowania decyzji o ich uzyciu. W fazie
kierowania ogniem wykorzystywana jest informacja o sytuacji powietrznej opracowywana w
Osrodku Dowodzenia i Naprowadzania (podsystem rozpoznania radiolokacyjnego) -
informacja typu RAP (ang. Recognised Air Picture) oraz informacja z lokalnych stacji
radiolokacyjnych (informacja typu SAP ang. Source Air Picture). Informacja o sytuacji
powietrznej (RAP) jest niezbedna do stawiania zadan na zwalczanie celow powietrznych. Na
bazie skojarzonej z RAP informacji SAP realizowane sa obliczenia wspomagajace podjecie
decyzji o wyborze srodka ogniowego.

Wspotpraca z elementami otoczenia systemowego odbywata si¢ w sposob automatyczny.
Stawiane w obiekcie nadrzednym zadania do realnego celu powietrznego byly w obiekcie
SDP-10K przyjmowane i rozdzielane do podleglych baterii. Meldunki o wykonanych
zadaniach przekazywano z podlegtych baterii réwniez w sposdb automatyczny.

4. Whnioski

Przeprowadzone badania zdawczo-odbiorcze wykazaty, ze partia wdrozeniowa
stanowisk dowodzenia dywizjonu rakietowego dla przeciwlotniczego zestawu rakietowego
PZR , KRUG” przeszta badania zdawczo-odbiorcze z wynikiem pozytywnym. Opracowany
obiekt SDP-10K automatyzuje zadania realizowane w systemie kierowania naziemnymi
srodkami obrony powietrznej, a co za tym idzie zwigksza efektywno$¢ wykorzystania
bedacych na wyposazeniu Sit Zbrojnych przeciwlotniczych zestawow rakietowych ,,KRUG”.

W trakcie badan zdawczo-odbiorczych zgltoszono uwagi 1 wnioski, ktore rozszerzaja i
doskonala rozwiazania programowe i konstrukcyjne zastosowane w obiekcie SDP-10K.
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Wprowadzenie ich do wyrobu przez producenta podniesie jego wiasciwosci bojowe i
eksploatacyjne. W celu uzyskania petnej integracji z jednostkami obrony przeciwlotniczej
wojsk sojuszniczych NATO niezbedne jest zaimplementowanie w obiekcie SDP-10K
protokotu LINK-11B. Wprowadzenie do wyposazenia Sit Zbrojnych obiektow SDP-10K to
kolejny krok w procesie unowoczesniania i dostosowania do wymogoéw wspotczesnego pola
walki stanowisk dowodzenia Obrong Przeciwlotnicza Sit Powietrznych.
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