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STANOWISKO DOWODZENIA JEDNOSTKAMI WOJSK
RAKIETOWYCH OP — OBIEKT SDP-20

W artykule przedstawiono wyniki i wnioski z bada
kwalifikacyjnych mobilnego zautomatyzowanego st#si@v
dowodzenia SDP-20, ktére stanowi gtéwny elemerteisys
dowodzenia jednostkami wojsk rakietowych. ObiekP-8D
zapewnia kierowanie (dowodzenie) pododdziatami agymi
oraz wgczenie ich, docelowo, w zintegrowany system
OP NATO.

1. Wstep

Budowa systemu dowodzenia jednostkami wojsk rakigthh ma na celu zwkszenie
ciagtosci, niezawodnéci, skrytgci dowodzenia i kierowania oraz popravefektywngci
wykorzystania aktywnychsrodkow walki rozwingtych na obszarze sektora obrony
powietrznej. W nowej, zintegrowanej ze strukturadiirony Powietrznej NATO strukturze
systemu dowodzenia i kierowania, SDP-20 wraz z agwanymi obiektami SDP-10N/K
wspomagajcymi proces dowodzenia i kierowania walka szczeblu dywizjonu rakietowego,
beda docelowo stanowity zasadnicze elementy zintegreganz NATO narodowego,
systemu dowodzenia przeznaczonego do kierowanrogtkihmi wojsk rakietowych Obrony
Powietrznej.

Obiekt SDP-20 zostat opracowany i wykonany w Przgowym Instytucie
Telekomunikacji. Badania kwalifikacyjne prototypu romvadzita grupa badawcza
Wojskowego Instytutu Technicznego Uzbrojenia wrazspecjalistami z Sit Powietrznych i
Przemystowego Instytutu Telekomunikacji.

2. Przeznaczenie i sktad obiektu SDP-20

Obiekt SDP-20 mobilnego zautomatyzowanego stan@ndsikvodzenia Wojskami OPL

Sit Powietrznych stanowi gtéwny element systemu odzenia wojskami.
Zasadniczymi celami budowy obiektu byto:

» stworzenie stanowiska dowodzenia szczebla taktgrzne

* integracja jednostek Wojsk Obrony PrzeciwlotnicegjPowietrznych (WOPL SP)

z systemem Obrony Powietrznej RP i NATO;
* poprawa efektywnii wykorzystania WOPL SP;
* poprawazywotnasci systemu dowodzenia WOPL SP.

Obiekt sktada si z pkciu przewagnych kabin i posiada 14 zautomatyzowanych
stanowisk pracy (ZSP) oraz 6 niezautomatyzowanyahosvisk z maliwoscia dostpu do
sieci komputerowej. W skiad obiektu wchad#wva typy kabin:

= kabina kierowania walk - KKW-10 (2 szt.);
= kabina operacyjna -KO-10 (3 szt),

117



przewaone na skrzyniach tadunkowych samochodéw Star 148@posaonych

w odpowiednie uchwyty. Wyposganie dodatkowe obiektu ¢bny z kablami, siatki
maskugce, itd.) przewozi giw odpowiednio dostosowanych dwoéch przyczepach B962,
holowanych za samochodami kabin. Obiekt przystosowdo rozwijania na stanowiskach
polowych i statych. Kabiny obiektu moa eksploatowa na samochodach Ilub bez
samochoddéw. Konstrukcja kabin ughiavia zainstalowanie kétek manewrowych do ich
przetaczania po utwardzonych pagioh.

Struktur funkcjonalry obiektu SDP-20 tworzy segment sieci Ethernet, tivdgo
dotaczone § komputery stanowisk pracy, serwery i routery kabohczenia LAN
migcdzy kabinami wykonano kablemswiattowodowym. Na stanowiskach pracy
zastosowano komputery o architekturze INTEL z systen LINUX, a w serwerach
architektue SUN z systemem SOLARIS.

Do tacznasci z otoczeniem zewgtrznym obiekt mae wykorzystywé aparatownie
tacznaici systemow dcznasci BLUSZCZ-TELE, STORCZYKIub garnizonowe wzty
taczncici, ktore zapewniaj rowniez tacznas¢ foniczmm pomiedzy aparatami
telefonicznymi stanowisk pracy. Widok ogoélny kabiokiektu SDP-20 przedstawiono
na zdgciu nr 1.

E iR i S
Zdjecie nr 1. Widok ogolny kabiny obiektu SDP-20

Zautomatyzowane stanowisko pracy (ZSP) w poszczsgbl kabinach sktada ¢i
Z nastpujacych uradzen;

- komputer stanowiska pracy;

- monitor LCD 23’;
klawiatura uniwersalna;
manipulator kulowy (mysz);

- pulpit tacznasci (aparat telefoniczny) z mikrotelefonem nagtownymstuchawlk
oraz hcznikiem nanym (tangenta).
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Widok ogdlny zautomatyzowanych stanowisk pracy izytadowe zobrazowanie
przedstawiono na zelgiach nr 2 i 3.

Zdj gcie nr 3. Przyktadowe zobrazowanie na stanowisku @patora

Niezautomatyzowane stanowisko pracy sktadazsias¢pujacych uradze:

- pulpit taczndéci (aparat telefoniczny) z mikrotelefonem nagtowniystiuchawk oraz
tacznikiem nanym (tangenta);

- gniazdo sieci lokalnej (Ethernet).
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3. Wyniki badan

Ze wzgkdu na fakt,ze prowadzone badania miaty charakter pracy niejawne
autorzy niniejszego artykutu celowo nie pagdagzczegotowych wynikow bada
ograniczajc sk tylko do podania informacji ogélnych.

Badania kwalifikacyjne obiektu SDP-20 prowadzonetybyw jednostkach
wojskowych Sit Powietrznych z wykorzystaniem regoeotoczenia systemowego
w warunkach poligonowych (Rys. 1). W trakcie baddokonano kompleksowego
sprawdzenia funkcji oprogramowania i stab#aio funkcjonowania obiektu oraz
wspoétpracy z obiektami nadgdnymi i podlegtymi pododdziatami. Do bata
wykorzystano nagpujace elementy otoczenia systemowego:

* radar ,Justyna-2001” (odlegtoiomierz) w zestawie z radarem ,Bena-32"
(wysokasciomierz);

» system ,DUNAJ” zainstalowany w odku Dowodzenia i Naprowadzania
(ODN);

» stanowisko dowodzenia dywizjonem rakietowym SDP-10K

* stanowisko dowodzenia dywizjonem rakietowym SDP-10N

» stacg naprowadzania rakiet (SNR) przeciwlotniczego aest rakietowego
~KRUG”;

* wyrzutnie rakietowe przeciwlotniczego zestawu rakeego ,KRUG”;

» kabire dowodzenia i naprowadzania (KDN) przeciwlotniczegstawu
rakietowego ,NEWA”.

ODN
SYSTEM
~DUNAJ"
Radar
Justyna-2001 ¢
LS
OBIEKT OBIEKT
SDP-10K SDP-20
SNR
Zestawu
JKRUG” OBIEKT
SDP-10N
Wyrzutnia
rakietowa KDN
Zestawu
~Newa”
Wyrzutnia
rakietowa

Rys 1. Schemat uktadu badawczego
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Przeprowadzone badania potwierdzitye oprogramowanie obiektu umowia
realizacg na stanowiskach pracy, agizy innymi, nasipujacych funkcji:

— przyjecie z nadrzdnego Stanowiska Dowodzenia (SD) i przekazanie attiegtych
jednostek zadabojowych zawartych w dokumentach rozkazodawczych;

— przekazanie sygnatéw alarmowych i ostrzegawczych;

— planowanie gycie jednostek do dziala

— planowanie koordynowanie i realizowanie przemiesizcz(manewréw) dla
zachowaniaywotnaici i odtwarzania zdolrizi bojowej;

— analizowanie pola walki (zbior, przetwarzanie i mHDwanie lokalnej informacji
0 sytuacji powietrznej);

— przyjecie i realizacja otrzymanych uprawnitaktycznego zarzlzania walk,

— kierowanie prag wilasnych srodkdw wykrywania, zarglzanie ograniczeniami
promieniowanigrodkow lub zmiar czestotliwosci pracy;

— tworzenie i zobrazowanie jednolitej sytuacji powdee] (na bazie RAP i SAP),
bedacej podstaw do podgcia dziaté ogniowych;

— kierowanie ogniem podlegtych jednostek — wskazyeaeii do zniszczenia;

— uaktualnianie danych o stanie sit$iodkOw rozwingtych w ugrupowaniu i ich
gotowdasci do realizacji zadg

— analizowanie i ocenianie rezultatow prowadzonydhatei bojowych;

— opracowanie i przesytanie meldunkow dérakéw Dowodzenia i Naprowadzania
(ODN) oraz Centrum Operacji Powietrznych (COP) anmg sit i srodkow
prowadzonych dziataniach rezultatach dziatgoniesionych stratach i innych
istotnych zdarzeniach.

W celu zapewnienia skutecznego dowodzenia w czdsgiatax bojowych, obiekt
realizuje komputerowe wspomaganie procesu plan@vdriatah i biezacych operacji w
oparciu o:

v' otrzymane z nadezinego SD uprawnienia;

v’ otrzymane zadania i rozkazy;

v’ ocere mazliwosci bojowych jednostek ugrupowania;

v ocere zagraen;

v/ monitorowanie sytuacji bojowej;

oraz planowanie dotygze sposobu wykonania nakazanego zadania, ktorenafee]

v’ projektowanie pocgkowego i kolejnego ugrupowania $wietle zagraenia,
warunkéw geograficznych, pokrycia radarowegazhdcci;

v’ planowanie, koordynowanie i monitorowanie operaginewru poczkowego
i kolejnych manewréw podlegtych jednostek;

v' planowanie i realizowanie zaidzania czstotliwosciami i zrodtami informaciji
(EPCON) w powdzaniu z sytuagjtaktyczra,

v’ planowanie realizacji zadaotrzymanych z nadezinego SD i zawartych
rozkazach.

W zakresie kierowania wadlobiekt umaliwia komputerowe wsparcie oceny i analizy:

v mozliwosci wejscia celu (celéw) w stref ognia dywizjonu rakietowego, tj.
okreslenie ktére jednostki, dywizjony, rakietowe mogwzia¢é udziat
w niszczeniu celu powietrznego (celow);

v"mozliwosé¢ ostrzelania celu powietrznego w ollcmym czasie przez dywizjon
rakietowy;

v gotowai¢ dywizjonu rakietowego do walki, do wykonywania aadh
ostrzeliwaniem innego celu.
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Dla zwickszenia operatywrici dziatax operacyjnych i planistycznych, w SDP-20
wykorzystuje st mapy cyfrowe.

W obiekcie istnieje mdiwos¢ sterowania rejestracjdanych wydawanych z obiektu
i odbieranych z otoczenia. Proces rejestracji jesichamiany automatycznie podczas
uruchamiania (restartowania) obiektu. Rejestrow@aree § cechowane czasem. Zapewniona
jest maliwos¢ odtwarzania zarejestrowanych informacji poza arageacy bojowej obiektu.

Obiekt zapewnia wsparcie komputerowe pracy z dokuamei sformalizowanymi w
tym ich wizualizac, edycje i obrobk a przygte w obiekcie rozwizania techniczne
I programowe podatne $ia modernizacje.

4. \Wnioski

Przeprowadzone badania kwalifikacyjne wykazaly,obiekt dowodzenia jednostkami
obrony przeciwlotniczej spetnit wymagania zawart&Zaaozeniach Taktyczno-Technicznych
(ZTT).

W trakcie bada kwalifikacyjnych zgtoszono uwagi i wnioski, ktéreozszerzaj
i doskonad rozwiazania programowe i konstrukcyjne zastosowane wkehge SDP-20.
Woprowadzenie ich do wyrobu przez producenta podmnigego widciwosci bojowe
i eksploatacyjne. W celu uzyskania petnej integragednostkami obrony przeciwlotniczej
wojsk sojuszniczych NATO nieztne jest poddanie obiektu SDP-20 pelnym testom
interoperacyjnéci zaimplementowanego w obiekcie protokotu wymidiayych LINK-11B.

Bardzo dobre wkxiwosci operacyjne obiektu SDP-20 potwierdzone zostalyrakcie
¢wiczen ,ANAKONDA”, ktore odbyty sic we wrzéniu 2006 .
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