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STRESZCZENIE: W artykule przedstawiono niektére smigci acyklicznej czsci 3-optymalnej
struktury opiniowania diagnostycznego typu PMC (Rrata F.P.; Metze G.; Chien R.T.-[7]) lub
BGM (Barsi F.; Grandoni F.; Maestrini P.-[1]). Wiasci te umaliwity opracowanie metody
wyznaczenia szeregu przeliczaggo takie struktury do ¢du 6smego.

SEOWA KLUCZOWE: struktura opiniowania diagnostycgoe przeliczanie; izomorfizm

1. Wprowadzenie

W pracach [4]-[6] pokazanae kada skladowa spojsoi acyklicznej
czesci 3-optymalnej struktury opiniowania diagnostyogoe(OD) jest takim
acyklicznym (w sensie drég) digrafem (unigrafemiestowanym) bez gili
D(|| E||=4,E-zbior weztéw digrafu D), ze

[DeDET¢20]: 1 (=3,
gdzie 1 (€) oznacza stopiewejsciowy wezta e(np.- liczkg komputeréw sieci
komputerowej, ktére testukomputere).

Wezly zbioru E™ (gdzie:E™ = {ed E:Ir *(§=0}) nazywamyzrodiami,
a wezly zbioru E* (gdzie:E* = {0 E:I (§=0}) -sciekami (struktury D),
przy czym, jeeli 3-optymalna struktura OD, maegéé acykliczry, to jejzrodia
zagniedzone s w skltadowej silnej spéjsoi S tej struktury orazE*# O
(rys.1).



R. Kulesza

Rys. 1. Przyktad acyklicznej czsci 3-optymalnej struktury OD (digraf D ) rzedu
dziewiatego o czterechirodtach i jednym scieku

Zauwamy, ze jezeli E'#0, to CeOE\E{r (&N E|=[,
bowiem w przeciwnym razie, digrd nie bytby digrafem acyklicznym.
Dalej lxdziemy rozpatrywétakie digrafy D, ktoérych podgrakl (E")),

jest grafem spéjnym. Wykamy, ze szereg przeliczgy struktury D ma
post&

D(X)= X'+ X +9x° + 80X + 1422+ ... (1)

Zaproponowana w artykule metoda wyznaczeniazralei (1) polega na
indukowaniu (generowaniu) zbioréw niepodobnych lgtru D (okreslonego
rzedu), przez sklejanie ziow o] jednakowych wagach

u(e) (gdzie:v €)= (e)edl(E)), digraféw opisanychC(D) i B(D), ktére
sa (odpowiednio) podgrafamiE” UT (E™)), i (E\ E"), o waonych weztach,
przy czym multizbiér {/(8: ed'(E’)} bedzie peint role kanonicznego
reprezentanta klasy podob#&wa strukturD (rys.2).

Kanoniczny reprezentant klasy podatseva struktur D bedziemy
(réwniez) przedstawiaw postaci wektoras (gdzie:v = ¢, ,..4, W, ==y,

r=IF(E(D)IN -
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Rys. 2. Rozlgenie struktury D na digrafy C(D) i B(D) o wazonych weztach

Niech C(a,v) oznacza zbior graféw prostych (dwupodzielnych afigw
bez gtl) o a (gdzie: Xxa<uy, + ..+vu, | zrédtach i takich r sciekach,
oznaczonych wagami ze zbiofw,...,v.}, ze v=(u,,....0, ), a B(k,0) (k= 1) -
zbiér takich, spojnych digraféw acyklicznychedn k, réwniez o r weztach
oznaczonych wagami ze zbior{w,...,v,}, ze podgraf zawieragy wezty
wazone jest grafem spojnym oraz stapievejciowy wezta o wadze
U (gdzie:o'0 {y,,...u, }) rowna s¢ 3-v', a weztow bez wag - trzy.

Rézne sposoby scalenia grafuG' (gdzie:G'OC@ ¢)) z grafem
G" (gdzie:G"O B (ky ), przez sklejenie ich gztow wazonych (o jednakowych
wagach), indukuje (generuje) zbior struktld, rzedu a+k, ktory mae
zawier& struktury izomorficzne.

Metoda wyznaczenia szeregu przeligzapgo nieetykietowanej struktury
D, zaproponowana w artykule, polega na oddzielnymelmzaniu (dla
ustalonej wartéci v)  struktur G (gdzie:G'OUC@y) i G"

(gdzie:G"OBky)) oraz wyznaczaniu ich grup eatowych (zbiorow

przeksztatce automorficznych), a naginie na indukowaniu struktuD przez
sklejanie weztéw wazonych tych struktur oraz redukowaniu (w zbiorze tak
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wyindukowanych struktur) struktur izomorficznych, wparciu o poznane
automorfizmy struktuiG’ i G" .

Jeeli k>||v]|, to struktury zbioruB(k,v), uzyskuje si jako nadgrafy
struktur zbioru B(||v||,v), utworzone przez dodaniek-||u| weztow.
Poniewa B(k,(3))=0 (k>1) oraz B(k,(3,2))=0 (k>2), to operacja taka

nie jest zbyt zteona, gdy (przy wyznaczaniu szeregu przeliegaggo struktury
D, do rzdu 6smego) wymaga dodania, co najejy dwdch veztdw.

W czsci drugiej artykutu przedstawi meto& wyznaczenia szeregu
przeliczajcego (zalenos¢ 1), polegajca na sklejaniu wziéw o jednakowych
wagach struktur klasyC(a,v) i klasy B(k,u), a w czsciach trzeciej oraz

czwartej, odpowiednio-metody wyznaczania nigirtych wiasnéci tych
struktur.

2. Metoda wyznaczenia szeregu przeliczggego

Zauwamy, ze aby wyznaczyszereg przeliczagy struktury D do rzdu
Osmego, wystarczy posté sie ich kanonicznymi reprezentantami klas
podobigistwa (wektoramiv), do wymiaru pitego.

Oznaczmy:
o ={v=(3,...,u,): B(r,u)#0};
o) = I{i0L,...r}: v, =3 |I( sEL,2,3}) .

Z whasndgci digraféw zbioru B(||v],v) wynika, ze @' ={(3)}
i ®*={(3,2)}, orazze zbidr B(r,v) (r=3) nie jest zbiorem pustym wtedy
i tylko wtedy, gdy
[v,22] O[(05(v) 22) = (0,(v) 2 0,(v)-1))].

Tak wiec:
' ={(3)} **={B,2)};*°={(3,31),(3,2,2),(3,2,1)}
®*={(3,3,2,1),(3,3,1,1),(3,2,2,2),(3,2,2,(3,2,1,1)};
®°={(3,3,3,1,1),(3,3,2,2,1),(3,3,2,1,1),81,1,1).
(3,.2,2,2,2),(3,2,2,2,1),(3,2,2,1,1), (314, 1}
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Zauwamy, ze jezeli ||v]|<5, to grupy weziowe graféw zbioruC(a,v)
oraz zbioru B(k,u) mazna przedstawi w postaci, co najwsej, dwoch
niezalenych albo dwoch spezonych grup wztéw podobnych, o odpowiednich
krotnciciach.

Niech zapis w(G) :uf'luif" (gdzie: , v }0{3,2,1}, p[f1,2}) oznacza,
ze digraf G zbioru C(a,v) albo zbioru B(k,v), ma p niezalenych grup
weztow podobnych (odpowiednio) o wadzg i krotncsci J, oraz o wadzeyip

i krotnasci 5.p: zapis w(G):(uiluiz)z, ze ma dwie sprzone grupy wzléw

podobnych, zawierage po dwa wzty o wadzey, oraz o wadzey, , a zapis
w(G)=0, ze digraf G nie ma automorfizmu (rys.3).

Gy Gy Gs Gu Gs
3 3 3 3 3
2 3 2 3 3
2
2 1 1 1
2
1 1 2 1 1
WwG): 2 O (227 312 3
G 0 C(3.(3,2,21) B(5,(3,2,2,2,2) B(5,(3,3,1,1)

Rys. 3. llustracja sposobu opisu automorfizmu digridw o wazonych weztach
Oznaczmy:
Q%(a,v)={«G): G0Aa v} ;
C(a,v,dd)={G0Qa,v):aG) =} (JOQ%(a,v));
Q°(kv)={a(G"): G'UR kU)} ;
B(kv,of)={G' 0K kv): ol G) =df} (o OQ°(Kk,0)).

Niech D(«,/,v) (gdzie:dd O0Q° @ p ),/ 0Q%(k,v) ,3<a<r<kvOdo")
oznacza zbiér niepodobnych struktl rzedu a+k, indukowanych przez
wszystkie maliwe sklejenia wztéw, o jednakowych wagach, digrafow
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G' (gdzie:G'OC@ p))i G" (gdzie:G"OB kv )), ktére mag grupy weztowe,
odpowiednio,& i o' .

Jezeli potrafimy wyznacz§ wartadici | D(«/,af',0)||, ||C(a,v,d})|| oraz
|| B(k,u,&)')]|, to liczebné¢ zbioru struktur D rzedu m(m=7), bedziemy
mogli okre&li¢ z zalenosci

IDM=Y"

m-3
a=3

> 2. (@, m-a.)l, @

gdzie
ID@.ko)ll= Y. ID(, o wlilCla,w,d)ITBku,a).

0Q% (a,v) JSOQB (kw)

Zauwamy, ze
ID4)]I=1D(5)l| =1 oraz||D(6)||= Y. [ID(B,3u)+1, ()

vdo®

bowiem &2 ={(3,2)} i ||C(4,(3,2)) = 1.

Jezeli grupy weziowe (digraféw G' i G") mazna opiséa za pomog
licznosci grup weztow podobnych o okéonej wadze, a tak nioa zrobé poza
przypadkiem, gdya(G") =(22)(J(G) - liczba wziéw podobnych o wadze
i(04,2,3}) digrafu (GO{G, G}) ,d(G) =(5,(G),9,(G),5,(Q))), to

| D((G"),8(G"),v)l = |‘J ©,(3(G),3(G)v) (4)
gdzie )
min{3(G),4(G")}
0,(3(G).4(G")v)= > [0,(0) - 2[Min{g (G'), 3 (G")} -
s=max{04; (4 (G)4 (G)g W)}
-14(G)-4(G)|+4]!,

bowiem sklejenies weztéw podobnych (o wadze) digraféw G' i G",
powoduje sklejenie

o,(v) - 2min{g(G),4 (G} -|4(G) -4 (G| +s

niepodobnych wztéw o wadzei , przy czym
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¥(3(G).4(G").q u) = 2min{5(G),4 (G} +|5(G)-4(G)

-0,().
Tak wiec, z zalenosci (2)-(4), po uwzgldnieniu,ze

(0,(G) <4)= (ID((G),(22F .(3,2,2,2,2))= 4L,
(0,(G) =4)= (IID((G), (22 ,(3,2,2,2,2))= 1

oraz, korzystac z danych przedstawionych w tablicach 1-6, uzyekyj
zalenose (1).

3. Metoda wyznaczania wtasnszi struktur klasy C(a,v)

Struktura klasyC(a,v) jest grafem prostym (dwupodzielnym digrafem
bez ptli) o wazonychséciekach (wztach bez nagpnikéw), ktérych waga réwna
sig stopniowi wejciowemuscieku.

Opiszemy proat metod (podatm do komputerowej realizacji)
wyznaczania grup gziowych w (gdzie:wOQ® @ p)) i liczebndci zbiorow
Cla,v,w) (gdzie:wOQ%(a,v),3sa<y +--+u,,3<r<5000") oraz
wyznaczymy te warkei.

Oczywicie, jezeli r <2, to Q%(a,v)={0} i ||C(a,v,w)|=1.

Zauwamy, ze macierz binarnaM w ktorej m,+---+m, =4

(axr)?
(I<i<a) oraz m;+---+m,; =y (= j<r), gdzie
A{A OA (y +---+0,): A <1} (A(u +---+v,) - zbior a -dzielnych
podziatow liczby naturalnej, +---+v, ), jest macierz przef¢ grafu prostego,
nalezacego do takiego podzbioru zbiok(a,v), w ktérym liczby nasipnikéw
poszczegdinychzrodet grafu prostego opisuje wektot(A =(4,,...,4,)). Po
zredukowaniu macierzy podobnych (w zbiorach magiexgznaczonych dla
okreslonej wartgci A), okrelamy liczky i wag: weztéw podobnych grafu,

ktory odpowiada ok&onej macierzy, przy czym liczba ta rowna d$iczbie
jednakowych kolumn macierzy, a waga-sumigdeg z tych kolumn.

Wyznaczone w ten sposéb waktd Q° (a,v) oraz||C(a,v,w)| podano
w tablicach 1,2 i 3.
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Tab. 1. Wartosci Q%(a,v) i ||C(a,v,w)|| (vOd?)

v |a 3 4 5
w|d |22 |32 | O 22 10 |22
(3,3,1) 1 2 3
(322 | 1 1 4 1 3 1
821 | 2 3 2

Tablica 2. Wartosci Q%(a,v) i || C(a,v,w)|| (OD*)

U a

w

O 122 |22 |28 |3 |32 |0 |22 22|28 |3 |30

(33,21

(3,311

=W
=

1

(3.2,2,2)

(32,2,1)

(32,1,1)

[N
=
oW~
a1
[y

Tab. 3. Wartosci Q%(a,v) i ||C(a,v,w)|| (vO®°)

U a

w

O 22 |28 2228|243 |3 | 2212|3212 | 31° | 322%| 3*1?

(333,11

(33,221

N
N

(33,211

N
=

(331,11

(3,2,2,2,2

(3.2,2,2,1

(32211

(321,11

1C
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4. Metody wyznaczania whasngci struktur klasy B(k,v)

Rozpatrzymy niektére metody wyznaczania grup eztewych
w (gdzie:wOQ® k ¢ ) i liczebndci zbiorow B(k,v,w) (gdzie:wdQ® k v),
v0d",3<r <k <£5) oraz wyznaczymy te waroi.
Oczywicie, jezeli r <2, to Q°(k,0) ={00} i || B(k,v,w)||=1.

Niech M (v) (gdzie:v O ®" ) oznacza takmacierz wymiaru(r xr), ze:
m; =g (i0@,...7Y) ; (%)=, 001 ; m; ++m, =3(j0f,...7);
(m; =3)= (m,+---+m >3) oraz(m; =1,i# j)= (m, =0).

Zauwamy, ze macierz M (v), utworzona z macierzyM “(v) przez
podstawienie zer na jej gtownej praatej, jest macieezprzegé¢ digrafu, ktory
naleey do zbioru B(r,uv). Tak wkc, aby wyznaczy Q°(k,v)

i |IB(k,v,w)||, naley wyznacz¢ zbiér niepodobnych macierzyM “(v)
i okresli¢ ich przeksztatcenia automorficzne.

Dla przyktadu:
Q%(4,(3,31L)F {0,317
IIB(4,(3,3,L1) )=11B(4,(3,3,1,1),81 )= , bowiem zbiér niepodobnych
macierzy M((3,3,1,1)) zawiera dwie macierze (rys. 4), przy czym macierz
M,((3,3,1,1)) ma pusty zbi6r przeksztateautomorficznych oraz

Mz((3,3,L1)I(L 2)B)(4F M, (3,3 L1))D)(2)E HFM; (8,311

3010 3011
0 311 0 311

M((3,3,1,1))= M((3,3,1,1))=

(¢ ))0011 2(( ))0010
0001 0001

Rys. 4. llustracja sposobu wyznaczenia zbior®®(4,(3,3,1,1)F {1.3%}
Pokaemy inne sposoby wyznaczania zbiord®P(k,v) i liczebndgci

zbioréw B(k,v,w) (gdzie:wdQ® K p)).

Zauwamy, ze jeeli v,=...=u =2, to zbior B(r,v)(r=2) jest
zbiorem takich dendrytéw, w ktérycirodio ma wag réwma trzy, natomiast
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pozostate wzly wag: rowmg dwa, a wge, w tym przypadku, liczebsé zbioru
B(r,v) jest rbwna liczbie drzew z korzeniengdn r .

Poniewa szereg przeliczagy drzewa z korzeniem, ma pasta
X+X+2X+4X + 9%+,

to tatwo jest wyznaczypostd graficzry takich drzew, do rdu piatego, a z tej

postaci (bezpwednio) zbiory Q®(k,v) i liczebndci zbiorow B(k,v,w)

(gdzie:wOQ® k p)).

Zauwamy, ze digraf zbioruB(r +1, (u,,...4, ,1)) mozemy traktowa jako
nadgraf pewnego digrafu ze zbiorB(r,(v,,....t,)), a wkc, jezeli digraf
G (gdzieGUB(r ¢ w)w# 0 pOd" r= 3 ma p(l< p< min{S,LZ‘l(r—l)J D]
podgrup veztow podobnych o liczngiach J,,...,d, , to indukuje (przez dodanie
do niego, jednego gzta)

A(r—l—a‘)Dér_ZJJ+pHr—5)+p+A(P‘1)EEgJ

niepodobnych digraféw zbioruB(r +1, (;, ..., ,1)), bowiem poprzednikami
dodanego wzta maze by: para weztdw z poza grupy wztdw podobnych; para
wezldw, ktorej jednym z wzldw jest wezel naleacy do okrdlonej podgrupy
weztow podobnych, a drugim<zet z poza wziéw podobnych; jednorazowo
wybrana para wzidw naleacych do tej samej podgrupyeméw podobnych
albo do rgnych podgrup wztdw podobnych (gdzie:d =J,+:--+9,;
(a<0)= (A(@=0)i (a>0)= (A(a)=1)).

Tak wiec, jezeli || B(r,v,w)||=1(w=#0), to

I1B(r +1, @,,...5;, D)= B(r,0,0)ll E(;}

+ Y (A(r—1—5(@)[@‘0;(“’J+p(a»)mr+1—5(w))+A(p(w)—1)tEp(“3j) (5)

Q8 (r,0){ 00} 2

Przyktad 1. Wiemy (tablica 5), ze Q%(4,(3,2,1L1)F 0,1} oraz
1B(4,(3,2,4,)0 )= - i |IB(4,(321D)1)=: a wkc (z zalencci (5))
otrzymujemy,ze || B(5,(3,2,1,1,1))= 1. Nie s to dane wystarczage, bowiem
konieczna jest znajordé zbioru Q%(5,(3,2,1,1,1) i wartasci
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IIB(5,(3,2,1,1, 1% ) (gdzie:wOQ® (5,(3,2,1,1,1).

Zauwamy, ze digrafG' (gdzie:G'OB (¢ O )yOd" r= 3 indukuje

@—n{em HG):(« $=1) O(( p=0)} | (6)
niepodobnych digraféw zbior8(r +1, (u,,...4, ,1)J ) oraz
I{eO R G): (A ¢=1) O(F( =0 |l (3

niepodobnych digraféw zbiorB(r +1, (u,,...o, 1)1, bowiem dla kadego
wezta € (E0{ ] E Q: (o p=1) O(I'( e=0)}) istnieje w zbiorze digraféw
indukowanych (przez digra6') doktadnie jeden digraf, w ktorym poprzedniki
dodanego wzta (nadgrafu), swspolne z poprzednikami (w digrafi@') wezta

€.

Dla r <4, zalenos¢ (6) przyjmuje posta

r .

(ZJ—A(Z—ur), 16
bowiem(v, =2)= (II{eC K G): W §=1||=0), a
@, =)= (I{eDH G):(w =1) O(T( p=0)[I=1) gdyz w przypadku, gdy
0,(v)=2, to albo||[{e0 E G):( w $=1) O(F( =0)||=1, albo digrafG' nie
ma pustej grupy eziowe;.

Postpujac analogicznie otrzymujemy, 7e digraf

G’ (gdzie:G'0B(4,(3,2,1,1)1 indukuje dwa digrafy ze zbioru
B(5,(3,2,1,1,1)] oraz po jednym digrafie ze zbio®(5,(3,2,1,1,1),1 oraz ze
zbioru B(5,(3,2,1,1L1)1 .
Sumupc powysze wyniki z wynikami uzyskanymi w przyktadzie 1
otrzymujemy zbiér Q°(5,(3,2,1,1,1) i wartgci | B(5,(3,2,1L11w )
(gdzie:wO Q" (5,(3,2,1,1,1) (tablica 6).

Przy wyznaczaniu zbioréw Q®(r +1,(u,,..¢, 1)) | wartcci
I1B(r+1,@, ,..0, Dw)l (gdzie:wOQ® ¢+ 1,0, ,..4, ,1)), indukowanych
przez digraf G" (gdzie:G"OB (v [0 ), pomocna jest znajordd postaci
graficznej lub macierzowej digrafG"”.
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Digraf G' (gdzie:GUOB(r+sy ), X r< 4,k s< 5 rgdd" jesttakim
nadgrafem digrafuG” (gdzie:G'OB(r v )), ze ||E(G) || =||E(G")|| + s, przy
czym, vezty E(G)\ E(G) nie @ weztami wazonymi.

Zauwamy, ze dla s=2 maldiwe sa dwa przypadki gdy poprzedniki obu
weztdw zbioru E(G)\ E(G') s1 weztami wazonymi, oraz gdy jeden z emtéw
tego zbioru ma doktadnie jeden poprzednik, kt6eyjast veztem waonym.

Tak wigc, digraf zbioruB(r,v,0) indukuje

S r r ?
D[4_J+A(s—l)[§3] 7)

digrafow  zbioru B(r+swu,0), a digraf  zbioru B(r,u,w’)
(gdzie wi{1,2,3},2<d< r-1) indukuje:

-0
A(r —cS—l)[ér ) j digraféw zbioruB(r +1,0,00);

0@0-2)[(r-o0)+ 0(0-3) digraféw zbioruB(r +1,u,w*);
0(6-3) digraféw zbioruB(r +1,u,W*)

oraz
1 digraf zbioruB(r +2,0,00)

i 2 digrafy zbioruB(r + 2,0,w?*),
przy czym(d(b) =1) = (b=0).

Powyzsze zalgnosci nie obejmuyy tylko przypadku wyznaczenia,
niezkednego z uwagi na cel niniejszej pracy, liczby imgrueztowej digraféw
zbioru B(5,(3,3,1,1), indukowanych przez digraf zbior®(4,(3,3,1,1),31 .
Znajac posté graficzry tego digrafu (rys. 3) i budag jego nadgrafy
(w zbiorze B(5,(3,3,1,1)) latwo stwierdzamy,ze indukuje on po jednym

digrafie o grupie wztowej 3 oraz1®.

Przyklad 2. Wiemy (tablica 5), ze: Q°(4,(3,2,2,2)F 0,2 .3
1B(4,(3,2,2,2)0 )= &4 1B(4,(3,2,2,2),2 ) =11B(4,(3222),2 )=,
a poniewa: digraf zbioru B(4,(3,2,2,2)0 = indukuje 4 digrafy zbioru
B(5,(3,2,2,2)0 ; digraf zbioru B(4,(3,2,2,2),2 indukuje 1 digraf zbioru
B(5,(3,2,2,2)] ' i 2 digrafy zbioru B(5,(3,2,2,2),2 oraz digraf zbioru
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B(4,(3,2,2,2),2 indukuje po jednym digrafie zbioruB(5,(3,2,2,2),2
i zbioru B(5,(3,2,2,2),2 , to 1B(5,(3,2,2,2)0 )= &
IIB(5,(3,2,2,2),2 )= :oraz|B(5,(3,2,2,2),2 )= : (tablica 5).

Wartcéci  Q%(k,0) i ||B(kwu,w)| (gdzie:wOd" ,Er<k< 5,
wyznhaczone za pomg@owyzszych metod, podano w tablicach 4, 51 6.

Tab. 4. Wartosci Q®(k,v) i || B(kv,w)|| (©O®?

vl k 3 4 5

w O 22 32 O 22 32 O 22 32
(331) 1 1] 1
(32,2 1 1 1 1 5 2
(321) ] 1 1 4

Tab. 5. Wartosci Q®(k,v) i || B(kv,w)|| (@O

v

k

4

5

w

1? | 22

23

32

3

0|12

22

23

32

(33,21

1

N

(33,11

1

(3,2.2,2

[y

©ol-h©o

O

W

(32,21

(32,11

NIBINFIN

Tab. 6. Wartosci Q®(k,v) i || B(kv,w)|| (©OD°)

v |k

w

O

12

13

23

24

(22y

2’1

Fr

P2

(333,11)

1

[EY

(33.22,1)

13

[y

(33,211

13

(33111

5

(3.2,2,2,2)

3

(3,2.2,2,1)

14

(32,2,1,1)

25

INENTN

(321,11

12

Biuletyn Instytutu Automatyki i Robotyki, 23/2006




R. Kulesza

5. Podsumowanie

Znajomd¢, wyjasnionych w artykule, wiasrigi acyklicznej czsci
3-optymalnej  struktury  opiniowania diagnostycznegeraz = szeregu
przeliczajcego (nawet tylko do edu Osmego) tak struktue (zaleznosé 1),
moze by przydatna przy poszukiwaniu metod komputeroweggegtowania
3-diagnozowalnych struktur opiniowania diagnostyggm spetniacych
okreslone wymagania techniczne i ekonomiczne.

Wyznaczenie szeregu przeliczaggo (rozpatrywanej struktury) tylko do
rzedu 6smego wynika atl, ze grupy veztowe digraféw, ktérych scalenie (rys. 2)
indukuje rozpatrywane struktury, oma wyrazé (poza jednym tylko
przypadkiem) za pomamiezalenych grup weztow podobnych. Nie stanowi to
jednak istotnego ograniczenia w zastosowaniu zamopanej w artykule
metody wyznaczenia wspoiczynnikdw szeregu przeghcego, wekszych od
rzedu 6smego.

Uzyskane wyniki mog by¢ réwniez przydatne w pracach z zakresu teorii
graféw-szczeg6lnie dotygzych komputerowych metod okiania grup
weztowych digraféw, wykrywania digraféw izomorficzrlymraz generowania
digraféw okrélonej klasy.
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Some properties of the acyclic components
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