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Doswiadczenia ruchowe z pracy
potaczonych dyspozytorni metanometrycznych
dwoch ruchow kopalni
na przykladzie kopalni Sosnica-Makoszowy

W artykule zamieszczono zwiezly opis prac zwigzanych z modernizacjq i doswiad-
czeniami wdrozeniowymi systemu SMP-NT/A w kopalni Sosnica-Makoszowy. Mo-
dernizacja miata na celu przystosowanie systemu do pracy zgodnie z koncepcjq
opracowang w 2005 roku, dotyczgcq polqczenia zaktadow gorniczych. Zwrdocono
szczegdlng uwage na rozbudowane potgczenia sieciowe i dziatanie systemu
SMP-NT/A w wersji pozwalajgcej realizowac funkcje kopalni dwuruchowej.

1. WPROWADZENIE

Decyzja o polaczeniu kopaln Sosnica i Makoszowy
wchodzacych w sktad Kompanii Weglowej S.A. po-
ciggneta za sobg szereg roznych dziatan, w tym inte-
grujacych sprawy monitorowania 1 zarzadzania bez-
pieczenstwem. W oparciu o przepisy gornicze i bazu-
jac na doswiadczeniach specjalistow Kompanii We-
glowej oraz EMAG-u opracowano koncepcje jednoli-
tego systemu dyspozytorskiego nadzoru. Jednym z jej
najwazniejszych punktéw byly zagadnienia zwigzane
z takim potaczeniem dyspozytorni kopalnianych, ktore
zapewnitoby jednolity system kontroli atmosfery ko-
palnianej dla potaczonych zaktadoéw gorniczych.

W opracowanej koncepcji zostaty przedstawione
wszystkie niezbedne uwagi i wskazowki dla realiza-
torow integracji systemow oraz ogdlny harmonogram
prowadzenia prac. W pierwszej fazie gldéwnym zada-
niem byto doprowadzenie dyspozytorni kopalnianych
do stanu, w ktorym zainstalowane systemy w dyspo-
zytorniach pracowatyby w wersjach przystosowa-
nych do prawidlowej pracy dwuruchowej z jedna
dyspozytorniag wiodaca. Kolejnym etapem bylo przy-

gotowanie laczy teleinformatycznych, ktore zapewnia
niezawodng komunikacj¢ pomiedzy systemami zain-
stalowanymi na obydwu ruchach oraz fizyczne pota-
czenie systemow. Wszystkie wymienione prace byty
rozlozone w czasie, a zakonczenie ich miato miejsce
w momencie potgczenia systemoé6w kontroli parame-
trow $rodowiska w kopalni. Po wykonaniu prac
zwigzanych z zestawieniem polgczenia nastgpit okres
testowania, ktory potwierdzit skuteczno$é i pewnosé
zrealizowanych potgczen oraz poprawng prace caltego
systemu.

2. STAN DYSPOZYTORNI
PRZED MODERNIZACJA

W kopalniach So$nica oraz Makoszowy przed przy-
stapieniem do modernizacji pracowaty systemy kon-
troli atmosfery kopalnianej typu SMP-NT, kazdy
w innej konfiguracji. Konfiguracja systemow zalezata
wprost od potrzeb kopaln w zakresie uzytkowania
systemu metanometrii ciaglej. W zwiazku z tym, ze
systemy w kopalniach Sosnica i Makoszowy byly
budowane w réznych okresach, to mozliwos$ci
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Rys. 2. Ogolny schemat systemu SMP-NT przed modernizacjq na ruchu ,,Sosnica”

zainstalowanego oprogramowania systemowego byty
rézne. Na ruchu ,,Makoszowy” w sktad systemu
wchodzity (Rys. 1):
— centrala telemetryczna CMC-3MT — 1 szt.,
— centrala telemetryczna CMC-3M — 1 szt.,
— stanowisko dyspozytora metanometrii.

Na ruchu ,,So$nica” system sktadat si¢ (Rys. 2)
z trzech central telemetrycznych CMC-3MT, stano-
wiska dyspozytora metanometrii i systemu Zefir.

3. WLASCIWE PRACE MODERNIZACYJNE

W oparciu o zaakceptowana koncepcje wykonano
projekt integracji systemow i przystgpiono do jego
realizacji. Prace przeprowadzone w dyspozytorniach
kopalnianych obejmowaty miedzy innymi moderni-
zacj¢ istniejacych central telemetrycznych do siecio-
wej wersji CMC-3MS oraz zabudowe nowych central
telemetrycznych typu CMC-4 1 stojakoéw BOTS,
stuzacych do realizacji zadaf transmisji w systemie
SMP-NT/A. Centrale telemetryczne zostaty podla-
czone bezposrednio do switcha zabudowanego

w BOTS, do ktérego podlaczony zostat réwniez
komputer operatora z zainstalowanym programem
SEMP. Uktad potaczen dla dyspozytorni ,,Makoszo-
wy” przedstawia rysunek 3.

W odréznieniu od dyspozytorni ,,Makoszowy”
dyspozytornia ,,Sosnica”, oprocz urzadzen systemu
SMP-NT, dodatkowo eksploatuje pojedyncza centra-
le CST-40 i system SWuP-3. System ten, zgodnie
z projektem, rowniez miat zosta¢ podlaczony do
lacza teleinformatycznego. Schemat wykonanych
potaczen dla ruchu ,,So$nica” przedstawia rysunek 4.

Prace w kazdej z kopaln zostaly podzielone na
etapy, a ich realizacj¢ zaplanowano w przeciagu
jednej zmiany roboczej. W ten sposdb zabudowano
nowe urzadzenia stacyjne (CMC-4, BOTS), wyko-
nano polaczenia sieciowe w obrgbie dyspozytorni,
przeprowadzono zmiang oprogramowania oraz uru-
chomiono nowe stanowiska operatorskie, jak réw-
niez przygotowano sprz¢t i oprogramowania dla
kolejnego etapu, jakim bylo taczenie systemow.
Dzigki temu dyspozytornie podjety prace po ostat-
nim etapie, na kolejnej zmianie i bez jakichkolwiek
dalszych przestojéw mogly kontynuowac realizacje
swoich zadan.
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Rys. 5. Schemat potgczen miedzyruchowych

4. INSTALACJA POLACZEN
SIECIOWYCH

Zgodnie z projektem, do potaczenia pomigdzy dys-
pozytorniami wykorzystano trakty teleinformatyczne
zestawione przez ZIT. W centralach telefonicznych
w punktach zakonczen sieci teleinformatycznych zo-
staly skonfigurowane wejscia dla systemow bezpie-
czenstwa po jednym w kazdej z lokalizacji. Lacza
przygotowane przez ZIT zapewniajg niezawodng Kko-
munikacj¢ pomiedzy dyspozytorniami. Schemat na
rysunku 5 przedstawia potgczenia sieciowe wykonane
w obydwu lokalizacjach.

Jak mozna zauwazy¢, na rysunku nie mozna wy-
odrebni¢ sposobu potaczenia w obszarze obstugi-
wanym przez ZIT. Nie jest to zresztg istotne, gdyz
z punktu widzenia uzytkownikéw nie jest wazny
sposOb potaczenia, a jedynie parametry funkcjo-

nalne, jakimi sg niezawodno$¢, minimalna oraz
maksymalna przepustowos¢ tacza i dostgp o0sob
trzecich. W przypadku omawianego potaczenia
ZIT zagwarantowal potlagczenie o przepustowosci
okoto 22 MBit, co wystarcza do realizacji zadan
komunikacji migdzy systemami.

5. PRACA POLACZONYCH DYSPOZYTORNI

Opracowany w koncepcji i zaakceptowany do re-
alizacji model potaczenia przewidywat zainstalo-
wanie na kazdym z ruchow stanowisk komputero-
wych z zainstalowanym oprogramowaniem SEMP
w wersji stanowiska pomocniczego. Stanowisko
takie pozwala na podglad danych systemu SMP-
NT w sposob identyczny, jak na podstawowym
stanowisku dyspozytorskim SEMP z zachowana
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mozliwos$cig sterowania. Jak pokazano na rys. 5
potaczenie pomig¢dzy stanowiskami komputero-
wymi zrealizowano miedzy innymi z wykorzysta-
niem infrastruktury udostepnionej przez ZIT. Sta-
nowisko pomocnicze nawigzuje polaczenie ze sta-
nowiskiem gtdéwnym i pobiera komplet informacji.
W trybie on-line udostepnia dane pomiarowe na tej
samej zasadzie co stanowisko podstawowe zainsta-
lowane na drugim ruchu. Funkcje oprogramowania
pozwalajg na realizacj¢ sterowania pracg urzadzen
pod warunkiem otrzymania odpowiedniego upraw-
nienia od administratora systemu.

W pierwszym etapie, po uruchomieniu mechani-
zmoéw komunikacyjnych, ograniczono si¢ do testowa-
nia informacji naptywajacych do konkretnego stano-
wiska pomocniczego SEMP na kazdym z ruchéw.
Testowanie polegalo migdzy innymi na wykonywa-
niu raportdow na stanowisku gléwnym i pomocni-
czym. Wyniki poréwnania byly pozytywne, co po-
zwolito stwierdzié, iz zestawione potaczenie jest
wystarczajgco stabilne do prawidlowej pracy syste-
méw. Kolejnym etapem bylo testowanie polgczenia
z przesytem polecen sterujacych. Pierwsze testy byty
niejednoznaczne. Po wprowadzeniu modyfikacji,
miedzy innymi polegajacych na zmianie MTU
w protokole TCP/IP, testy potwierdzity skuteczno$§é
dziatania potaczenia. Ustalono harmonogram, ktory
przewiduje testy polaczenia wraz z wykonywaniem
polecenia sterowania (rozwarcie stykdw metanomie-
rza) raz w tygodniu.

6. PODSUMOWANIE

Podstawa potaczenia niejednolitych systemoéw za-
instalowanych w dyspozytorniach dwdch kopaln jest
opracowanie koncepcji uwzgledniajacej potrzeby
ruchowe 1 mozliwosci sprzetowe, na podstawie ktorej
mozna wykona¢ projekt oraz odpowiednio utozony
harmonogram prac.

Wiasciwe przygotowanie i sprawne przeprowadze-
nie modernizacji pozwala na bezproblemowe wyko-
nanie prac bez konieczno$ci dlugotrwatego zatrzy-
mywania dyspozytorskich funkcji zaktadow gorni-
czych.

Na podstawie zebranych doswiadczen z pierwszego
okresu eksploatacyjnego zintegrowanych systemow
mozna stwierdzi¢, ze przyjete zalozenia funkcjonalne
sa realizowane. Daje to podstawy do realizacji
w przysztosci zdalnej komunikacji pomiedzy stano-
wiskami dyspozytorskimi a centralami telemetrycz-
nymi zabudowanymi w odlegtych lokalizacjach.
Potaczenia takie w chwili obecnej wykonuje si¢ dla

szybow peryferyjnych, gdzie wyposazenie centrali
ograniczone jest najczesciej do kilkunastu linii zasila-
jaco-transmisyjnych. Jednak nie jest mozliwe wyko-
nanie takiego rozwigzania dla w petni skonfigurowa-
nej dyspozytorni metanometrycznej.

Na podstawie przedstawionego sposobu integracji
systemOw mozna zagwarantowa¢ innym uzytkowni-
kom systemu SMP-NT i SMP-NT/A przeprowadze-
nie ich modernizacji i integracji w rozsgdnym czasie
z zachowaniem ciagglo$ci funkcji dyspozytorskich
umozliwiajgcych ruch zaktadu gorniczego.

Literatura

1. System SMP-NT/A Monitorowania Parametréw Srodowiska
w  Kopalni.  Dokumentacja  Techniczno-Ruchowa DTR
K41.131.ZBB. Katowice, sierpien 2006,

2. Projekt koncepcyjny nr ZB-B/40 01115 docelowego systemu
ogolnozaktadowej tacznosci telefonicznej oraz ogdlnozaktadowe-
go systemu dyspozytorskiego Zaktadu Gorniczego Kompanii
Weglowej S.A. Oddziat Kopalnia Wegla Kamiennego ,,Sosnica-
Makoszowy” CEIAG EMAG Katowice Listopad 2005.

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 czerwca 2002 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy, prowadzenia ruchu
oraz  specjalistycznego zabezpieczenia przeciwpozarowego
w podziemnych zaktadach gorniczych; tekst ujednolicony — stan
prawny na dzien 12.08.2006 r.

Recenzent: dr inz. Zdzistaw Krzystanek

Ve
MECHAMIZRCIA; AUTOMATYZACIA
Sraictwa




