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PROJEKTY BEZZALOGOWYCH SYSTEMOW
LATAJ ACYCH KLASY Il i IV
W PRZYSZLYM SYSTEMIE WALKI

Analiza dotychczasowych konfliktow zbrojnych jestdstavs do formutowania
wnioskéw dotyczcych przysztych dziatabojowych. Zgodnie z pogflami tworcow
mysli wojskowe] dziatania te dmla wyrdznia¢ sic doskonad precyzj, dynamizmem,
manewroweécia, brakiem cigtych frontéw i wyranej granicy mgdzy zasadniczymi
zgrupowaniami wojsk a zapleczem. Ponadtoansaj charakteryzowainformatyzacy
oraz nowatorskim podgjiem do kierowania wojskami poprzez tworzenie siator-
macyjnej i dowodzenia pola watkiPoghdy te wyznaczaj kierunki dokonujcej sk
transformacji sit zbrojnych w wielu armiaétviata.

W procesie tym na czele znajdugic sity zbrojne armii Standéw Zjednoczonych.
Stworzona tam koncepcja przysziego systemu wdkire Combat System — FCS
spowodowata nedzy innymi rozwijanie nowego rodzagnodkéw walki, do jakich na-
lezy zaliczy¢ bezzatogowe systemydowe i latajce. Ponadto w systemie tym macby
stworzona cata rodzina nowycte|szych wozdéw bojowych oraz systemy amunicji inte-
ligentnej i kierowanej. Wszystkie te elementy mly¢ pofaczone siea informacyjr,

a najwaniejszym elementem tego systemuzetnierze wraz z wyposaniem umali-
wiajacym im dos¢p do tej sieci, ktére stworzy im warunki do efekhygo prowadze-
nia walki.

Bezzalogowe systemy latgp w zalenosci od klasy przypormkowane khda
okreslonemu szczeblowi dowodzenia. W tym opracowaniuaesprzedstawione pro-
jekty bezzatogowych systemow lateych (BSL) szczebla batalionu i brygady, tzw.

Y kpt. mgr Dariusz BECMER — Wgza Szkota Oficerska Wojskytlowych

! A. Bujak, R. Chrobak, G. Sobolewskispekty przygotowania i prowadzenia obrony na $tazh
taktycznych pk. OBRONAQN, Warszawa 2003, s. 71; W. Kaczmarek$dbiorek, Przyszta wojna
— jaka?,BUWIK, Warszawa 1995, s. 65; J. Pawtowdkak 2003 — wnioski i nagpstwa wojny (in:)
Operacja ,Iracka Wolng¢”, op. cit., s. 181; S. JarmoszkEjerunki rozwoju sit zbrojnych we wspot-
czesnymwiecie. Cesé Il, Zeszyty Naukowe 2002, nr 1(46),42; Army Transformation Roadmap
2003, U. S. Department of Defenses.1-9 i 1-10, dostpny na stronie internetowej:
htttp://www.dtic.mil/jointvision/ /service_transfor.htm.



Dariusz BECMER

BSL klasy Il i IV. Elementy, z jakich magtskladd FCS oraz projekty bezzatogowych
systemoOw latajcych szczebla plutonu i kompanii (kasy | i 1l) zagt przedstawione
w opracowaniu pt.Projekty bezzatogowych systemoéw latgch klasy | i 1l w przy-
szlym systemie wafki

BSL klasy Il (Class Il UAV} ma by wielofunkcyjnym systemem wacym
136 — 227 kg, ktorego zagi i zakres maiwosci pozwoli wesprzé w zakresie rozpo-
znania,sledzenia oraz poszukiwania celow batalion dzaghaw rejonie odpowiedzial-
nosci brygady lub brygadowej grupy bojowgrigade Combat Team - BCT)d tego
systemu wymaga simaksymalnej dtugotrwasai lotu i tadowndci (okoto 98 kg) przy
zminimalizowaniu kosztéw zwrzanych z ich utrzymaniem, zyciem paliwa i wyma-
ganiami transportowymi. Oprocz takich samychzhiwesci, jak BSL klasy | i 1l, do-
datkowo ma zapewaéiutrzymanie 4cznaci, wykrywanie min, wykrywanie skan bro-
nia masowego ra&enia oraz wykonywanie pomiarow meteorologicznyclozivosci te
maja umazliwi ¢ przysztemu batalionowi wykonywanie precyzyjnegmiagogredniego
(poza zasigiem wzroku) w rejonie zainteresowania Brygadowejigy Bojowej. Po-
nadto statek powietrzny ma posiadalolnag¢ startowania iddowania bez specjalnie
przygotowanego pasa startowego latboiska, promié dziatania 40 km oraz dtugo-
trwatos¢ lotu 6 godzin.

W tej grupie o maliwos¢ wyposaenia sit zbrojnych ubiegajsie trzy grupy
przedsgbiorstw. § to:
— Teledyne Brown Engineering IN(IBE) z systemenProspector UAVbazu-
jacym na uywanym przez arminiemieclk Rheinmetall KZQ

— AAI Corp. z bezzalogowym systemeBhadow Il] zmodernizowaas wersp
rodziny systemow latagych Shadowaktualnie aywanych przezJS Army

— Piasecki Aircraft Corp. z systemenAir Guard, ktérego autgyro- bezzato-
gowy statek latacy jest podczeniem samolotudmigtowca, zwanym zyro-
planem” (ang. gyroplane) lupzyrokopterem”(ang. gyrokopter).

Zwiazany z pierwszym z wymienionych bezzatogowy systaajacy KZO (KI-
einfluggerat Zielortungyaprojektowany przeRheinmetall Defence Electronics (RDE)
zostat dostarczony sitom zbrojnym RFN w 1998 rokeelu przeprowadzenia testow,
podczas ktorych zostat oceniony pozytywnie. W 268l zostat przekazany Bunde-
swehrze kolejny system obejmay 2 stacje naziemne i 10 statkow latgch (2 pluto-
ny kazdy, z jedn stacy i pigcioma statkami). Docelowo do &ca 2007 roku ma zosta
dostarczonych pt systemoéw (razem 60 statkdw).

2 D. Becmer,Projekty bezzalogowych systeméw latgich klasy | i Il w przyszlym systemie walki

Zeszyty Naukowe WSOWL nr 1/2007, s. 33.
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PROJEKTY BEZZALOGOWYCH SYSTEMOW LATAACYCH KLASY 1l i IV...

Rys. 1. Po lewej: start KZO zyciem przyspieszacza rakietowego, po prawej: Rhefalin
KZO/Prospector Al
Zrédto: http://www.army-technology.com.

TBE na bazieKZO zamierza zbudowawieksza wersg Prospectora Wsréd
wprowadzonych w nim zmian wymienisgastosowanie silnika wysokegnego do-
stosowanego do paliwa JP-8, zkszenie dtugotrwakei lotu oraz wprowadzenia no-
wych czujnikdéw. Jednak najbardziej istotnym wymagigst to, aby system przesyta-
nia danych byt kompatybilny z wprowadzonym jakonsi@ad wUS Armysystemem
TCDL (Tactical Common Data LinkPpracowany dl&ZO jest zabezpieczony przed
zagluszaniem poprzez jednoczesngwanie zaréwno trybuDSSS (direct-sequence
spread-spectrumjak rowniez FHSS(simultaneous-running frequency-hopping spread-
spectrun)®. Masa tadunku (utzizeh), ktéra maze zabra KZO to 35 kg, a maksymalna
masa startowa to 162 kg. Ponadto system potrzebiggsca o wymiarach 100m X
100m do wystartowania statku i 200m x 200m do jedpyskania. Statek jest odzyski-
wany z uyciem spadochronu i poduszek powietrznych. Changdtigka techniczna
bazowego statku powietrznego jest przedstawionabelit 1, a w skfad systentero-
spector Alwchodz 2 plutony posiadage po:

4 statki powietrzne (plus jeden zapasowy);

1 wyrzutnia (2zotnierzy);

1 naziemna stacja kontroli lotu £8tnierzy);

1 system przesytania danych (GDTy@nierzy);
1 woz testowy i obstugowy (@tnierzy);

1 wolz odtwarzania zdoldoi bojowej (2zotnierzy).

® G. HoldanowiczKZO alternatyw dla RQ-7B,Raport-wto” 2006, nr 5, s. 36.
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Tabela 1. Charakterystyka techniczna KZO

KzO
Diugosé 2,28 m
Rozpigtosé skrzydet 3,42 m
Wysokosé 0,96 m
Masa max: 162 kg
Predkosé maksymalna 250 km/h
Predkos$¢ przelotowa 150 km/h
Predkosé¢ patrolowania 120 km/h
Promien taktyczny do 150 km
Diugotrwatosé lotu 3,5h
Moc silnika 24 kW

Zrédto: opracowanie wlasne

Kolejnym kandydatem $vo6d rozwaanych bezzatogowych systemow latjch
klasy Il jestShadow 20@Qizywany w armii Standw Zjednoczonych, ktory ma byer-
sja bazowy dla nowszego statku. RQ-7A/Bhadow 20Qest taktycznym bezzatogowym
systemem przeznaczonym dla wojgttowych szczebla brygady, obecnignuany rownie
przez Gwardi Narodows. Jest ju nazywany ,0czami dowddcy” i jest systemem przezoac
nym do prowadzenia rozpoznania, monitorowania, ukmmania i wskazywania celow oraz
oceny skutkow raenia ogniowego obiektow przeciwnika.

W 1999 roku zostat podpisany sy kontrakt ponadzy US Army a AAl Corpora-
tion na dostarczenie systerihhadow 20Qv celu przeprowadzenia badatestow oceniaf
cych przydatn& systemu. Projekt otrzymat oficjalne oznaczenie FRQ-kolejna faza testo-
wania tego systemu, przebiega od kwietnia 2001 roku do drugiej potowy 2002uaka-
konczyta s¢ pomyélnie otrzymaniem w palzierniku 2002 r. przez AAl Corp. kontraktu na
produkcg seryjry. Testy bojoweRQ-7A Shadow 200rzechodzit réwnie pod niebem Iraku.
Od 2002 roku do lutego 2005 samoloty te wykonalyaolo9500 lotéw w czasie 28440 go-
dzir®. Pojedynczy system RQ-7A obejmuje 3 statki powiety czwarty sty jako zapasowy
(rys. 2).

4 G. Holdanowicz kilka milionéw bliej bsl,(w:) ,Raport-wto” 2005 nr 5, s. 26.
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Haziemna stacja kontroli lotu
{Ground Control Station)

Stacja odbiorcza obrazu video Samochod do przewozu
wraz z anteng personelu i czesci zamiennych
x4 x1

o

Terminal mrriany danych
(Ground data terminal)

Przenosna stacja kontroli lotu  Samochod do transporiu

Bezzatogowy statek powistrzny WrazZ z anteng czwartego stathu z wyrzutnia
x3 x1 x1

) Rys. 2. Elementy sktadowe systemu RQ-7A Shadow?200.
Zrodio: United States General Accounting Officepiittvww.gao.gov

Shadow 200a tyle sprawdzit giw dziataniachze US Armyzamdéwita w marcu 2004
trzydzieci trzy systemy obejmage juz 5 statkdw powietrznych. W sierpniu 2004 roku Zasta

zaprezentowana kolejna wersja tego systemu RQy&B 3), ktory posiada zekszora po-
wierzchng skrzydel, lepiej dopracowarawionike, poprawioi sterowné¢ dzigki zwigkszo-
nej powierzchni usterzenia i nowe adzenia elektrooptyczne i elektroniczne. Ponadte
nowsze RQ-7B dostosowangdd przenoszenia glowicy optoelektronicznej POP-<3abili-
zowanejzyroskopowo wyposanej w termowizor i kolorow kamee dzienr, zdolry praco-

wac przy minimalnym éwietleniu. W POP-300 dodano #liavos¢ ,zamrazenia” obrazu ka-

mery dziennej, zwkszono meliwos¢ zmiany ogniskowej i 0 33% zekszono wart&ci pol
widzenia. Nowe uemzenia kda mialty mazliwosé automatycznej obserwacji 307 kterenu

naj

na godzig podczas lotu na wysob@ ponad 3900 m., co w porownaniu z dotychcza®stos

wary POP-200 zapewnia znacznie lepszelimosci prowadzenia obserwati

Rys. 3. RQ-7B Shadow 200
Zrédto: Shadow 200 Tactical UAV System, http://wvefedse-update.com

®  G. HoldanowiczShadow 200 w 2007@w:) ,Raport” 2006, nr 1, s. 30.
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W skitad personelu obstugi wchad22 osoby, do ktorych zalicza; sbwniez pilota-
operatora i operatora prowadego obserwagj przebywajcych w naziemnej stacji kontroli
lotu, znajduyjcej st na pojedzie HMMWYV. Przygotowanie statku do lotu trwa ok&@d min.
Moze on startowasposobem samolotowym lub zyaiem hydraulicznej wyrzutni. ddowa-
nie odbywa si rowniez sposobem samolotowym lub zyaiem linki hamujcej, ktéra zacze-
pia st 0 hak wystajcy z tytlu statku. Charakterystyltechniczi statkbw powietrznyclsha-
dow 20Qzawiera tabela 2

Tabela 2. Charakterystyka techniczna systeméw Sh200

RQ-7A Shadow200 RQ-7B Shadow?200
Diugosé 3.40m
Rozpigtosé skrzydet 3.89m 4.27 m
Wysokosé 0.91m
Masa vmvg );:n%ﬁ%g?(;g max: 170 kg
Predkosé maksymalna 204 km/h 194 km/h
Predkosé¢ patrolowania 130 km/h 111 km/h
Putap 4270 m 4570 m
Promien taktyczny 125 km
Diugotrwatosé lotu 5h 7h
Moc silnika 28.3 kW

Zrédto: opracowanie wlasne

Wedtug planbwJS Armykazda brygada wysytana do Iraku ma énpezydzielony je-
den pluton wyposany w systenShadow 200Do maja 2006 roku systemy obecne w Iraku
wykonaty 17 tysicy raznego rodzaju lotéw bojowych adznym czasie nalotu 76 000 godzin.
S tam wywane medzy innymi do patrolowania tras konwojow, wykrywaamrowizorycz-
nych tadunkéw wybuchowych, wsparcia daedtabilizacyjnych.

Rys. 4. Przerima stacja kontroli lotu
Zrodto: AAI Corporation
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Kolejnym znaczcym rozwiazaniem jest zastosowanie nowej stéOjne System GCS)
ktéra ma mié mazliwos¢ wspotdziatania z dnymi typami statkdw bezzatogowych. Jej kon-
strukcja charakteryzuje esimodularnécia bazugca na komponentach ogoélnodgstych
(COTS — Commercial Off The Shalfmysl nowych tendencji magych na celu zmniejszanie
kosztéw tworzonych systeméw (mato-drogo nacdianio). Ponadto ma ona stanéwspel-
nienie wymogow okrdonych w stanagu 4586, oklgiacym zasady interoperacyfw z
innymi bezzatlogowymi statkami powietrznymi. Statgarownie: dysponuje maiwoscia
wysytania danych i obrazéw bezpednio do samolotu Joint STARS i innychiaolkéw ana-
lizy danych, jak rownie do Army Field Artillery Targeting and Direction Systésystemu
komorek zajmujcych sé wykrywaniem celéw i kierowaniem wsparciem artyjgkim). Sta-
cja kontroli lotu, podobnie jak w innych systemashyy do wykonywania rénorodnych
zada. Migdzy innymi zapewnia:

— zaplanowanie i zaprogramowanie lotu bezzatogowtath@wv powietrznych;
— dynamiczi zmiarg zada realizowanych w czasie lotu;

— kierowanie lotem podczas wykonywania zadania;

— kontrok odstpstw od przygtego sposobu realizacji zadania;

— przeghdanie map, rezultatéw lotow, lokalizacji celowi;itp.

— przeghdanie obrazu transmitowanego z BSP;

— szkolenie zatogi z wykorzystaniem oprogramowaiaifigowego.

Rys. 5. Wrtrze nowej One System Ground Control Stadion, kidaastity¢ w zatazeniach do

kontroli wszystkich bsl pozostgjych w gestii pododdziatdw rozpoznania USArmy, c m
zwigkszy¢ elastycznéd i efektywna¢ ich uzycia

Zr6dto: AAI Corporation

Bezzalogowy systerRQ-7B Shadow 200@a by zakupiony przez Polgkktora le-
dzie drugim krajem w Europterodkowo - Wschodniej, a trzecim Baiecie, ktory zdecydo-
wat sk na zakup systenfshadow

Trzeci projekt BSL-a klasy Il Air Guard - grupy reprezentowanej prz€ia-
secki Aircraft Corp.,12 lipca 2006 roku odbyt lot autonomiczny, jakemiszy na
swiecie bezzalogowyzyro-statek” powietrzn{ W ramach tego lotu statek miat gsi

® News Releas®iasecki Aircraft Corporation, Essington 2006, thtipvw.piasecki.com (12.12.2006)
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gna¢ punkty, ktérych wspotrane zostaty zmienione w trakcie lotu w planie zagpae
mowanym przed startem. Lot wedtug relacji gtdwnpgredstawiciela grupgir Guard
zakaczyt sk sukcesem. 11 wrgeia 2006 zostata pondiyie zakaiczona pierwsza faza
testéw. Prototyp statku jest pokeniem zaawansowanego systemu kontroli lotu i ste-
rowania statkienKineCommand™ C2 zestawu narkgdzi programistycznych do tzw.
mapowania o nazwie KineMap™ Mapping Toolkitopracowanych przerockheed
Martin Systems Integration Owegd/ systemie kontroli lotu przewidywany jest réw-
niez interfejs do sterowania statkiem za pom@tosowo wydawanych komend, jak
rowniez gtosowej reakcji systemu w czasie wykonywania aadonadto ¢gczny ,ta-
blet’- przendna wersja stacji kontroli lotu - ma ugdovia¢ pojedynczemu operatorowi
mozliwos¢ kontroli lotu kilku statkow. Chow tym wypadku jest to midiwe tylko wte-
dy, gdy wszystkie statki wykornwjot autonomiczny, gdydo zdalnego sterowania po-
jedynczym statkiem jest potrzebnych co najmniej chwdperatoréw, jeden steruje stat-
kiem, drugi przyragdami obserwacyjnymi lub innymi sensorami umieszgnaima po-
ktadzie statku.

Rys. 6. Po lewej: Air Guard, po prawej: demonstpagyversja Air Guarda podczas testu lotu
) autonomicznego
Zrodto: http://www.piasecki.com

Podczas przeprowadzonych kilku demonstracji tegeeBpwe wrzaéniu ubiegte-
go rokuAir Guard zaprezentowat niwosci:

- wykonywania r@gnorodnych autonomicznych lotow wedtug zaprogramowa-
nych planéw misji;
— autonomicznej nawigacji wedtug zaprogramowanych éigpdnych punk-
tow z maliwoscia dynamicznej zmiany danych podczas misji, obegeygh
zarobwno zmiany wysokai lotu, jak réwnie predkaosci lotu;

" W literaturze mapowanie jest okl@ne jako odwzorowywanie na mapie pafnia okrélonych

obiektow, npsrodkow,zrédet rozpoznania sygnatowego.
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- odwzorowania toru lotu oraz prowadzenia patrolowawedtug wzorcéw
wprowadzonych do oprogramowania;

— podporadkowania poktadowych ugdzer sterowania sensorom na czas wy-
konywania misji;
— zdalnego sterowania zyciem naziemnej lub prze#e] stacji kontroli lotu;

— ciagtego zawisu podczas patrolowania — podmk@wania statku sensorom np.
kamerze obserwacyjnej, utrzymywania kamery obsgmgma okrélonym celu;

— utraty (symulowanej) i odzyskania podczas lotugm#nia przesytania danych.

Nastpnym etapem rozwijania prototypu machypracowanie rozwzan umazli-
wiajacych autonomiczny startadowanie systemu.

Kolejny element przysztego systemu walki stanpolbezzalogowe systemy lateg
klasy IV (Class IV UAY, ktorych zasig i zakres maiwosci umazliwi wykonywanie za-
dan przez brygae Maja one wspieradowdde brygady poprzez niiwosci zapewnienia
taczncaci, diugotrwate monitorowanie i obserwagzerokiego rejonu zainteresowania (w
promieniu powyej 75 km). Charakterystyczne dla nich zadania obejah beda: wspot-
dziatanie w zespotach bojowych wraz z lotnictwerogewym, zapewnienie szerokopa-
smowej hczndci 0 zastgu 150-175 km, mapowanigddet rozpoznania elektromagne-
tycznego, state monitorowanie i wykrywari®@dkow broni chemicznej, biologicznej, ra-
diologicznej, nuklearnej oraz energetycznej, azdaRrzetwarzanie uzyskanych danych
Z pomoa aparatury poktadowej. Dodatkowo ma postadgposaenie ulepszage jego
mazliwosci w zakresie RSTA jednoczesnego zbierania informaciji, sygnatéwyatrva-
nych z wieluzrodet. Maj dziat& na bezpiecznej wysoka pozwalajcej im z dalekiej
odlegtaci prowadzé monitoring w kadych warunkach pogodowych. Podobnie jak BSL
klasy Il musa posiadéa zdolng¢ startowania iddowania bez specjalnie przygotowanego
pasa startowego luhdowiska. Docelowo majcharakteryzowasi¢ dtugotrwatdcia lotu
18-24 godzin i promieniem dziatania do 75 km.

Role bezzatogowego systemu laizggo na poziomie brygady ma speénia
VTUAV (Vertical Take-Off and Landing UAWQ-8B Fire Scout (rys. 7).

Rys. 7. Po lewej: RQ-8A Fire Scout, po prawej: MBre Scout
Zrédto: Northrop Grumman

8 RSTA - Reconnaissance, Surveillance, and Targguisition - rozpoznanieledzenie oraz poszuki-

wanie celow.
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Jego pierwotna wersfaQ-8Ajest wzorowana na lekkigmigtowcu Schweitzer
Model 330 SPFire Scoutwyposaony jest w system nawigacji baaoy na GPS
I umozliwiajacy autonomiczne wykonywanie zadaNaziemna stacja kontroli lotu
umazliwia jednoczesne kontrolowanie lotu trzech statkgowietrznych. Zagg dziata-
nia ograniczony zaggiem hcza wymiany danych wynosi okoto 280 km.

Tabela 3. Charakterystyka techniczna wersji RQ-8/Q-8B Fire Scotta

RQ-8A MQ-8B
Dlugosé 6.98 m
Srednica wirnika 8.38 m
Wysokosé 2.87m
Masa max: 1200 kg wiasna: 661 kg max: 1430 kg
Predkosé¢ 231 km/h
Putap 6100 m
Dlugotrwatosé lotu 5h > 8 h (przy 90 kg tadunku)
Moc silnika 310 kw

Zr6dio: opracowanie wiasne

Wyposaenie jego obejmuje przygdy obserwacji elektrooptyczne i termowi-
zyjne, wskanik laserowy, dalmierz laserowy. W styczniu 2004 @aviona wersjd&R Q-
8A, ktora w lipcu 2005 otrzymata oznaczeM€-8B (ze wzgkdu na maliwosé wyko-
nywania r@nych zada, w tym atakéw z gyciem rakiet niekierowanych) zostata wy-
brana jako platform&CS Class IV AUVOprocz zastosowania wirnika cztémagto-
wego (WRQ-8Abyly trzy smigta) zwickszono jego ugvig i diugotrwatdé lotu®.

Wyposaenie MQ-8B Fire Scout’aoprocz podstawowych elementows jwy-
mienionych, obejmuje radar o syntetycznej apert@a&, zestaw urdzer zapewnia-
jacych hcznasé, czujniki, sensory wykrywage miny isrodki broni masowego #ania
oraz czujniki wykrywajce zrodta promieniowania elektromagnetycznego. Chargkte
zuje go maliwo$é¢ autonomicznego startugdowania na jakimkolwiek statku morskim
przystosowanym doatlowania statkbw powietrznych oraz rgldie bez specjalnie
przygotowanegoatlowiska. Ponadto nie prowadzt obserwagj, poszukiwaniesle-
dzenie i wskazywanie celéw, dostarczboktadnych danych oddmie potaenia okre-
slonych obiektow dla platform uderzeniowych (samgjaéimigtowce, statki morskie),
a takke maze prowadz ocere skutkéw uderze sit wiasnych.

Przedstawione w opracowaniu bezzatlogowe systerajdat s wyrazem dze-
nia armii ery informacyjnej (tofflerowskiej trzeg¢i¢ali) do osadzania najnowszych
technologii w strukturze sit zbrojnych. To ¢dizy innymi implikuje wniosek,ze
w przyszigci w innych kategoriach natg ocenig zdolng¢ do kontrolowania wyzna-
czonego rejonu dziataniagdaca funkcy zarowno mobilnéci i maksymalnego zagju

°® Northrop Grumman RQ/MQ-8 Fire Scotttp://www.designation-systems.net/dusrm/app2/dp8i.h
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uzbrojenia danej jednostki, jak réwnignaksymalnego zagju zrodet rozpoznania,
ktore efektywnie wykorzystane m@gozwolé na uzyskanie przewagi w wymiarze
informacyjnym.

Bezzalogowe systemy latap whczone w sié razem z innymi systemami za-
rowno zatogowymi, jak i bezzalogowymidowymi maj przede wszystkim l@yzro-
dtami informacji tworacymi wspolny obraz sytuacji bojowegdmmon operational
picture). Dazenie do wprowadzenia platform bezzatogowych jestwoerciedleniem
trendéw zgodnych z zateniami teorii ,sieciocentrycznych dziatdojowych”, w kto-
rych si&€ jest stworzona z wzajemnie pawanych informatycznie elementowddkow
dowodzenia, rozpoznania, gdzex analizy i transmisji danych oraz inteligentnyclssy
teméw raenia). W dziataniach sieciocentrycznych wykorzystsig w petni dane wy-
wiadowcze z satelitow, samolotéw, bezzatogowychtesyéw latajgcych i hdowych
oraz innych dogpnychzrodet, na podstawie ktorych dowddca uzyskuje w iezee-
czywistym catkowity obraz pola walki, nieginy do zidentyfikowania wkaiwych
celow i zniszczenia ickrodkami precyzyjnego f&nia - posiada tzwwiadoma¢ sytu-
acyjm (situational awarenesswiedz 0 obszarze dziatania (operacji) oraz o pefou,
dziataniu i zamiarach sit wkasnych i przeciwnik&jworzona sié sensoréw, przekai-
kow informacji orazsrodkéw uderzenia generuje zkszory predkos¢ przekazywania
sygnatéw, wysze tempo dziatania, wkisz skutecznéc, zwigckszone maliwosci prze-
trwania i samosynchronizacji, czyli w rezultacie/sizanie przewagi informacyjng

Rola bezzatlogowych systeméw lataych klasy IlI-IV jest dostarcZadowod-
com pododdziatow i oddziatébw wojskdowych szczebla taktycznego informacji w tak
zwanym czasie rzeczywistym powogeych wzrost wiedzy o ,przestrzeni”’ otaczeg)
ich rejon dziatania. Posiadanie wtasnyalddet kxdzie zwikszato maliwosci rozpo-
znania na szczeblu batalionu i brygady ozlm@$¢ samodzielnego uzyskiwania da-
nych obrazowych, ktérych gtownymodtem do tej pory bytgrodki w dyspozycji prze-
tozonych (lotnictwo wojskddowych lub sit powietrznych, dane satelitarne). Bigta
nieocenion pomoa, zwtaszcza w specyficznydnodowiskach pola walki takich, jak
teren zabudowany i gorzysty, w ktorych pole obsejndia srodkéw naziemnych jest
znacznie ograniczone. Zgiszy s¢ rowniez wymagana samodzielfo taktycznych
zgrupowa bojowych, tworzonych na bazie podstawowego moddjowego, jakim
jest batalion.

Wiarygodne dane rozpoznawcze dostarczone z bezzajat) systemow lataj
cych w czasie bliskim rzeczywistemu moby¢ czynnikiem decydagcym o wyniku
walki. Szybkie przetworzenie i dostarczenie tychydd do odbiorcéw w postaci wia-
rygodnej informaciji, pozwoli na reakcpitasciwa do zaistniatej sytuacji. Posiadanie
przewagi informacyjnej w wyniku dysponowania omawiai systemami rozpoznania
spowoduje wzrost potencjatu bojowego, @mizenie szybki reakcji w dowodzeniu,
zwigkszenie efektywnsei razenia w wyniku uzyskiwania bardziej precyzyjnych veim
oraz wzrost odporrigi na uderzenia przeciwnika i zsgszenie synchronizacji dzida

19 patrz: M. WrzosekUwarunkowania amerykkiej dowej operacji interwencyjnej XXI wieku w
aspekcie rozpoznani&Zeszyty Naukowe AON Nr4/2003, s. 243-244; J. Pawski, Irak 2003 —
whnioski i nasgpstwa wojny(w:) Operacja ,lracka Wolng¢”, op. cit., s. 182; R. Darilek i innivie-
asures of Effctiveness for the Information — AgayARAND 2001, MR-1155, s. 9-11.

33



