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CWICZENIE W RATOWANIU ZALOG OKRETOW PODWODNYCH

26 maja 2008 u wybrzezy Norwegii rozpoczely sie najwieksze tego roku na
Swiecie manewry miedzynarodowych sit ratowniczych. Specjalistyczne okrety,
pojazdy podwodne oraz nurkowie przez dwa tygodnie cwiczyli ratowanie zatdg
okretow podwodnych. W artykule przedstawiono ogolny zarys ¢wiczenia, zadania
realizowane przez zatoge okretu ratowniczego ORP ,LECH” oraz trudno$ci jakie
napotkano w trakcie ich realizaciji.

Stowa kluczowe: ratowanie zatdog okretow podwodnych, prace podwodne

RESCUING OF SUBMARINES CREWS EXERCISE

May 26, 2008 off the coast of Norway, the largest in the world of international
forces and rescue maneuvers began. Specialized ships, underwater vehicles and
divers trained for two weeks to save the crews of submarines. The article outlines the
exercises, the tasks performed by the crew rescue ship ORP "Lech" and the
difficulties encountered during implementation.

Key words: rescuing of submarines crews, underwater works

WSTEP

Na przetomie maja i czerwca 2008 roku u wybrzezy Norwegii odbyto sie
miedzynarodowe ¢wiczenie ratownicze pod kryptonimem BOLD MONARCH.
To cyklicznie odbywajace sie przedsiewziecie w udzielaniu kompleksowej pomocy
zatogom okretow podwodnych.

Zesztoroczne manewry mialy za zadanie sprawdzenie poprawnosci dziatania
nowych systemoéw ratowniczych, systeméw dowodzenia akcjg ratowniczg oraz
wypracowanych standardow postepowania, jak réwniez zainspirowaé dalszy rozwdj
prac zwigzanych z ratowaniem zatdég okretow podwodnych. Wazne byto, aby
przedstawi¢ mozliwosci wielu panstw, poréwnac je ze sobg i sprawdzi¢ czy mogq
wspotpracowaé. Zademonstrowano mozliwosci NATO, ktére moze przeprowadzic¢
akcje ratowniczg uszkodzonego okretu podwodnego, uwzgledniajac aspekty
techniczne i medyczne jakie moga wynikngé w trakcie katastrofy tego typu.
Wykorzystano sprzet taki jak: zdalnie sterowane pojazdy podwodne do poszukiwania
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i inspekcji OP?, system do prac podwodnych ADS?, systemy wentylacyjne, systemy
ratownicze réznych typéw NSRSS3 AS34% SRDRS®, SPAG® i grupy nurkow.
W ¢wiczenie zaangazowane byly systemy i zespoly ratownicze miedzy innymi
z : Niemiec, Francji, Grecji, Wioch, Holandii, Izraela, Polski, Kanady, Ros;ji, Turcji,
Ukrainy, Wielkiej Brytanii i USA [2].

Polska Marynarke Wojenng reprezentowaty okret ratowniczy ORP "Lech"
i okret podwodny ORP "Sep". W ¢éwiczeniu uczestniczyli réwniez marynarze
z Osrodka Szkolenia Nurkow i Ptetwonurkéw Wojska Polskiego oraz obserwatorzy
Dowddztwa Marynarki Wojennej i 3 Flotylli Okretéw [6].

Okret ratowniczy ORP LECH wyszedt z portu Gdynia 20 maja. Do portu
w OSLO zawinat 23 maja 2008 roku zgodnie z harmonogramem ¢wiczenia. Jeszcze
tego samego dnia na okret weszia grupa wioskich operatorow systemu ADS
i zatadowano jego komponenty na burte okretu. Nastepnego dnia na poktadzie okretu
dowodzenia HNLMS’ ROTTERDAM odbyta sie odprawa, majgca za zadanie
przypomnienie scenariusza c¢wiczenia. Omowione zostaly zasady dowodzenia,
tacznosci, komunikacji z mediami. Przedstawiono rejony dziatan okretéw,
podstawowe normy czasowe ¢wiczonych epizodow. Sygnaly alarmowania
w sytuacjach niebezpiecznych. | rzecz najistotniejsza, ktérg podkreslano na kazdym
etapie ¢wiczenia — ,bezpieczenstwo przede wszystkim!” Dowddcy wszystkich szczebli
mieli dopilnowa¢, aby nie podejmowano zbednego ryzyka w trakcie realizacji
postawionych zadan.

1. CwWICZENIA

Kazdy dzieh miat jednakowg strukture sktadajaca sie z trzech podstawowych
etapow. Pierwszy to transfer obserwatoréow i oséb bezposrednio biorgcych udziat
w wykonywaniu zadan na burte okretu. Nastepnie ¢wiczenie zasadnicze i transfer
powrotny. Pierwsze osoby przybywaty na okret okoto godziny szoOstej rano
a zostawaty odbierane okoto godziny osiemnastej, co dawato duzo czasu na
wymiane doswiadczen.

Jednym z zasadniczych celéw byta wspotpraca z wioskg ekipg operatoréw
systemu ADS. Ze wzgledu na fakt, ze system ten nie byt wczesniej uzywany z innych
jednostek niz A 5309 ,ANTEO” rodzito sie wiele pytan i niepewnosci co do tej
wspétpracy. Pierwszym sprawdzianem okazato sie umieszczenie ekwipunku na
poktadzie okretu. Mimo, ze na dtugo przed ¢éwiczeniem przekazano stronie wtoskiej
dane dotyczgce mozliwosci rozmieszczenia sprzetu na poktadzie nie wszystko udato
sie przewidzie¢. W trakcie ustalen brano bowiem pod uwage zasadnicze elementy
systemu tj. ADS-y, skrzynie z pepowinami, operatorke systemu i agregat
pradotworczy. Dwa TIR-y wypetnione sprzetem, czekajagce w porcie byly wiec
pewnym zaskoczeniem. Udato sie jednak wygospodarowac¢ wystarczajgcq ilosc
miejsca i caly ekwipunek zostat zatadowany. Po kilku dniach osiggnieto wprawe
w przeorganizowywaniu poktadu tak, aby okret mogt wykonywac wszystkie biezace
zadania.

1 OP - okret podwodny

2 ADS — Atmospheric Diving Suit

¥ NSRS — NATO Submarine Rescue System

* AS34 — Priz Class Deep Submergence Rescue Vehicle

® SRDRS - Submarine Rescue Diving and Recopression System
® SPAG - Submarine Parachute Advisory Group

" HNLMS — His/Her Netherlands Majesty’s Ship
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Rys.1. Zatadunek operatorki systemu ADS.
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iezarowki ze sprzetem systemu ADS.

} Rys.2.

Okret wyszedt z portu Oslo 25 maja rozpoczynajgc faze morskg ¢wiczenia. Pierwsze
dni uptynety na poznawaniu mozliwosci kazdej ze stron. Jednoczesnie uczono sie
wspolnie dziataé. Wioscy operatorzy, technicy, nurkowie z polskimi operatorami
pontonu, dzwigu, nurkami ale i catg zatogg z dowoddcyg okretu na czele. Nie bylo to
wcale proste, gdyz wiekszos¢ czynnosci wymagato duzej precyzji a duza liczba osob
na poktadzie czy stan morza nie zawsze pomagaty. Musiato mingé troche czasu
zanim nabrano do siebie zaufania. Profesjonalizm i zbieznos¢ charakteréw obu ekip
doprowadzity w krotkim czasie do petnego porozumienia i wysokiej wydajnosci
wykonywania zadan.

\
Rys.3. Wspétpraca Rys.4.Wspotpraca Rys.5. Po krétkim czasie nabrano duzej
pontonu z ADS. dzwigu z ADS. precyzji dziatan.

Pomogto niewatpliwie, iz pierwsze dni nurkowe poswiecilismy na prace przy dwoch
trenazerach dostarczonych przez francuski okret ,ARGONAUTE". Jeden to kosz,
w ktédrym umieszczonych bylo sze$é POD-6w®. Drugi to imitacja wtazu okretu
podwodnego, w ktéorym mozna byto je umieszczaé. Mimo nieduzych gtebokosci, okoto
25-30 metrow i dobrej przejrzystosci wody, niespotykane w naszych rejonach dziatan
uksztattowanie dna morskiego i warunki hydrometeorologiczne wymusity dodatkowy
wysitek i czasami zmiane organizacji prowadzenia prac podwodnych w stosunku do
zasad przyjetych w naszych warunkach geograficznych. Strome, kamieniste i Sliskie
dno, kierunki prgdoéw morskich i wiatru zmieniajace sie w ciggu dnia, wielonarodowy
sktad ekip nurkowych wprowadzato dodatkowe utrudnienia w koordynaciji
przedsiewzie¢ realizowanych na okrecie. Ze wzgledu na wymienione przeszkody
poczatkowo ADS wykonywat swoje zadania bez wspodtpracy z nurkami a ekipy
nurkowe dziataty jedna po drugiej. Zdobyte w ciggu pierwszych dni doswiadczenia jak
i wspomniane zaufanie, pozwolity w kolejnych dniach wspétpracowaé pod wodg

8 POD - pojemnik do transferu $rodkéw podtrzymania zycia
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nurkom i ADS-om, co w znacznym stopniu zwiekszyto intensywnos$¢ wykonywanych

./

éwiczen.

Rys.6. Praca nurka przy koszu z POD-ami.

Wynikiem tego byt fakt, iz na pierwszg wspotprace z okretem podwodnym, ktérym byt
HNoMS® UTHAUG (ULA CLASS), ORP LECH razem z grupg wioskich operatoréw
szedt juz jako dobrze zgrany zespot ratowniczy.

ORP LECH w trakcie wspotpracy z okretem podwodnym, dziatat w warunkach
zblizonych do rzeczywistych. Mimo ze znana byfa pozycja OP na dnie, jako jedyny
okret musiat potwierdzi¢ jego potozenie, rozstawi¢ kotwicowisko redowe i dalej
kontynuowa¢ dziatania ratownicze. Pozostate jednostki korzystaty z przygotowanego
wczesniej kotwicowiska, w ktore wptywat OP.

Bioragc pod uwage mate przedziaty czasowe przeznaczone do wspoipracy, byto to
spore wyzwanie.

Po przygotowaniu pojazdow przez ekipe wtoska, rozpoczeto faze prac podwodnych.
Zespot miat za zadanie wykonaé inspekcje kadtuba OP a nastepnie podac i podjac
z whazu kiosku POD-y ze $rodkami podtrzymania zycia'®. ADS przystapit do pracy.
Wykonat inspekcje kadtuba. Nastepnie po bardzo doktadnym wywazeniu pojemnikow,
szybko i sprawnie umiescit jeden we wiazie kiosku OP. Cwiczenie przebiegato bez
ktopotobw do momentu , gdy trzeba byto podjaé¢ pojemnik z wiazu. Okazato sie
bowiem, iz ADS bardzo dobrze radzi sobie z wiozeniem POD-a do $luzy, ale ma
problemy z jego podjeciem. Kiopot polegat na tym, ze ADS nie moze zgina¢ ,rak”,
,N0g” czy innych elementéw. W zwigzku z tym, nie moze sie schyla¢, kucaé czy
dopasowywaé swoim korpusem do kadtuba okretu tak, jak moze to zrobi¢ ciato nurka.
Z tych powodow nie mogt siegng¢é do wnetrza kiosku, aby chwyci¢ POD-a
i wydoby¢ go.

¥ HNOMS — His/Her Norwegian Majesty’s Ship

10 ELSS — Emergency Life Support Stores
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Rys.7. Pojemniki do transferu ELSS. Rys.8. Wiloscy operatorzy przygotowujg

pojemnik do zanurzenia.

Szybka analiza sytuacji, pomystowos¢ pozwolity wykonaé, przy pomocy warsztatu
i dostepnych na okrecie materiatow, proste narzedzie w ksztafcie ,haka”, ktorym mogt
sie postuzyc¢ pilot ADS-a. Jednak gdy juz wydawato sie, ze wszystko pdjdzie dobrze,
pilot zameldowat, iz w trakcie podchodzenia do wtazu i zajmowania pozycji do
podjecia pojemnika, nasz ,system podnosny” wypadt z manipulatora i wpadt do
kiosku, gdzies w okolicy peryskopu. To nieprzewidziane zdarzenie spowodowato
w konsekwencji kolejne zmiany w organizacji prowadzenia prac podwodnych przy
kadtubie zatopionego OP. Po pierwsze nalezato jak najszybciej wykona¢ kolejny hak
aby wykona¢ zadanie wydobycia POD-a. Po drugie trzeba byto sprébowaé wydoby¢
element z kiosku okretu. Niestety proba odnalezienia go przez nurka nie powiodta sie.
To z kolei rodzito pytania co do bezpieczenstwa samego OP, gdyz istniato
prawdopodobienstwo, Zze nasze narzedzie uszkodzito lub zablokowato ktérys
z systemow okretowych.

Rys.9. ADS z ,hakiem” w manipulatorze.

Nalezato tez powiadomi¢ zatoge okretu podwodnego o zaistniatym fakcie. Ten
element pochtonat bardzo duzo czasu. Powodem tego byt zbieg kilku okolicznosci.
Pod woda, w trakcie tych wydarzeh oprécz ekip wioskiej i polskiej znajdowaly sie
jeszcze dwie ekipy nurkéw z Izraela i Rosji. Nurkowali w sprzecie niezaleznym i nie
byto z nimi tacznosci. Trzeba byto wiec czekaé az sie wynurza, aby podja¢ probe
kontaktu z OP za pomoca telefonu do tacznosci podwodnej™. Jak tylko nurkowie byli
na poktadzie, specjalisci norwescy, skfadajacy sie z przedstawicieli zatog OP, ktorzy

1 UWT — Underwater Telephone
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byli na poktadzie ORP LECH, przystapili do proby poinformowania kolegéw
o problemie. Wymiana informacji przy uzyciu UWT nie jest tatwa. Problemy
z dopasowaniem czestotliwosci, znieksztatcony gtos, chwilowe utraty fgcznosci co za
tym idzie nie zawsze petny komunikat, to duze utrudnienia. Dlatego, w tego typu
tacznosci stosuje sie proste hasta, kryptonimy, ktére majg szersze znaczenie,
opisane w dokumentacji uzywanej w czasie wykonywania zadan ratowniczych (ATP-
57B'%). Jednak obecnie nie ma procedur czy sygnatéw, ktérych mozna byto uzyé w tej
konkretnej sytuacji. W trakcie, gdy czes¢ osob byla zajeta tacznoscig przez UWT,
na poktadzie przygotowywany byt drugi POD, w ktéorym umieszczono kartke dla
dowddcy HNoMS™ UTHAUG z niezbednymi danymi oraz umdwiony sygnat na
wypadek potrzeby rozpoczecia faktycznej akcji ratowniczej, jak i sytuacji, w ktorej
okret podwodny jest bezpieczny i moze dziata¢ samodzielnie.

Od momentu zagubienia ,haka” w kiosku do otrzymania ostatecznego sygnatu,
ze wszystko jest w porzadku - systemy dziatajg poprawnie i okret moze dziatac
samodzielnie minefo wiele cennego czasu. Jednak przyczynity sie one do zdobycia
wiedzy i doswiadczenia, ktorych nie zdobylibysmy bez udziatu w ¢éwiczeniu.

e o

Rys.10. Codziennie z poktadu ORP ,,LEH” operowato od dwéch do czterech zagranicznych
grup nurkowych. Na zdjeciu odprawa przed nurkowaniem ekipy rosyjskiej.

Jednym z wnioskéw jakie nasunety sie po tych wydarzeniach byta potrzeba
wypracowania procedur tacznosci z OP w momencie, gdy nurkowie sg pod woda.
Wykorzystywania UWT, w taki sposéb, aby w trakcie seansow tacznosci nie byto
potrzeby przerywania nurkowania, pozwolitoby to na skrocenie czasu prowadzenia
akcji ratownicze;.

Kolejne dni uptynety na wypracowaniu ostatecznej wersji ,haka” dla pilotow
ADS i opanowania techniki postugiwania sie tym elementem. Pozostate
miedzynarodowe grupy nurkéw realizowaty swoje zadania z burty ORP LECH.

Nastepne spotkanie z okretem podwodnym HNoMS UTHAUG nastagpito po
czterech dniach. Planowane byty: inspekcja kadtuba OP, podanie i podjecie POD-6w
oraz podanie i podjecie MINI POD-a, mniejszego pojemnika, wykorzystywanego
gtéwnie do wymiany informacji, ze wzgledu na jego mniejsze gabaryty i mozliwosé
szybszego transferu. Tym razem jednak wszystko poszto zgodnie z planem.
Zastosowane poprawki sprzetowe (odpowiednio dopracowany ,hak”), organizacyjne
(wykorzystanie UWT w trakcie nurkowania), zdobyte doswiadczenie pozwolity
sprawnie, bezpiecznie i bez przeszkéd wykonaé wszystkie zaplanowane zadania.
Ze wzgleddw organizacyjnych nie doszto do wspotpracy miedzy polskimi okretami,
co mogto by¢ ciekawym doswiadczeniem, zwtaszcza dla ekipy wioskiej. Rozwigzania
konstrukcyjne kiosku oraz sposdb otwierania i zamykania wiazu $luzy mogtby by¢ dla

2 ATP 57B — NATO Submarine Rescue Manual
3 HNoMS - His/Her Norwegian Majesty’s Ship
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operatoréw systemu ADS duzym wyzwaniem. Byli zawiedzeni, ze nie mogli zmierzy¢
sie z polskim okretem podwodnym.

Ostatnie dni fazy morskiej, to realizacja nie zawsze typowo ratowniczych
zadah - dzien prasowy i wizyty delegacji VIP-Ow panstw uczestniczacych
w manewrach.

WNIOSKI

Miedzynarodowe ¢wiczenie BOLD MONARCH 08, byto skomplikowanym pod
wzgledem logistycznym przedsiewzieciem. Dwutygodniowym egzaminem dla
wszystkich formacji biorgcych w nim udziat. Prace podwodne z wykorzystaniem
systemu ADS i nurkéw byty tylko jednym z wielu epizodoéw. Jednak z punktu widzenia
polskiego okretu ratowniczego ORP LECH, byt to element zasadniczy.

Uczestnictwo w takim ¢éwiczeniu trudno przeceni¢. Mozliwosci zapoznania sie
na zywo z najnowoczesniejszymi rozwigzaniami technicznymi  systemow
ratowniczych, podpatrywania ich w dziataniu, wspodtpraca z ludzmi, ktérzy je tworzg
sg bezcenne. Czes$¢ zaobserwowanych rozwigzan technicznych czy organizacyjnych
z powodzeniem zastosowano na polskim okrecie. R6zne podejscia do rozwigzywania
pojawiajacych sie problemow, wymiana spostrzezen pomiedzy ekipami nurkow byty
bardzo inspirujgce i pouczajace.

Ze wzgledu na bliskg wspotprace nurkéw z systemem ADS naturalnym wydaje
sie proba poréwnania obu sposobdéw prowadzenia prac ratowniczych. System ADS
jest  zaawansowanym  technologicznie, wymagajacym  specjalistycznego,
technicznego zaplecza a zatem i bardzo kosztownym wyposazeniem do prac
podwodnych. Oferuje za to nieprzecietne mozliwosci w rekach dobrze wyszkolonych
i doswiadczonych pilotdow. Zapewnia prace na gtebokosciach rzedu kilkuset metrow
z czasem pobytu nieosiggalnym dla nurkéw i to bez jakiejkolwiek dekompresji
operatorow. Egzemplarze, pracujgce z burty ORP LECH, miaty mozliwo$¢ zanurzania
sie do gtebokosci 360 metréow, nowsza wersja osigga ponad 600 metrow. Jest
uzyteczny i wydajny przy wykonywaniu prostych, powtarzalnych prac. Podobnie jak
nurkowie potrzebuje jednak doktadnej pozycji okretu nosiciela nad celem. Nie mozna
go wysylaé do poszukiwan, tak jak pojazdéw typu ROV, ze wzgledu na ciezar
pepowiny i nie duzg moc pednikbw. Ma tez ograniczenia odnosnie warunkéw
hydrometeorologicznych z powodu sposobu jego wodowania. Nie kazda jednostka
ptywajaca moze byé bazg dla tego rodzaju systemu, ze wzgledu na wymagania
sprzetowe. Niezbedne sg urzadzenia dzwigowe o odpowiedniej nosnosci, miejsce
potrzebne do ustawienia elementéw systemu czy dodatkowe sSrodki ptywajace
konieczne do zabezpieczenia jego pracy. Trudno manewruje w ciasnych
przestrzeniach. Ze wzgledu na sztywnos¢ konstrukcji, ktéra zapewnia tak duze
gtebokosci dziatania, ma niewielki zakres ruchéw manipulatorami. Powoduje to, Zze
nie jest wstanie wykonywa¢ pewnych skomplikowanych, niestandardowych
czynnosci, ktére nie stanowig zadnego problemu dla ciata i ragk nurka. Ze wzgledu na
wspomniang moc pednikow, ma tez ograniczong zdolno$¢ do przenoszenia
tadunkéw. Proces wywazania samego pojazdu jak i przygotowanie dodatkowych
elementéw, na przyktad POD, aby mégt z nim swobodnie operowac jest procesem
wymagajacym duzej doktadnosci pomiaru ptywalnosci.

Z dwoch tygodni obserwacji mozna wyciggng¢ wniosek, ze system ADS
i prowadzenie prac z wykorzystaniem nurkéw nie wykluczajg sie wzajemnie. Sg to
raczej systemy, wzajemnie uzupetniajgce sie w trakcie prowadzenia akcji ratowniczej
czy innych prac podwodnych. Szybki rozwdj technologiczny na pewno spowoduje
w najblizszym czasie zwiekszenie mozliwosci takich systeméw jak ADS.

Y ROV - Remotely Operated Vehicle

Polskie Towarzystwo Medycyny i Techniki Hiperbarycznej
73



Nr 2 (27) 2009 rok

Zesztoroczne ¢wiczenie wykazato jednak, ze istniejg sytuacje, na ktore technika nie
jest przygotowana i trzeba wysta¢ do pracy cztowieka. Dlatego istotne jest,

utrzymanie na wysokim poziomie szkolenia grup nurkowych
pobudzenie rozwoju nowych technologii nurkowan, ktore

zwiekszy¢ efektywnos¢ prowadzenia prac podwodnych.

i jednoczesne

pozwolg bezpiecznie

Tabela 1.
Okrety nosiciele dla systeméw ratowniczych biorgce udziat w manewrach Bold Monarch 08
15 7
NoCGV RFS™ TITOV USNS ORP LECH
HARSTAD (AS-34/ADS) APACHE (ADS)
(NSRS) } (SRDRS)

Wypornosé
[tona]

3121

7960

2260

Dtugosé
[metr]

83

130,3

69

72

Szerokosé
[metr]

15,5

17,3

13

11,6

Moc maszyn
[kw]

2 x 4000

4483

2x 2700

2 X 1330

Naped

Dwie $ruby/ 1xster
strumieniowy 883
kw

Jedna $ruba

Dwie sruby/1xster
strumieniowy 224
kw

Dwie sruby/2xster
strumieniowy 130
kw

Dane na podstawie: [1],[31,[4],[5].[7]-

> NoCGV - Norewgian Coast Guard Vessel
'8 RFS - Russian Federation Ship
7 USNS - United States Naval Ship
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http://www.armedforces.co.uk/03.2009
http://www.boldmonarch08.info/09.2008
http://www.janes.com/03.2009
http://www.rusnavy.com/03.2009
http://www.warfare.ru/03.2009
http://www.wp.mil.pl/10.2008
http:www.yuvit.mylivepage.ru/03.2009
Raporty sytuacyjne.
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Dowddca Grupy Ratowniczo-nurkowej ORP ,LECH”. Zajmuje sie tematyka nurkowan
gtebokowodnych i ratowania zatdg okretéw podwodnych.
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