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Rys. 1. Widok stanowiska do wyznaczania WLRT.
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Rys. 2. Wyniki dwukrotnego wyznaczenia zakresu temperatur
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Rys. 3.



85

-
-
-

-
-

â1

-
-

-

-

-

-

-

-
-

zentowano na rysunku 4. 
-

-

-



86

i w momencie stabilizacji inwaru (rys. 5 i 6).
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Rys. 4.  
(Leica 27119)
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Rys. 5. 

Rys. 6. 
(Leica 27119) – po stabilizacji
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Rys. 7. 
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Porównanie WLRT wyznaczonego w FGI i GLM AGH

FGI
Zakres 10-30

GLM AGH
Zakres 0-40

GLM AGH
Zakres 10-30

16316 0,68 0,05 0,60 0,05 0,70 0,07

16317 0,60 0,04 0,69 0,09 0,66 0,01
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