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W artykule zostanie przedstawione nowe stanowisko zbudowane w Laboratorium Au-
tomatyki, Robotyki i Systemów Fotofoltaicznych w Katedrze Automatyki AGH. Po&���'�
�"�	&	�2��#��	�	"�0"�&���	����2	3�1���������	4	��1���	��1�("�	�)�2���5666	��&�j#������0
7����	�$����,	8�1���	��	�9	��(�0"9�	�(�2���"9	&���09	����(�	�)�2���566	:�;�	�"�0��09#�<�
��=	�!&"��>	"�	&�2���>�"��	3�1���������,	?�&�	����(	2������	�"�#�"��	&�=����	��>(i-
&�@#�	 ��	 �&�0�<�	 2�2����"���,	 A�2����	 '��&�	 &����"��("�	 �����(�����	 ��>(�&�	 0���
2�����#�"��	 #�9<'�	 2��#�	 �	 ��1������	 2�"��&�>	 �����'�	 ����2��"�	 �������&�	 �����(���$
��	&���	 �	 '���&���9,	 ����"���#0�	 ��1�&�	 ��=	 1��2���&���&�	 2�2����	 2���	 �����<�&�
&	�2��#��	�	��#)"�(�<�=	*(������)�	���=��	#����	�"���	��=	�'�2��(�&�<�	2�'9czenia kablo-
we<�,	 �2�!#�	 #��0"��!&	 &	 2�@���	 2��#���&��"��	 1=�9#�#)	 �!&"��>	 "�	 &�2o��>�"��
�)�2e��566�	"�&�	����(	2������	�(����B&�=��&�	#��0"���	��(�<'�@#��	#�	���>(�&��	��1��$
"��	&�=����0	�(�@#�	�"7����#0�	�52��������"�	��1�#��0	���#��09#�0	�obota.
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Robot Khepera III, podobnie jak pop����"�	����(�	��	1���&=	����'�&9,	8�1��	��
���9<'�	�����'��	#�	��"���(���0�	������	�&�"���("�#)	��(��0�	�&!#)	��1��!&	��	��19�	"�	���$
���	 1'=�"��	 ����'�09#�<�	 �(<������,	8�1��	 "�2=���"�	 0���	 2�2����	 �&�	 �������#�"��	 ���$
�����#��"�	�!'���	��!��	�	��(��	2�'9#��"�	�9	�	��("�����	2�9��	���'�<�	2�2����	2��e�'��"��
�����#�0"�,	 �������&�"�	 "�2=��	 2��&�(�09	 "�	 ������&�"��	 2�=���@#�	 &	 ��������	 ��
�C	��D�	��	�/
	��D�,	��>��	��("��	&�2���>�"�	0���	&	�"�����	�(�#��09#��	���=��	��ó����
�>����&"��	���2�"�0�	 �"7����#09	�	2���#0�	 ��1���	&	2��������"�	 ��1�#��0,	�2�!#�	2����$
�!&	�	�"�����!&	"�	&�(�	��("��!&�	�������&�#)	�"7����#0�	�	2��������"�	��1�#��0	������$
#��09	#��0"���	�(����B&�=��&�	�	2��#���&��ni,	E�<(9�	��1���	2�������&��"�	"�	�ysunku 1.
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E���#�"�	 �	 <!��	&�=����	 #��0"���	 ��	 #��0"���	 �(�r��B&�=��&��	 2�"�>�0	 �����'�	 ��z-
�����#��"�	�9	#��0"���	&	2�@���	2��#��rwieni. Robot zasilany jest z wymiennych akumu(�$
���!&	(���&�$2�(�����&�#)	�	2�0��"�@#�	�C��	��)�	������#��09#�#)	"�2�=#��	-�C	G,	A���
���"�����&��	 ���1��	 2��#��	 1��	 ��'9#��"��	 �������&�<�	&�2���>�"��	 ��1��	��>�	 2��#�$
&�H	"�	0��"�0	1������	��	��,	
	),	8�1��	"��	0���	���"�����&�	&�2���>�"�	&	��s���	����9���$
"��	�"��<�9,	I�#��0=	�	&����"��	�����(�����	����	2��09H	�>����&"���	�bserwuj9#	��#)�$
&�"��	��1���,	�>����&"��	��>�	������H	�"7����#0=	�	�����("��	"�2�=#��	�����(������	#�
0���	 2���#"�	 2���	 ����@(�"��	 ���2"��	 0�<�	 ���'���&�"��,	 Na wyposa>�"��	 laboratorium
znajd�09	��=	&����""�	�����(�����	&raz z ��&"=���"9	'���&���9,	���>(iwia t�	#�9<'�	&�$
��������&�"��	��1���	4	&	�����	���'���&�"��	�����(�����	����=2�0�	��=	<�5�2����"��	"�'�$
��&�"��	 �<���2(�����	 ��<�	 ����<�	 ��2�. I��=��	 ����	 �����'�	 �su"�=��	 "����<��"�@H�
��!��	&	przypadku pop����"��<�	����(�	4	�)�2���566	&������'�	#�9<"�=#��	��1(�	��	��1�$
���,	Robot przykryty jest z wierz#)�	2����&9	��1�zpie#��09#9	4	2�	0�0	��0=#��	��>(�&��	0���
��'9#��"��	&�2��a>�"��	����tkowego. Podstawowe cechy robota zebrano w tabeli 1.
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Procesor DsPIC 30F5011, 60MHz 

RAM 4 KB na DsPIC 

Flash 66 KB na DsPIC 
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Zasilanie Akumulator litowo-polimerowy (1400 mAh) 

Autonomia maks. 8h, bez dodatkowych akcesoriów 

Komunikacja Port szeregowy 115200 bps 

Rozmiary 
&����
��'�()%��� 
*�	�
� +'�,%��� 

Masa 690 g 

Zdalne sterowanie 
LabVIEW, MATLAB, SysQuake lub inne dowolne oprogramowanie  
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Robot Khepera III zosta!	 �
����"�	
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$�	 �
�&
400ST100/400SR100 firmy Midas	 +,-.	 K�%
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