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	�	����9	����ajów auto-
nomicznych jednostek:
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�	 �
���	 ���7�
�
�68
5����	�
�����
�	 6������	 �����6�	��	����	�	 
���<	D�9���
	������	5����	
��iono na ry-
sunku 2.
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�#���	���������	 �����	��	�����#����	$�	
��	����������

������	�	
��	��	����#��	�	�	��	�����#���	#��	%�	���	���!&
'! ���������		��
�#���	���������	�����
�(��	�
���	$�������		�		����	
�����#�!�		���	����)

�����		��
�#���	
����		������	$���	��	�����#�	������		���	�
�����������	���	��!&
I! ���������	 	��
�#���	 �"����	 ���
����	 �����	 �������	 �(����	 ��������	 �������	 #��	

�	 ������	 �������	 $�"����	 "����
	���	 ���
���	 �����
�(��	�
����	 
���������	 ������
�����
�(��	�
���!*

De���#�	�������	�������	����	
�	�	��������	�������� (odbiorców)�	������	�	���)
����		�
�(����	���
	����	������#�	��������	��	�	
���������	��	������	"��������*	
���)
���	������	
�	�	
�����	���	���	����	��������,	�����#�	����	���	�������	�	
���	��������)
#���	���
�����		��	��������	�	��	������	��	������#�����	��������#(	����������*
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����	�����	��	�	�(		������#�	�	��������
�	��(���	���������	������#����	�	�����	%�����	������������#�����	�"���	���������	��)
���		��������	$
�������
��!	��������#�	������* +	�������	�����	�	�����	�	
�	
��	����)
������	����#(�			��
	�������n��#���	������	%��	�	��(���	�	
�����������	�����	%�����* J�)
���	��	�����#��		��
���	#�
�	������	%��� typu

K = fk(Q, C, W, 	αQ, αC�	αW)  (1)

A1
przed

Ai
przed

Ak
prod

Predykcja Scenariusze Negocjacje
Przetargi

A1i
odb

Aj
odb
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gdzie:
K – koszty utrzymania linii produkcyjnej,
Q – �����&	��������		��	�����	�	�			�������
�����
C – koszty wyrobu,
W – ��������	�
������&	��������	�

αQ�	αC�	αW – �	5�������
�
	������	5���5
	�����	��5��
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�	�
����>�
��<

4���		���8	5������6
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	�9����
�����68��	5����
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���6������	���
���:�	�	����
���	5����	5������68��	5����	
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��	
��,	����7���	6�	
	��	
:�
5�68��

Oz = fz(P,	βP, T,	βT, Y,	βY) (2)

gdzie:
P –  �
���	5��	

7�		5�����68�����
T – zalecany czas realizacji zlecenia,
Y – 
��>?	�����
����9	��������

βP,	βT,	βY – �	5�������
�
	������	5���5
	���	��5��
���
�	�
����>�
��<
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�		5�����7�	5����	
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���	5����	5����	
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��	
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�� zawiera w
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Os = fsB��	��	��	��	��	γP�	γQ,	γT,	γC) (3)

gdzie:
P, T, Y / �
����>�
	6��	�	B/C, ale oferowane przez producenta,

Q – ���������	6���>?	
������
C – koszt oferty,

γP�	γQ,	γT,	γC – ��5��
���
�	�	5�������
�
	������<
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�?	����7��>�
	 �k, fz, fs dobierana 6�	
	��5��
���
�	��	���	�	 �����7��
���9	5����	��	5�������6���9� co wymaga drobiazgowej ich analizy. 1�
�����6�	5��
:���
��
��
��
	 
	5����	
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��	
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	����	5��
:��� 5����	
:�
��	
���
 ������68		
:	5�5����
5���
���
�	�	�
����9	���
�����	6�	
		5�>��� wielu ofert ta najbardziej korzystna i zawierane
jest odpowiednie porozumienie.
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�����	 5�5����6:	 �	���
��� ���
���68�ych swoje
parametry decyzyjne i w mo����
�	 ���5���:�
� ������	����	�	 	�������6����	 B5��
��
������	5�����
��	���	�C	5����6� 6�	��
��6��	5���	�7��
�	������
��	�������6����<	2��
	
:5�
�	��� ��7��6	����
�����6
	5�����
���	������6���9	����������	 6�	
		������6� dla
5���6:
���	5�����
���	���	�<	=��
�
�� symulacji dokonywana 6�	
	�����	�	���
���	�
���6
5��	
��:		
����
		��������	����	
 ��68
��	5����	
:�
��	
��	�	�����	���	
��	�	�����:��
�
��
��	���5���:
��9 inwestycji i napraw oraz przewidywanych zysków.

2�	
:5�
�	������6�		
:	5�������
�	���
���	���	�����9	���	5�	����������9 scena-
riuszy i przeprowadza 	������6:	���	���
�>�
	5�����
��� ������6���9�	�
���	5����
�	��
��6��5	��	����
<	4���	���5���:�
� ������	����	�		�������6����	
�������	6�	
	����	5�5��
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	 ��5�����
�68��	 ����
�����6��	 6��
�	 ���	���� po-
przednio najlepsze wyniki, oraz osobniki uzyskane z nich poprzez ��
��6:	���	�	���
��
�������6
	��	���6<

��#����	���	�"	���������	�������������
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D�	
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��	��5�����������	�	 6:����	 5�L�	 
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�6�	 5��
����: JADE [6A<
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��	�������	��	����:��	��	6���	��
���	����>?	����	��	
:5��	�������	����
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�
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�	����8	5��
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����	����
����9<	4����
��	6�	
	���	������	��		
�ndardem FIPA [4]�	�
���	��	
��	������
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���6��9<
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+	
�
�����	�	���	��������	��
�(��#���	���
���		��	����	wania (rys. 3):

	! ���
���	��
����	���������#	�����
	� ���	
��	���

����	����
����	����	�������	�	���

����	M����
	� ���	
��	������
���	�M���N ��
	�������	
�����	��	��	������	�����	!�	���"���
"#

��$�$ 	������	������
�!�		�	
��"�
	� %������	��	O&M�	�������$����	��	�������$��		��"��$����$ 		�	
��!�	����
���$ �
	� %������	��	 ��	�����������	 '�($"$ !�	 ����"�$����$ 	 �	 "����)��������	 	�
"�$��

�����	���$ *

����	�	
�
���	���	
��	 	
������	����������	 ������������	����$����� specjalnie do
celów �������	'�($"$ !�	����"�$����$ *

Przy zastosowaniu opisanego systemu przeprowadzono szereg eksperymentów w za-
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