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Przedstawiona w artykule klasa algorytmów heurystycznych bazuje na zaproponowa-
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Metoda GIPS bazuje na ogólnym schemacie modelu algebraiczno-logicznego zapro-
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SN ⊂ S – zbiór uogólnionych stanów niedopuszczalnych,

SG ⊂ S – niepusty zbiór uogólnionych stanów docelowych.

H����1�	*�	�19�
�	1���		
�5
�
�����		�	*����-	
���0	5����1
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Wsp. a1 
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Zapas w. 
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nr 9 

Zapas  
w. nr 12 

Zapas  
w. nr 16 

Zapas  
w. nr 22 

Min. 
zapas 

��	
��


zapas 

0 – 7,40 * * * * – – 

1 – 12,90 * * * * – – 

50 – 12,90 * –0,62 * * – – 

5000 – 12,90 * –2,84 * * – – 

7500 22887,64 12,90 4,02 7,68 5,15 11,64 4,02 8,28 

25000 23153,10 13,18 32,10 48,01 1,46 2,67 1,46 19,48 

50000 23359,93 12,90 21,73 48,01 38,90 30,34 12,90 30,38 

75000 23204,35 25,18 19,42 48,01 20,54 25,59 19,42 27,75 

500000 23027,78 27,47 20,13 19,71 40,06 29,18 19,71 27,31 

2500000 23084,25 27,47 20,13 19,71 36,57 37,53 19,71 28,28 
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  Najlepszy znaleziony koszt 

��	� b1=0      b1=0,5      b1=1     b1=2      b1=5     

GI-1a 17026,90 17026,90 17249,10 16922,00 16922,00 

GI-2 * * * 17284,10 17284,10 

GI-3 16359,90 16359,90 16359,90 16359,90 16359,90 

GII-4 22665,17 22665,17 22667,89 22667,89 22667,89 

GII-5a 30982,02 30946,33 31004,27 31004,27 31004,27 

GII-5b 30888,34 30888,34 31139,72 31139,72 31139,72 

GII-6 30662,32 30675,19 30675,19 30675,19 30675,19 

GII-7 77428,92 77717,02 77288,44 77717,02 77717,02 

 ��	� 

�������
b2 GI-1a GI-3 GII-4 GII-5a GII-5b GII-6 GII-7 

b2=0 17221,1 16359,9 22887,6 31210,9 31271,7 31122,1 78213,8 

b2=1 17026,9 16359,9 22665,2 30982,0 30888,3 30662,3 77428,9 
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