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Czas odpowiedzi To 	��	����	*�� +���	�� �)�	���)�	#���� �	�	�� �)�	���)�	)�	#���� ��
I���	������ 	 ��!�!�	��	�����	��&!�	����	�*"J) ��	 �# ���)��"	 �	#���� �� 	  	#���� �� �
#	 �# ��&�	�	 $�&���%	!�	������	 ���)���	#���� �#���	��!�	)����*  	)�	*�����&�	 !��	)�
&����	 ��&!�%	 ������) �)�	 ����	#*��#����) �	 *��+ 	minimalnego Tomin  i maksymalnego
Tomax  czasu odpowiedzi. Z min ��!)��	������	��*�# ��� 	&����	�'	����	��	���) �) �
#����%	 ���	 �� �)�	 ���)���	 #���� �#���	 )����* 	 ��*�# ��) �	 #����) �	 *����	 �������
#��� 	 	#��� %	��!�! 	)���� ���	����	� +���	#����* �) ��	���)���	#���� �#���	�	�������
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Czas odpowiedzi To		
>
	 ��,	 ����,���		
���0��-	�����
1�-	 Tomin	 �	�
���
1�-
Tomax, czyli:

Tomin < To < Tomax (1)

Tomin=TR+Tos+Tu+Tw+TDi+TDo+Tt (2)

Tomax=2TR+2Tos+2Tu+2Tw+TDi+TDo+Tt+2TDP (3)

gdzie:
TR, Tw – czas odczytu i	�
����	����	������		��06	�		��069

Tu – ��
�		���
��
	���4�
��	�<���	��
9

Tos – czas wykonania systemu operacyjnego sterownika,

TDi, TDo � ��
�	���������
	�	�-�
��4�	�	��������E�
�����		��06E	��069

Tt � ��
�		���
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	��,	������		�<����>			���4�
���9

TDP � ��
�	�����
���	�	�����-2
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Tc= TR+Tos+Tu+Tw+TDi+TDo+Tt+TDP (4)
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 P1 P2 P3 

312 IFM ok. 200 ms ok. 3400 ms ok. 3000 ms 

315 ok.100 ms ok. 3400 ms ok. 2900 ms 
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