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Narodowy Uniwersytet Mineralno-Surowcowy ,, Gornyj”

Hayuonanvnwiti munepanbro-coipbegoti ynugepcumem «l opHuliiy

Ocena prognostyczna stref zniszczenia na powierzchni
dyslokacji tektonicznej ,,L” podczas prowadzenia
robét gérniczych w potudniowym bloku kopalni
»oiewiernaja” Spotki OAO ,,Workutaugol”

lNporHo3Has oueHKa 30H pa3pyLieHUs Ha MOBePXHOCTHU
TeKTOHNYEeCKOro HapyweHusa «J1» npu BeaeHum
ropHbIX PadboT B KOXKHOM OJ1OKe WaxThbl
«CeBepHas» OAO «BopkyTayronb»

W artykule rozpatrzono geomechaniczne warunki eksploatacji poktadu Trojnoj
w strefach wystepowania naprezen tektonicznych potudniowego bloku poziomu -748
m kopalni ,,Siewiernaja”. Przytoczono wyniki oceny prognostycznej wphwu pola
eksploatacyjnego 1012-ptd pokiadu Trojnoj na stabilnosé elementow powierzchni

stykowej dyslokacji tektonicznej ,, L.

Paccmompenu eeoounamuueckue ycnosua ompabomku y2onvnozo niacma Tpotino-
20 8 MEKMOHUUECKU-HANPANICEHHBIX 30HAX 10JCHO20 0n0Ka 2op. -748 m waxmul
«Cegepnasy. I[lpusedenvt pezynrvbmamvl NPOSHO3HOU OYEHKU GIUAHUSL BbLEMOUHO20
cmonba 1012-10 nracma Tpotinozco Ha YCMOUYUBOCHIb INEMEHMO8 KOHMAKMHOU NO-
BEPXHOCMU MEKMOHUYECKO20 HaAPYULeHUs «JI».

Dyslokacja tektoniczna ,,..” ma posta¢ zlozonego
diagonalnego uskoku typu zrzutowego 1 stanowi
potudniowsg granice tektonicznego bloku nr 1 potu-
dniowego bloku kopalni ,,Siewiernyj” (rys. 1). Zrzut
po rozciaglosci przebiega réwnoleznikowo, azymut
waha si¢ od 250 do 290°. Kat nachylenia ptaszczyzny
zrzutu wynosi $rednio 50°. Maksymalna amplituda
zrzutu dochodzi do 100 m i wigcej. Na poziomie
-748 m amplituda przemieszczenia skal wynosi
45-60 m. W granicach bloku potudniowego na po-
ziomie -748 m poktad Trojnoj jest podbierany przez
poktad Czetwiortyj. Na rys. 2. pokazany jest schemat
planu robot gérniczych dla obu tych poktadow.

Tektonnyeckoe Hapymienue «JI» mpencrasmsier
c000if CIOKHBIN TUArOHAIBHBIA pa3pbiB COPOCOBOTO
TUNA U SIBJIAETCS H0XKHOM IpaHULEll TEKTOHMYECKOro
Oomoka Ne 1 roxHoro Osnoka maxtel «CeBepHas»
(puc. 1). IIpoctupanue cOpoca CyOIIMPOTHOE, a3u-
MyT KoseOsercss ot 250° mo 290°. Yron mangeHus
IJIOCKOCTH CMECTHUTElNs B cpefqHeM cocrtaisieT 50°.
MaxcumaneHas ammntyaa gocturaet 100 M u 6onee
MeTpoB. Ha oTmeTkax rop. -748 M amminTyna cme-
mieHus mopoy cocrtasmsier 45-60 M. B npenenax rox-
HOro OJ0Ka rop. -748 M miact TpoiiHo# moapadoTaH
wiactom YerBepthiM. Ha puc. 2 mokazaHa cxema
COBMEIIEHHOTO TJIaHa TOPHBIX PadoT.



22

MECHANIZACJA I AUTOMATYZACJA GORNICTWA

c

nosie waxmal
«CesepHas»

JI»

O - Texrounueckn

HAalpAARCHHAA
30HA

noe wiasms Ne 33

——

———
- . -

- ['eonoruueckoe
HapyleHue

Rys. 1. Schemat rozmieszczenia stref naprezen tektonicznych
Puc. 1. Cxema pacnpocmparerusi meKmoHUYeCKU-HaAnPsdiceHHbIX 30H

noae waxmol «Cegepnasay — obszar gorniczy kopalni ,, Siewiernaja”;
wt. «lIpomvrunennany — kop. ,, Promyszlennaja”; w. «llenmpanvuasy — kop. ,, Centralnaja’;
w. «FOyp-Lllop» — kop. ,,Jur-szor”’;
noae waxmol «Komcomonvcraay — obszar gorniczy kopalni ,, Komsomolskaja™;
noze waxmol «Bopkymunckasy — obszar gorniczy kopalni ,, Workutinskaja”;
nose waxmol «3anonapuasy — obszar gorniczy kopalni ,, Zapoliarnaja”;

none waxmol Ne 33 — obszar gorniczy kopalni nr 33;

TexmoHuuecku HanpsadjceHHas 30Ha — Strefa naprezen tektonicznych,
Teonocuuecxoe napywenue — dyslokacja geologiczna
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Rys. 2. Plan robot gorniczych w pokladach Czetwiortyj i Trojnoj

Puc. 2. Cosmewennuiii nian 2opruix pabom na niacme Yemeepmom u Tpotinom

Teonocuueckoe napywenue «JI» — dyslokacja geologiczna ,,L”’; Kongueypayus coprvix pabom na na. Yemeepmuwiii —
konfiguracja robot gorniczych w poktadzie Czetwiortyj; Kongueypayus coprvix pabom na na. Tpotinotl — konfiguracja
robot gorniczych w pokiadzie Trojnoj; 1312-10 na. Tpotinoeo — 1312-ptd poki. Trojnoj; koneeiiepnwiii 6pemcoepe 142-10

na. IV — pochylnia przenosnikowa 142-ptd poki. 1V, xousetiepnuiii 6pemcoepe 122-10 — pochylnia przenosnikowa 122-

pid; nasa 1312-10 nn. Yemsepmoeo — sciana 13 12-ptd poktadu Czetwiortyj; 1212-10 na. Tpoiinoeo — 1212-pld pokt.

Trojnoj; cootixa 1212-10 — przecinka 1212-pld; aunusi ocmanosxu naewt — linia zatrzymania Sciany,; 6eHmMuIAYUOHHbII

opemcoepe 112-210 — pochylnia wentylacyjna 112-2pid; eenm. wmpex — chodnik wentylacyjny, nasa 1122-10 — Sciana

1112-pld; xousetiepnuiii bpemcoepe 112-10 — pochylnia przenosnikowa 112-ptd; 1112-10 nn. Tpotinoeo — 1112-ptd poki.

Trojnoj; senmunayuonnswiil oOpemcoepe 102-10 — pochylnia wentylacyjna 102-ptd; 1012-10 na. Tpouirnoii — 1012-ptd pokd.

Trojnoj; koneetiepmwiii bpemcoepe 92-10 — pochylnia przenosnikowa 92-pld

Gtebokos¢ prowadzenia robdt gorniczych wynosi-
ta 880 m. Miazszo$¢ warstwy migdzy poktadami
wahata si¢ od 16,0 do 19,0 m. Strop poktadu
ochronnego Czetwiortyj, stanowigcy bezposredni
spag poktadu Trojnoj, zbudowany jest z wytrzyma-
tego (og.. = 60,0-80,0 MPa) piaskowca, z warstwami
o migzszosci 4,0-15,0 m i nalezy do trudnorabowal-
nych. Strop zasadniczy poktadu Trojnoj sktada si¢
z warstw zwartego aleuralitu o granicy wytrzymatlo-
$ci na $ciskanie do 50 MPa, a strop bezposredni jest
niestabilny. Miejscami spotyka si¢ soczewki pia-
skowca o wytrzymato$ci na $ciskanie do 80 MPa.
Ten czynnik czgsto decyduje o wysokim poziomie
naprezen 1 zagrozeniu tagpaniami podczas prowadze-
nia robot gorniczych.

['myOuHa BeneHus TOpHBIX padoT coctaBuia 880 M.
MomHocts Mexaymiactes 16,0-19,0 m. Kposins
3alIUTHOTO IU1acta YeTBepToro, SBISIONIASACS HETO-
CpE/ICTBEHHOM TMOYBOM miacta TpoWHOTO, CIOKEHa
MpOYHBIMH (G = 60,0-80,0 MIla) mecuanukamm,
¢ MomHOCTRIO Trauek 4,0-15,0 M 1 OTHeceHa K BechbMa
TpynHooOpymraemoii. OcCHOBHasl  KpOBJsI — TUIACTa
TpoitHOro mpejacTaBiIeHA CIOSIMH TUIOTHOTO aJieBpO-
JIUTA C TPEJICIIOM MPOYHOCTH Ha cxkartue 1o 50,0 MI1a,
a HEMoCPEICTBEHHAsl KPOBJISL SIBJISIETCS. HEYCTOMUMBOM.
MecTtamMn BCTpEYarOTCs JIMH3BI TECYAHWKA MPOYHO-
cTei0 Ha ckatre 10 80 MIla. DTOT reoslorudecKuin
(dakTop 3aYacTyro NPEJONPEICIIICT BBICOKHHA Yypo-
BEHb HAIPSDKCHHUN W YJapPOOTACHOCTH TPHU BEACHHUH
TOPHBIX PadoT.
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W roku 2004 w strefie wptywoéw dyslokacji ,,L.”
wydarzyta si¢ znaczna katastrofa gornicza z wys-
tapieniem dynamicznego wstrzasu masywu gorotwo-
ru na duzej przestrzeni i utworzeniem si¢ nieprzeby-
tych zawatow w przylegajacych wyrobiskach goérni-
czych. W zaistnialej sytuacji, z uwzglednieniem skali
zadania, konieczne stato si¢ opracowanie progno-
stycznej oceny wplywu robdt wybierkowych w polu
eksploatacyjnym 1012-ptd poktadu Trojnoj na sta-
teczno$¢ dyslokacji ,,L”. W tym celu zostat opraco-
wany geomechaniczny model wycinka obszaru gor-
niczego z uwzglednieniem rozpatrywanych granic
robot gorniczych. Przy prowadzeniu badan nad oceng
wptywu eksploatacji pola eksploatacyjnego 1012-ptd
poktadu Trojnoj na stabilno$¢ elementéw powierzch-
ni kontaktowej dyslokacji tektonicznej ,,L”” rozpatry-
wano warianty obliczeniowe, zakltadajace zarowno
obecnos¢ pola eksploatacyjnego 1012-ptd poktadu
Trojnoj w przestrzeni wybierania (rys. 2), jak réw-
niez catkowite wybranie tego pola (rys. 3).

Jako warunek $cinania na ptaszczyznie uskokowej
dyslokacji tektonicznej ,,L.” przyjeto zaleznos$c:

T,2T,,
gdzie:
T, —napr¢zenie przesuwajace (Scinania),
7, —haprezenie utrzymujace.

Wielko$¢ 7, okreslano za pomoca oprogramowa-
nia «PRESS 3D URAL» [1, 2]. Wielko$¢ 7,. przyje-
to rowng 0,50, (. 50% wartosci normalnej sity
dociskajacej).

Otrzymane w ramach oceny prognostycznej prawi-
dlowosci rozkladu naprezeh 7, (zielona linia) oraz
7, (czerwona linia) wzdluz szwu dyslokacji tekto-
nicznej ,,L” przy nie wyeksploatowanym polu eks-
ploatacyjnym 1012-ptd pokazano na rys. 4., a dla
wariantu, zakladajacego wyeksploatowanie pola
eksploatacyjnego 1012-ptd — na rys. 5.

Analiza uzyskanych wynikow wskazuje, ze
w przypadku istnienia w bloku poludniowym pola
eksploatacyjnego 1012-ptd poktadu Trojnoj wielko$¢
(krzywa) naprezenia utrzymujacego 7, we WSZyst-
kich punktach dyslokacji tektonicznej ,,L” znajduje
si¢ powyzej krzywej wykresu naprgzen przesuwajg-
cych 7, (rys. 4) i brak jest $cinania wzdluz po-
wierzchni uskokowej, czym charakteryzuje si¢ sta-
teczno$¢ stanu dyslokacji ,,L”. Faktycznie, nie wy-
eksploatowany fragment poktadu Trojnoj w polu
eksploatacyjnym 1012-ptd, majac postaé szerokiego
filara weglowego, przejmuje na siebie dodatkowe
bezpiecznie 1 efektywnie wyeksploatowa¢ zasoby
Scian 1112-ptd-1412-ptd poktadu Trojnoj, zblizajac
si¢ z granicg robot goérniczych do uskoku ,,L” na
odlegtos¢ do 80-140 m.

B 2004 B 30He BiusiHAS pa3peiBa «JI» mpousomnuia
KpynHasi aBapus C JWHAMHYECKUM COTpPSACEHUEM
MaccuBa TOPHBIX MOPOJ Ha OOJBLIOW IUIOIAAH
1 00pa30BaHUEM HEMPOXOAMMBIX 3aBajiOB B IpHIIE-
TalolMX TOPHBIX BBIpaOOTKax. B crmoxwuBmieics cu-
Tyaluy ¢ y4eTOM MacIITaOHOCTH 3a7a4yH MOTpeOoBa-
Jach MPOTHO3HAS OIIEHKA BIUSHHSA OYHUCTHBIX PabOT
B BeIeMOuHOM ctoyioe 1012-r0 tutacte TpoitHoro Ha
YCTOMYMBOCTH HapytieHus «J». J{ist aToit menu Ob1a
pa3zpaboTraHa HeoOXoauMas TreoMeXaHW4yeckas Mo-
JIeJIb yYacTKa IIAaXTHOTO TMOJIA C YY4ETOM paccMaTpH-
BaeMBIX TpaHUI] TOpHBIX padoT. I[lpu mposeneHun
WCCIICZIOBAaHUI TI0 OICHKE BJIMSHUS OTPAOOTKH BbIe-
MouHoro cromdoa 1012-r0 mmacta TpoliHOro Ha
YCTOMYMBOCTD 3JIEMEHTOB KOHTAKTHOM MOBEPXHOCTHU
TEKTOHMYECKOro HapyleHus «JI» paccMaTpuBaiuch
pacueTHble BapUaHTbI, MPEAINOJIAraloNnue KaKk Hallu-
yue BhleMOYHOTro ctojida 1012-r0 mmacra TpoitHoro
B OYHMCTHOM IPOCTPAHCTBE (PHUC. 2), TaK U €ro MoJ-
HYIO 0TpaboTKy (puc. 3).

VYcioBue casura no INIOCKOCTH TEKTOHMUYECKOTO
HapyleHus «JI» npuHuUManock npu

T, 27,

Kkp 2
rie:
7, — cABHTAROIIee (Cpe3bIBaroIee) HAIIPSHKCHNE;

n

TKp — YACPKUBAIOUICC HAIIPSYKCHUC.

Benuuuna 7, onpenensiach ¢ NPUMEHEHHEM MpPo-
rpammHoro komiiekca «PRESS 3D URAL» [1,2].
Bennuuna 7,, npunnmanace pasaoi 0,50, (50% or
BEJIMYMHBI HOPMAJIBHOTO MPYKUMHOTO YCHITHS).

[TomyueHHble TP NPOTHO3HOH OLIEHKE 3aKOHOMEP-
HOCTH pachpelieJieHusl HanpshKeHuil 7, (3eneHas
TVHHS) U 7, (kpacHasi TMHUS) BJOJb [IBA TEKTOHH-
YecKoro HapyueHus «JI» npu HeoTpaOOTaHHOM BbI-
emouHoM ctojbe 1012-to mpuBeneHbl Ha puc. 4,
a ISl BApUAHTA, MPEAINOJIAraloero oTpaboTKy Bble-
MouHoro ctojba 1012-to Ha puc. 5.

AHanu3 TMOJYYEHHBIX PE3yJbTATOB IOKa3bIBAaeT, YTO
NPy HAIMYUKA B FOXKHOM OJIOKE BBIEMOYHOIO CTOJOa
1012-r0 mmacra TpoliHOro BenmumHa (IMIOpa) yIepKHU-
BAIOLLICIO HAIPSDKCHUS 7,, BO BCEX TOYKAX TEKTOHHYE-
CKOTO HapyleHust «JI» BbIllIe SMIOPBI  CIBUTAFOIIHX
HanpspkeHn 7, (puc. 4) U cpbIBa BAOJIH HAPYIICHWS HE
MIPOUCXOJIUT, YTO XapaKTEepU3yeT yCTOMUMBOE COCTOSHUE
Hapywenusa «JI». daxruuecky, HeoTpaOOTaHHBIA yd4a-
CTOK Tuiacta TpoiHoro B BbieMOUHOM ctonoe 1012-fo,
SIBJISISICH LIMPOKUM YTOJIBHBIM LIETTMKOM, TIPUHSLT Ha ce0st
JIOTIOJTHUTEIILHBIC HATPy3KH CO CTOPOHBI 3aBUCIIHX IO~
paboTaH-HBIX TOPOJ M CHSUT HArpy3KH C COTPSDKEHHBIX
¢ HUM ydJacTkoB. [Ipum 3TOM mmraxre ymamoch 6e30macHo
1 3¢ dexTuBHO JTopadoTath 3amackl jJaB 1112-t0-1412-10
wiacta TpoHHOTO C TPUOMKESHHEM TPAHMI] TOPHBIX
pabot k Hapyuenuto «JI» Ha paccrosaue 10 80 -140 m.
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Rys. 3. Schemat wariantu z eksploatacjg sciany 1012-ptd poktadu Trojnoj
Puc. 3. Cxema sapuanma ¢ ompabomkoii naswt 1012-10 niacma Tpoiinozo

Teonoeuueckoe Hapywenue «JI» — dyslokacja geologiczna ,,L”; Kougueypayusa copuvix pabom na ni. Yemsepmuiti

— konfiguracja robot gorniczych w pokladzie Czetwiortyj;, Kougueypayus copueix pabom na na. Tpotinotl
— konfiguracja robot gorniczych w poktadzie Trojnoj; 1312-10 na. Tpotinoeo — 1312-ptd pokl. Trojnoj;
KOH@etiepHblll bpemcoepe 142-10 na. IV — pochylnia przenosnikowa 142-ptd poki. 1V;
KOHgetiepuwlll Opemcoepe 122-10 — pochylnia przenosnikowa 122-pld; nasa 1312-10 nn. Yemsepmozco
— Sciana 1312-pld poktadu Czetwiortyj; nunusi ocmanosku nasvl — linia zatrzymania sciany;,
cootixa 1212-10 — przecinka 1212-ptd; 1212-10 na. Tpoiinozo — 1212-ptd pokt. Trojnoj; nasa 1212-10
— Sciana 1212-pld; senmunsayuonnwiii bpemcoepe 112-210 — pochylnia wentylacyjna 112-2pld;

KOH@etliepHblil bpemcoepe 112-10 — pochylnia przenosnikowa 112-pld; éenm. wumpex — chodnik wentylacyjny;

nasa 1112-10 — Sciana 1112-ptd; 1112-10 nn. Tpoiinoco — 1112-ptd pokl. Trojnoj, éenmunsyuonnwiii 6pemcoepe

102-10 — pochylnia wentylacyjna 102-ptd; xouesetiepnwiti 6pemcoepe 102-10 — pochylnia przenosnikowa

102-ptd; kousetiepuwiii 6pemcoepe 102-2-10 — pochylnia przenosnikowa 102-2-ptd; nasea 1012-10 — sciana 1012-pld;
1012-10 na. Tpouinou — 1012-pld pokt. Trojnoj,; konsetiepuwiti 6pemcoepe 92-10 — pochylnia przenosnikowa 92-pltd

Wybieranie pola 1012-ptd poktadu Trojnoj prowadzi
do zwigkszenia cigzaru skrzydta wiszacego w strefie
uskoku ,,.L.” wskutek zwigkszenia lacznej rozpigtosci
podbieranych skat. Na krzywej prognostycznej (rys. 5)
pokazano odcinki, na ktéorych ma miejsce utrata sta-
teczno$ci gorotworu wzdhuz uskoku ,,L.”, w wyniku
czego moze dojs¢ do przesunigcia (Scigcia) skat
wzdhuz uskoku, z wydzieleniem energii. Analiza
stanu naprezenia i stateczno$ci uskoku ,,L.”” wskazu-
je, ze dla wariantu zaktadajacego eksploatacje $cia-
ny 1012-ptd poktadu Trojnoj prognozowane sg

Briemka cronba 1012-t0 mnacra TpoitHOro npuso-
JUT K YBEIMYECHUIO Beca 3aBUCIIMX MOPOJ B 00JacTH
HapymieHust «JI» 3a cueT yBenudeHHus CyMMAapHOTO
mposieTa MmojapaboTaHHBIX mopod. Ha mpornosnoi
smrope (puc. 5) MOKa3aHbl YYacTKH, HA KOTOPBIX UMe-
€T MECTO NOTepsl yCTOWYMBOCTH MOPOJHOTO0 MacCUBa
BJIONIb HapylleHus «JI», B pesynpraTe 4ero MoOKeT
OpOM30HTH cABUr (Cpe3) MOPOJ BAONb HAPYIICHHS
C BBIJICNICHUEM OJHEPruu. AHAIU3 HaNpsHKEHHOTO
COCTOSIHMS U yCTOMUMBOCTU pa3pbiBa «JD» mokasbiBa-
T, 4TO IIpU BapuanTe oTpaboTku jgassl 1012-fo mmacta
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odksztatcenia przesunigcia z technogennymi przesu-
wami na odcinku o powierzchni stanowiacej ponad
50-60% ogolnej powierzchni skrzydla przesuwaja-
cego uskoku i1 z wystgpieniem wstrzgsu gorniczo-
tektonicznego. Doswiadczenia z prowadzenia robodt
goérniczych potwierdzity istnienie takiej prawidto-

TpoitHOTO POTHO3UPYIOTCS CABUTOBBIC JIe(hOpMaIK
C TEXHOTE€HHBIMHM TOJBM)KKAMU Ha y4yacTKe IUIOLIa-
nmeio 6osee 50-60% oT oOmieit Iomanu CMECTUTENS
HapyLIEHUs] U MPOSIBICHUEM TOPHO-TEKTOHMYECKOIO
ynapa. OmbeIT BeleHHS TOPHBIX padOT TMOATBEPIHII
3Ty 3aKOHOMEPHOCTb.
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Rys. 4. Rozktad T, i T,, na powierzchni uskokowej dyslokacji ,,L” w przypadku nie wyeksploatowanego pola

eksploatacyjnego 1012-ptd pokiadu Trojnoj
Puc. 4. Pacnpedenenue 7, u 7,, na noeepxnocmu Hapywenus «J/I» npu neompabomantom ebleMouHoM cmonbe

1012-10 nracma Tpoiinoeo

Yemouiuusoe cocmosnue 6 yznax cmecmumens TH «J1y — stan stabilny w weztach skrzydia przesuwajgcego
dyslokacji tektonicznej ,,L”’; Tekmonuueckoe napywenue «JI» — dyslokacja tektoniczna ,,L”;

Beum. 6p-2 132-10 — poch. went. 132-pld.; Kone. 6p-2 132-10 — poch. przen. 132-ptd; Kous. 6p-e 122-10 — poch.
przen. 122-ptd; Benm. o6p-¢ 112-2-10 — poch. went. 112-2-ptd.; Benm. 6p-¢ 112-10 — poch. went. 112-ptd.;
Kons. op-e 112-10 — poch. przen. 112-ptd; Benm. 6p-e 102-10 — poch. went. 102-ptd.; Kons. 6p-e 102-10 — poch. przen.
102-pld; ITnacm Tpoiinoi — poktad Trojnoj, Jlasa 1312-10 — Sciana 1312-pld; Jlasa 1212-10 — Sciana 1212-pld;
Jlasa 1112-10 — sciana 1112-pld; Jlasa 1012-10 — Sciana 1012-pld; [Inacm Yemesepmuiii — poktad Czetwiortyj;
Jlasa 1412-10 — Sciana 1412-ptd; Jlasa 1312-10 — Sciana 1312-ptd; Jlasa 1212-10 — Sciana 1212-pld;
Jlasa 1112-10 — sciana 1112-ptd; Jlasa 1012-10 — Sciana 1012-pld; cosuecarowee (cpesvisarousee)
Hanpsiicenue — naprezenie przesuwajqce (Scinajgcee); yoepocusaroujee (KpUmuieckoe) Hanpsajcenue
— naprezenie utrzymujgce (krytyczne)



Nr 3(505) MARZEC 2013 27

.J‘
!
| /
OEnacTL coewra :
B yanax cmeThiand TH ‘M TEkTOHHECEDE
HapyLuEHUE T
WETORUMBOS COCTORHHE F 4
B yanas ouecTerend TH T .
/
! =
) Vg ey
f -t.';t;p éwil d:’ﬂ
R nE' " T4
. o~ < | atl o £
4 ( € (& & _«y
A 1] Mhea 131840 mwwﬂ 2o || needoizd) € D
L e L T | Liank e 4 l I

-12}[]:0-1100.(}--10[)0.0 -8000 -B0D0 -TO00 -G000 -50OD0 -4000 -3000 -2000 -1000 00 1000 8000 10000 11000
MnacT Tpo#Hoh

J'Iaaallh}lul Naea 1312—!:] Naea 1212—1&:] I‘lam'!llE-mJ naaa!mz-oul
f . T e 1 13
ik i il G il ol milh o s st e mil stk s sih il didd ddds ik
-1200.0 -1100,0 -1000,0 -800,0 -8000 -FO0.0 -600.0 -S00,0 -4000 -3000 -2000 -1000 @0 1000 8000 10000 11000
MnacT YeTeeprss

- COBHTAIOMES (CPeILIBalollee ) HATIPRKenne

I: T LS
EI Iu = VIepEHBAIOUWIE: | KPHTHYSCKOE ) HANPIHeHHE

Rys. 5. Rozklad 7, i 7, na powierzchni uskokowej dyslokacji ,,L” w przypadku wyeksploatowania
pola eksploatacyjnego 1012-ptd pokiadu Trojnoj

Puc. 5. Pacnpedenenue T, u T,, na nogepxnocmu Hapywenus «J/I» npu ompabomannom evieMounom cmonoe
1012-10 nracma Tpoiinoeo

Obnacmo cosuea 6 yanax cmecmumens TH «JI» — strefa scinania w wezlach skrzydta przesuwajgcego dyslokacji
tektonicznej ,,L”; Yemotiuusoe cocmosnue 6 ysnax cmecmumenn TH «JI» — stan stabilny w wezlach skrzydta prze-
suwajgcego dyslokacji tektonicznej ,,L”; Texmonuueckoe napyuenue «JI» — dyslokacja tektoniczna ,,L”’; Benm.
op-e 132-10 — poch. went. 132-pld.; Kone. 6p-¢ 132-10 — poch. przen. 132-pld; Kones. 6p-e 122-10 — poch. przen.
122-pld; Benm. 6p-2 122-10 — poch. went. 122-pld.; Benm. op-2 112-10 — poch. went. 112-pld.; Kons. op-2 112-10 —
poch. przen. 112-ptd; Benm. 6p-2 102-10 — poch. went. 102-ptd.; Kone. 6p-2 102-10 — poch. przen. 102-ptd; I[lnacm
Tpoiinoil — poktad Trojnoj, Jlasa 1312-10 — sciana 1312-pld; Jlasa 1212-10 — sciana 1212-pld; Jlasa 1112-10 —
Sciana 1112-pld; Jlasa 1012-10 — Sciana 1012-pld; [Inacm Yemesepmutii — poktad Czetwiortyj,; Jlasa 1412-i10 —
Sciana 1412-ptd; Jlaea 1312-10 — Sciana 1312-ptd; Jlasa 1212-10 — Sciana 1212-pld; Jlasa 1112-10 — Sciana
1112-pld; Jlasa 1012-10 — Sciana 1012-ptd; cosuearowee (cpesvisarowee) HanpaliceHue — naprezenie przesuwajg-
ce (Scinajgce); yoepacusarowee (Kpumuueckoe) Hanpsidcenue — naprezenie utrzymujgee (krytyczne)
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FORECAST ASSESSMENT OF FRACTURE ZONES ON THE SURFACE OF "L" TECTONIC DISTURBANCE
WHILE MINING IN THE SOUTHERN BLOCK OF "SEVERNAYA" COAL MINE OF JSC "VORKUTAUGOL"

The article describes geodynamic conditions of working in the "Troinoy" coal seam in the tectonically stressed areas of
the southern block level -748 m of the “Severnaya” coal mine. The author gave the predictive assessment results of the
"1012" excavation of the "Troinoy" coal seam on the stability of the elements of the contact surface of the "L" tectonic
disturbance.



