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STEROWANIE PROCESEM EKSPLOATACJI
W SYSTEMACH BIOMETRYCZNYCH

Streszczenie

W artykule przedstawiono realizagprocesu sterowania eksploataay systemie biometrycznym
ktéry wykorzystuje eime techniki. Zastosowanie czterechemych podsysteméw rozpoznawczych
w systemie biometrycznym zlokalizowanym na lotmiskcsali odpraw umiiwia zmniejszenie
wartasci prawdopodobigstwa falszywego alarmu. Odpowiednio zorganizowalogomy system
biometryczny wymaga zaidzania procesami zytkowania, obstugiwania i zasilania.
Opracowany model funkcjonalny systemu eksploatanjiliwia racjonalne wykorzystanie systemu.
Wiasciwy nadzor nad procesem eksploatacji realizowasy przez hierarchiczne systemy sterowania
z podziatem na funkecparametrow.

WSTEP

W procesie eksploatacji systeméw biometrycznychzmaowyr@ni¢ cztery rodzaje
dziata:

» uzytkowanie to wykorzystanie systemoOw biometrycznych zgodniehzprzeznaczeniem
I wkasciwosciami funkcjonalnymi;

e obstugiwanie to utrzymanie systeméw biometrycznych w stanie trasai oraz
przywracanie wymaganych wiawosci funkcjonalnych dziki przeghdom, regulagj,
konserwagj, napravwy i remontom;

» zasilanieto dostarczenie do systemow biometrycznych enefgktrycznej bezpgmednio
do dziatania tych systemow oraz strumienia danylshzy biometrycznej;

» zarzadzanie to proces planistyczno-decyzyjny dotycy planowania dziata
i podejmowania decyzji takich jak, np. rozbudowateynu, zmiana klasy systemu oraz
proces sprawozdawczo-analityczny [1,2,7].

Systemy biometryczne spetniggzczegoblne zadanie na lotniskach, gdzie gpyge due
prawdopodobigstwo naruszenia bezpieéstwa. W celu oagnigcia odpowiedniego
poziomu bezpieczsstwa oraz zmniejszenia wastd prawdopodobigstwa fatlszywego alarmu
Pra instalowane @& coraz nowoczaiejsze systemy wykorzystge ré&ne techniki
biometryczne — rys. 1. Zapewnienie poziomu niezawéd dziatania oraz zmniejszenie
wartasci Pra SystemoOw biometrycznych zawiane jest z wykorzystaniem:

e roznych technik biometrycznych —rys. 1;

* nadmiarowéci (np. elementowej, informacyjnej, strukturalnpgrametrycznej, itd.)

w urzadzeniach systemu biometrycznego;
e odpowiednio zorganizowanego systemu gzdrania procesami zytkowania,
obstugiwania i zasilania [3,4,5].
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Bardzo wanym zagadnieniem ktore zagane jest z wykorzystaniem w/w systemow (rys.
1) jest wczesne wykrycie istnigego zagreenia. Umaliwiaja to dwie techniki biometryczne
zastosowane na stanowisku odpraw ktore przedstawiarrys. 1 — kamery oraz mikrofony.
Osoba podejrzana ,np. terrorysta” z odpowiednidggidéci maze by obserwowany przez
kamery oraz po ,pobraniu” probki gtosu zidentyfikamy w komputerowej bazie danych jako
potencjalne zagi@nie bezpieczesstwa. Zapas czasu (odpowiedni czas wykrycia zagia)
oraz potwierdzenie przez pozostate dwa systemy dfiieene zagrgenia zmniejsza wargo
Pea do poziomu ktéry jest praktycznie akceptowalny egarz lotniskowe shiby
bezpieczéstwa. Wczesne wykrycie zagenia umaliwia odpowiednie przygotowanie ¢si
lotniskowych stib bezpieczistwa do podjcia okrélonej prawem interwenciji.
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Rys. 1. Zastosowanie systeméw biometrycznych na stanowliskadpraw zlokalizowanych na
lotnisku, gdzie: k1,k2 kamery - biometryka rozpomamia twarzy; pn1,u2 mikrofony
— biometryka gtosu; pl,p2 — biometryka odcisku, rgewii lub linii papilarnych dtoni;
R1 - skaner baga zgtoszonego do odprawy

2. STEROWANIE PROCESEM EKSPLOATACJI SYSTEMOW

Kazde dziatanie cztowieka powodige uruchomienie i korzystanie z ollanych sit
i srodkOw, przejawiajce st wytworzeniem nowych warfei nazywamy procesem
eksploatacji. Proces ten sktada siobstugiwania orazaytkowania i wystpuje w przestrzeni
ograniczonej wymiarowo, ¢tarowo i funkcjonalnie, zwanej system eksploatagji Model
schematu funkcjonalnego eksploatowanego systenmediigcznego przedstawiono narys. 2,
gdzie zilustrowano zasadnicze bloki funkcjonaln@zomwystpujace medzy nimi relacje
informacyjne. Proces eksploatacji systemu biometrggo (aytkowanie, obstugiwanie i
zasilanie) realizowany jest w bloku sterowania é&ach pod wplywem oddziatywa
sterupcych (blok sterowania) oraz zakt@ceormowanych w bloku zakiogeProces ten jest
realizowany na systemie biometrycznym o ékmeych charakterystykach wejowych ktore
moga by¢ opisane za pomaavektora n wymiarowego

X = {X1; X2; ....; Xn} 1)
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gdzie: x — wyliczone zapotrzebowanie naa@rw systemie, x— okrelona temperatura otoczenig, X warta¢
Pra1 biometrycznego systemu rozpoznawania gltogy; warté¢ P, biometrycznego systemu rozpoznawania
twarzy,..., % — wart@¢ Pzx categosystemu biometrycznego zlokalizowanego na stanawaskoraw.

i charakterystykach wygiowych ktére mana opiséd za pomog wektora n wymiarowego

(uwzgkdnia on take charakterystyki przetwarzania systemu — liniowenieliniowe)

Yy ={ys Y2; -} Yo} 2)
dane wejdciowe do i
systermn biomettyeznego C ;Z E)
Elok Blok Eksploatowane datie wyjdciowe 2 systemn
informacji zaldécen systemy biometrycznego —np. thg
hiometrycine 4 $
Elok informacji
f e fu 1 l‘b" eksploatacyjnych
h h L4
Blok Blok Obiekt T
decyzii [ sterowamia [ | (blok)sterowania u
elisploatacjs
E 3 h 4
K Elok pomiarow
Blok eksploatacyjnych
zZaopatrywania
v datie wirjdciowe = systemu

biomettyoznego — np. Ine
Rys. 2. Model schematu funkcjonalnego systemu eksploatacjuwzgkdnienie oddziatywia
zewretrznych — zakitécagych

Proces eksploatacji systemu biometrycznego jestpatapvany w odpowiednie
materialy, energi oraz srodki techniczne przez blok zaopatrzenia, ktoryigues okrélone
charakterystyki okrdone przea orazp.

Jego podstawowymi charakterystyki: swektor wielk@gci wejsciowych o naspujacym
zbiorze elementow

m = {mg; My; ....; My} 3)
I wektor wielkasci wyjsciowych o nasipujacym zbiorze elementow
U ={Wy; ....; Un} (4)

Kazdy ze skitadowych wektorown i u jest funkcj czasut, czasu eksploatacP) oraz
parametrow eksploatacg, a wic
m = mi{t, ©, e} (5)
U = ut, O, e} (6)
przy czymi,j=1,2,3,....,Nn
Przebieg procesu eksploatacji Zzgle rowniez od charakterystyk ¥ systemu
biometrycznego (przetwarzanie informacji pierwotrmpgchodzcej z czujnikOw systemu
biometrycznego np. gtosu — mikrofon, rysow twarzkamery, itd. na sygnat elektryczny np.
.2alarmu” oraz parametrove systemu eksploatowanego [5,6]. Dlatego w funkcjach
opisupcych sktadowe wektoréwn i u mogy wystpi¢ parametryr oraz wielkdci wejsciowe
X 1 wyjsciowe y przedmiotu eksploatowanego. W ogdélnym przypadkokdje 5,6 mog
przyja¢ posta:
mi =mdt, ©, e, X, Y, r} (7
u=uft, © e xy, r} (8)
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Sygnaty wejciowem procesu sterowania eksploatasystemu biometrycznego precyzowane
sa w bloku decyzji na podstawie sygnatldow z trzech &tédw informacyjnych. & to
nastpujace kanaty:

» informacji o zapotrzebowaniuzytkownikar,na system biometryczny (np. cenaaatzan
wchodzcych w skiad systemu, koszt eksploatacji, kosztughsania, koszt materiatow
eksploatacyjnych, mobilgé i modutowad¢ systemu, sposib rozagiania diagnozowania
systemu, czas diagnozowania systemu, wiaryg@dmomiarow, itd.);

* informacji o maliwosciach ekonomicznychr, systemu biometrycznego — np.
przepustowséci systemu biometrycznego tj. $ii pasaerow odprawianych w ggu np.
jednej godziny lub doby, wiarygodém przeprowadzanej kontroli przez system;

» informacji o maliwosciach technicznychr; systemu biometrycznego (np. oy
poziom Ra pojedynczych podsysteméw biometrycznych Iub categgstemu
biometrycznego, pobor gtu elektrycznego a z tym zawiany dobor zapasowednodia
zasilania tj. baterii akumulatoréw na ollany przepisami czas awaryjnej pracy systemu,
sposob informowania g¢znac¢ radiowa, dzierawiona linia telefoniczna, system GSM,
radiolinia) o zagrgeniach, w tym o stanach technicznych systemu[3,4].

Na podstawie danyclr (rp,rt) otrzymanych z bloku informacji blok decyzyjny — rys
wypracowuje sygnat stemgy m. Jest to sygnat w&jiowy bloku sterowania na ktéry
oddziatywaj  zakilécenia: zwizane z  procesem zasilania  eksploatacyjnego,
elektromagnetyczne, cieplne, mechaniczne, klimayczitd. zewntrzne i wewgtrzne
(wytwarzane w sposob zamierzony lub niezamierzony).

Zapotrzebowanie na proces eksploatacji jest wypvane w warunkach kompromisu
ktory okre&la zapotrzebowanie na system biometryczny (np. guzewaé, wartcé
prawdopodobigstwa Ra, czas bezawaryjnej pracy, zasilanie awaryjne, aklagstemoéw
bezpieczéstwa
I-1V, itd.) a mazliwosciami technicznymi systemu biometrycznego — np.tasZukamery,
mikrofonu ograniczona przez sygnat szumu, minimalo@vietlenie terenu odpraw,
charakterystyki kierunkowe mikrofondw, itd.

Ocena sterowania procesem eksploatacji systemueigcanego mze by¢ precyzowana
na podstawie wielkiei Au jako ré&nica sktadowych wektora potrzebz{tkownika) w i
wektora faktycznego stanu u (np. wykorzystane ckufsiometryczne w systemie a wagto
Pra). Wykorzystujc pokcie jakaci procesu eksploatacji (rys. 3), oznaczone pr4ez )
budujemy model oceny wedtug relaciji (9).

(@) = [ (uy —u) pdt 9)
0
gdzie:y —wyktadnik formyyx = (x;, X,.....X,):p —funkcja lub wskanik wagip =0 < p < 1
Au
¥
m Blok Ohiekt sterowania u
— | odd=alywania » procesem eksploatacji
sterujacego {system biometryczny) u;
¥ T Elok formowania
plandow
T 7 eksploatacyjnych

Rys. 3. Model oceny dziatania systemu eksploatafiji, — sygnat uchybu (niedoktadéw procesu
eksploatacji systemu biometrycznego), y — chargktgka przedmiotu eksploatowanego, z -
zakiécenia, m — charakterystyka wa@pwa
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Wyrazenie (9) mana przedstawi w postaci nagpujacego wektora wygiowego systemu
eksploatacji

JEt) = jpl(é)(u01 —uy)tdt+ j P> (é)(uoz —Uu,)dt+ +j Pn (é)(uOn —u,)" pdt (10)

Réwnanie (10) dla systemu biometrycznego przedstaago jak na rys. 1 ograniczamy
do pierwszych czterech wym (w systemie biometrycznym zastosowano cztery
podsystemy):

a) jakad sterowania — podsystem rozpoznawania twak£e,t) = .f ,ol(é)(uOl —u,)%dt
0

b) jakas sterowania — podsystem rozpoznawania gibg@,t) = .f yox (é)(u02 -u,)*dt
0

c) jakas sterowania — biometryka odcisku paldg@,t) = j 25(8)(Uys —uy) e dt
0

d) jakas sterowania — podsystem skanowania bag, (€,t) :I ,04(é)(u04—u4)’“dt
0

Dla jednowymiarowego systemu eksploatacjizme skorzyst& z pogcia transmitanciji
btedu mdz uchybu, ktore mina okrali¢ nastpujaco

_E(s)
H(s) = E (11)
gdzie:
E(s) = j Au(t)eSdt (12)
H(s) = Tu(t)e‘S‘dt (13)

Wielkos¢ E(s) nazywamy transmitancptedu systemu eksploatacji, natomiast wigtko
U(s) nazywamy transmitancjwielkosci wyjsciowej systemu. Dla jednowymiarowego
systemu eksploatacji sygnat niedoktagiriquchybu) procesu ograniczony jest do postaci

0<Au<ow (14)

Dla procesu eksploatacji systemu biometrycznego skvajne przypadkiaspraktycznie
nieosagalne, gdy jezeli Au = 0 to model dziatania wypracowany w bloku formowania
procesu eksploatacji — rys. 3, pokrywa @ rzeczywistym dziataniem systemu. Drugi
przypadekAu = co wyraza zupeta rozbieznos¢ miedzy wielkdgciami u a g (idealnym,
zatazonym procesem eksploatacji systemu biometrycznegmeezywistym procesem — rys.
3). Projektugc proces eksploatacji systemu biometrycznegozgaligzyé do minimalizacji
wartasci Au,

a wigc
Au =Auft, ©, e, k,y, r} (15)

Zatozony proces eksploatacji realizowany jest w bloler@swvania eksploatac- rys. 4.
Mozemy wyr&ni¢ co najmniej dwa rodzaje oddziatywania bloku steania na proces
eksploatacji — sterowanie i organizaej rys. 4. W omawianym systemie biometrycznym
sterowanie procesem eksploatacji ma priorytet vswstku do organizacji dziatania tego
systemu (ustalenie kompromisu pedry dziataniem sterowanidg(e,t) a dziataniem
organizacyjnymD, (e, t) ustala operator systemu biometrycznego). Ustalknmpromisu
realizowane jest w bloku dynamiki organizaciji ilreaje funkci opisam wyrazeniem (16)
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Dg(e,t)
Do(8t)
W dziataniu tego bloku mima rozréni¢ trzy przypadki:
1.D,(e,t)— max,Ds(e,t) » 0 - dziatanie systemu na rzecz procesu eksploatiatyiczy
tylko organizacji;
2.D,(e,t)— 0,Ds(e,t) » max - dzialanie systemu na rzecz procesu eksploadatyjiczy
tylko sterowania;
3.D,(e,t)— optymalneDs(e,t) - optymalne - dziatanie systemu na rzecz procesu
eksploatacji dotyczy gciowo sterowania, a €Ciowo organizacji — najegciej realizowany

= optimum (16)

przypadek.
Blok z
ﬂ wejd clowy Blok Diynamika sternwam? -
systemu 1 informacii — procesem eksploatacii
eksploataci systemu biometryeznego
A Yy Dynamika
¥ procesu u
Diynamika organizacji eksploatacyi
*  procesem eksploatacii systemu
Elok systen biotetryczne 2o
zapotrzebowatia [
fia eksploatacie Au

¥

Rys. 4.Schemat funkcjonalny procesu sterowania eksplpasystemu biometrycznego z podziatem
oddziatywania na sterowanie i organizadn, u sygnat weégiowy i wyjsciowy; z — zakitécenie
procesu eksploatacji;Au — rozbieznoé¢ zaplanowanego a rzeczyeie istniepcego procesu
eksploatacji systemu biometrycznego

3. HIERARCHICZNE SYSTEMY STEROWANIA EKSPLOATACJ A

W systemach biometrycznych — rys. 1, wpsija ztozone zadania sterowania procesem
eksploatacji. Dlatego zachodzi konieczhiopodziatu (dekompozycji) funkcji (zadania)
sterowania i przydzielenie ich oddzielnym organomravania eksploatacji. Podstawpw
przyczyry dekompozycji zadasterowania dla poszczegolnych podsystemoéw bioretgpch
(wprowadzanie wielu organdéw sterowania) jestzlimmsé zbierania, przechowywania i
przetwarzania (w zadanym przedziale czaswepulosci informacji w jednym organie
sterowania. Istnienie tylko jednego organu sterosvawn systemie biometrycznym — rys. 1,
prowadzi do niepeilnej (uproszczonej) realizacji azad wyboru decyzji eksploatacyjnej
(informacji sterugcej) oraz do korzystania przy wyborze decyzji zortaej i nieadekwatnej
informacji o sytuacji w obiekcie transportowym, cteniu i zakidceniach. Powstaje bariera
informacyjna, ktég przy istniejcych $rodkach akwizycji danych, przesyfania,
przechowywania i przetwarzania informacji trudnozgdama. Bariee informacyjra
wystepujaca w tym procesie sterowania tma wyeliminowg wykorzystupc metod
dekompozycji zada sterowania czyli wprowadzenie wielu organdéw stemoia dla
poszczegoblnych podsystemow biometrycznych.

Wprowadzenie dekompozycji zagaa zatem i decentralizacji sterowania w systemie
biometrycznym prowadzi do pojawieniag showych problemdéw wynikagych z pewnej
samodzielnéci dziatania poszczegolnych organow sterowania [Bpwstaje przy tym
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zasadniczy problem rozdziatu zadazajemnego dopasowania i koordynacji tych aatkk
aby ich realizacja zapewniata realizagzadania sterowania globalnego, dotyego catego
systemu biometrycznego (w tym przesytania inforinagtanach eksploatacyjnych systemu).

Podziat (dekompozycja) zadania sterowaniaentotyczy:

e parametrow technicznych ktore nate zapewnt dla ochranianego obiektu
transportowego — przepustosep poziom Ra sposobprzekazywania informacji o
stanie technicznym systenmgsilania w energielektryczn, magistrale transmisyjne,
itd.;

» warunkéw okrélajacych zadanie sterowania, tzn. formutowania wydzigtd funkcji
sterowania — np. poziom wyzwolenia alarmu w syséemometrycznym uzakaiony
od zadziatania uktadu rozpoznawania mowy i twarzy;

» okresu czasu, w ktorym formutowane jest zadaniegt@nia dla catlego systemu.

W przypadku podzialu parametréw procesu eksplogtagp dla systemu
biometrycznego formutuje gioddzielnie zadanie sterowania dla poszczegolinyzidne: —
rys. 5. Wydzielony organ sterowania powinien zapéwnalizac§ tylko tego czsciowego
zadania.

Ohielct podlegajacy sterowaniu (biometryczny v
system nadzorjacy odprawe pasaierow na lotnisku)

/]

In
AT T

Rys. 5.Przyktad podziatu parametrow obiektu.
gdzie: y,u,Us,u, - odpowiednie informacje steage; k,l»,1314 - informacje bieace

W danym przyktadzie — rys. 5 parametry systemu kitoyeznego podzielono na cztery
grupy. Na kada grupz parametrow (podsystem biometryczny) oddziatuje zigldny organ
sterowania. Powstaje system organow sterowaniay kigalizuje caléciowo sterowanie
eksploatag systemu biometrycznego. Poszczegdlne organy stémiawpodsysteméw mag
by¢ ze soh powiazane informacyjnie. Sygnat alarmu w tym ukladziezemby wypracowany
w oddzielnym uktadzie odpowiedzialnym tylko za mylanie tego sygnatu do alarmowego
centrum odbiorczego ACO. Sygnat alarmu zm@ uzaleni¢ od sygnatu alarmowego
poszczegoblnych podsystemow — np. wygenerowanienalav przypadku zadziatania co
najmniej dwoch podsystemow biometrycznych — np.matiyka rozpoznawania twarzy
I glosu w przypadku rozpoznania na dalekim péxejdo stanowiska odpraw.

W przypadku podziatu funkcji poszczegoélne orgamgratania eksploatacjsystemu
biometrycznego realizgjmniejsze zadania sterowania, ktére wynikajpodziatu petnego
zadania, ale dotyaz cataci systemu biometrycznego zlokalizowanego na st@staw
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odpraw. llustrag tego podzialu zadania sterowania dla systemu HigomEnego
przedstawiono na rys. 6.

czas sterowania

dla
poszczegolnych
podsysiemow

I tz t3 t.1

Ohielct sterowania - system biometrycmy zainstalowany
na stanowislku odpraw - lotnisko —V—F

7
//,/

[
AluansEmm

Rys. 6.Przyktad podziatu funkcji sterowania
gdzie: y,Uy,Us,Us- 0dpowiednie informacje steagie dla podsystemow biometrycznych; u — globalna
informacja sterujca system;ll,,ls,14- informacje bieace

W danym przypadku kaly organ sterowania eksploatagyybiera informagj sterujca,
ktora dotyczy catego obiektu sterowania, ale wynikaealizacji przydzielonego zadania
(funkcji) — podsystem rozpoznawania twarzy dokorsgéekcji danych i wyodbnia tylko
dotyczce tego podsystemu — rys. 6. Organy sterowaniagning powiazane ze sab
informacyjnie. Powyszy podziat funkcji w obiektach przemystowych, dekmowych i
wojskowych czsto nazywa si podziatem pionowym [6,8]. W praktyce ¢st0 wystpuja
mieszane rodzaje dekompozycji, a co zatem idzimaosystemy organOw sterowania
procesem eksploatacji. Do powszechnie stosowangtgiyndekompozycja pionowa (funkcji
lub parametréw obiektu) z podziatem funkcji. Orgastgrowania systemem eksploataciji
przydzielone do realizacji poszczegolnych zadmesciowych tworz wielopoziomowy
system hierarchiczny. Daje to tzw. wielopoziomowierarchiczny system sterowania.
Przyktad takiego systemu sterowania eksploafagedstawiono na rys. 7.

Poziom pierwszy twotg podsystemy nadzomge bezpérednio pra¢ poszczegoélnych
urzadzen biometrycznych. Ze wzgtlu na odlegte¢ wykrycia niebezpieczstwa podsystem
rozpoznawania twarzy (biometryka twarzy) oraz pstmy rozpoznawania gtosa ze soly
sprzzone na poziomie drugim [3,9,11]. Wygenerowanie sygralarmu z poziomu nr 2
uzaleznione jest od wygenerowania alarmu z tych dwockhrigcbiometrycznych (twarz i
glos). Sygnat alarmu z poziomu nr 2 posiada nggsay priorytet. Ze wzgdu za zasg
dziatania tych urgdzen biometrycznych otrzymujemy tzw. ,pierwszdalelks rubiez
ochronny”. Czas potrzebny na pokonanie drugiejskiéj rubiey” zbudowanej z nagpnych
biometryk (skaner, odcisk palca) u#siwia zorganizowanie odpowiedniej grupy
interwencyjnej ktéra obstuguje caly system odprasv latnisku — rys. 7. Poziom nr 3
odpowiada za wygenerowanie sygnatu alarmu dla oagggtemu biometrycznego, a iak
realizuje zadanie wystania komunikatu o stanienalado alarmowego centrum odbiorczego.
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Rys. 7. Przyktad wielopoziomowego hierarchicznego systerterosvania procesem eksploatacii
systemu biometrycznego

gdzie: y,u,Us,Us;- odpowiednie informacje steage dla podsysteméw biometrycznych;lolls,l4-
informacje bieace, Was,Us2,...,Us1- informacje sterujce dla podsystemow biometrycznych asgych
POZIOMOW; k 5,l24,..., I3+~ informacje bigace dla podsystemoéw biometrycznychasgych poziomow

PODSUMOWANIE

Sterowanie procesem eksploatacji systemu biometegz ktory zlokalizowany jest w
sali odpraw na lotnisku stanowi ztmy problem techniczny. W tym przypadku system
biometryczny sktada si z czterech podsystemow, zadaniem ktorych jest iebhz
wykrywanie zagreen. Kazdy z podsysteméw reaguje na antechnilke biometryczn, a
odpowiednie ich patzenie (ustalenie priorytetow alarmu) powoduje wylstanie ich
wiasciwosci dotyczcych wykrywania niebezpiecastwa [10,11]. Zastosowane kamery i
oprogramowanie komputerowe rozpozgaaj rysy twarzy oraz mikrofonow o odpowiednich
charakterystykach kierunkowych i zegpi wykrywania umdliwia z odpowiednim
wyprzedzeniem czasowym wykrycie zaggaia — rubie daleka (rys. 7). Kaly podsystem
biometryczny musi posiadaosobn baz danych oséb ,podejrzanych” ktéra wykorzystuje
rézne techniki biometryczne — np. odcisk(i) palca(omribki gtosu, rysy twarzy - zeljie(a).
Wykrycie zagraenia w r@nych technikach biometrycznych, ngstie poréwnanie ,portretu”

z baz danych i wypracowanie sygnatu odpowiedzi wymagasuzktory zwizany jest z
obréblky sygnatobw w mikroprocesorze komputera. Czas prze@véa sygnatu ktory
wykorzystuje biometei odcisku palca dla pojedynczego porownania jesiuzanin 40 ms —
max 170 ms. W tym czasie mikroprocesoradeenia jest zablokowany giéywykonuje
operacg zwiazarg z porownaniem ,portretu” i danych zgromadzonychhazie. Efektywne
wykorzystanie rénych technik biometrycznych wymaga ewi stosowania czterech
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oddzielnych systeméw komputerowych z osobnymi baziemych. Bazy danych musby¢

w odpowiednim czasie aktualizowane — posiadanieyg@nych i aktualnych danych o
osobach niebezpiecznych. Wykorzystuyézne techniki biometryczne bazy danych musz
by¢ kompatybilne, tzn. wykorzystywaten sam protokdt transmisyjny. Przechoyeuiji
przetwarzajc dane zgromadzone w bazach malewzgkdni¢ przepisy wynikace z norm i
ustaw ktére okrdaja sposob ich wykorzystania np. norma ISO/IEC TR 2471&0/IEC
1177Q Ustawa o ochronie danych osobowych z dnia 29.08.19®z. U. Nr 133, poz. 883)
ze zmianami z dn. 02.01.2011 lub Dz. U 2010 Nr g82. 1228 Art. 121 [2].

PROCESS CONTROL SERVICE
OF BIOMETRIC SYSTEMS

Abstract
This paper presents the implementation procesBeobperation of the control system that uses a
variety of biometric technology. The use of foufedent subsystems exploratory biometric system
located at the airport briefing room can reduce fh®bability of false alarm. Properly organized
complex system of biometric process managementesdhe operation, maintenance and supply.
The model featured operating system enables efficige of the system. Competent to supervise
the operation is realized by the hierarchical cahsystems broken down by function parameters.
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