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Streszczenie: Pierwszy polski podrecznik podstaw konstrukcji maszyn dla inzynierow Karola Stadtmiillera zawiera
rowniez tresci, wlgczane tradycyjnie do obszaru teorii mechanizmow. Praca przedstawia przeglad tych zagadnien
i sposob ich ujecia przez autora. Jest kolejng pozycjq z cyklu poswieconego historii polskiej szkoly teorii maszyn

i mechanizmow

Stowa kluczowe: historia techniki, podrecznik teorii mechanizmow

The issues of the mechanism theory
in the design handbook by Karol Stadtmiiller

Abstract: The handbook by Karol Stadtmiiller is the first Polish machine design handbook for engineers. It also
contains issues which belong traditionally to the mechanism theory area. The paper presents a review of these
issues and the way they were treated by the author. It is a successive publication from the series dedicated to the
history of the Polish school of the mechanism and machine theory
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1. Wstep

Karol Jan Stadtmiiller urodzit si¢ we Lwowie w
1848 r. W 1867 r. ukonczyt lwowska Akademie
Techniczna (od 1877 r. — Szkota Politechniczna), a
dalsze studia kontynuowat w Szwajcarii w Zurychu,
uzyskujac w 1869 r. dyplom inzyniera w zakresie
budowy maszyn. Nastepnie praco-wat przez kilka lat
w roéznych zakladach przemyslowych w Bernie,
Berlinie i w Warszawie. W 1877 r. zamieszkal w
Krakowie. Podjat prace wykladowcy w tamtejszym
C. K. Instytucie Techniczno-Przemystowym (od 1881
r. — C. K. Wyzsza Szkota Przemystowa), gdzie
prowadzit wyktady z zakresu budowy i konstrukcji
maszyn oraz mechaniki stosowanej. Zmart w 1918 r.
w Krakowie. [4]

Stadtmiiller jest autorem pierwszego w
literaturze polskiej, inzynierskiego podrgcznika
podstaw budowy maszyn [1], [2], [3]. Rozwini¢cie
tematyki  konstrukcji mechanicznych stanowia
wydane w latach 1891-1897 i pomyslane jako
kontynuacja omawianego dwutomowego podrecz-
nika, tomy III-VI, ktére ukazaly si¢ pod tytutem
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,Konstrukcya i budowa maszyn”, z adekwatnymi
tematycznymi podtytutami: ,,Wyciagi 1 zurawie”,
»Pompy”, ,Kota wodne i turbiny”, ,Maszyny
parowe” (por. [5], [8]). O takim ksztalcie koncepcji
autora $wiadczy wzmianka w przedmowie do tomu
pierwszego o przygotowywaniu do druku tomu
drugiego. Ponadto w przedmowie do tomu drugiego
autor stwierdzil, iz tom ten jest dokonczeniem dzieta
z 1888 r. Nie wspomniat przy tym wtedy o zamiarze
opracowywania  dalszych  tomow. Ponadto
publikowat roéwniez w polskich czasopismach.
technicznych tego okresu, w ,,Czasopi$mie
Krakowskiego Towarzystwa Technicznego” oraz w
Iwowskim ,,Czasopi$mie Technicznym”.

Innym, waznym  woOwczas obszarem
dzialalnosci K. Stadmiillera byly prace stownikowe.
Okres jego dziatalnosci zawodowej to czas tworzenia
nowej, polskiej terminologii technicznej. Zaréwno

kadra inzynierska studiujagca na zagranicznych
uczelniach, jak rowniez transfer zagranicznej,
glownie  niemieckiej  techniki, = powodowaty

pojawianie si¢ w jezyku polskim zapozyczonych,
czesto znieksztatconych termindéw technicznych.
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Z nekrologow, ktore opublikowata prasa
techniczna [5], [6], [7], dowiadujemy si¢ o jeszcze
jednej dziedzinie tworczosci Stadmiillera. Po jego
$mierci zostal znaleziony rekopis obszernej (okoto 7
tysigcy stron) pracy ,,Bibliografia techniczna polska”.
Wedhug zamieszczonego ponad rok po $mierci
nekrologu w ,,Przegladzie Technicznym” [7] r¢kopis
zostat  przekazany przez syna  Felikso-wi
Kucharzewskiemu do wykorzystania w pracy nad
,,Pi$miennictwem”.

2. Ogolna charakterystyka podrecznika

W przedmowie do I tomu ksigzki [1] autor
napisatl, ze gdy rozpoczat wyktady z budowy maszyn
w 1877 r., nie dysponowat zadnym podrecznikiem
polskim i staral si¢ u wtadz o dofinansowanie edycji,
aby da¢ swoim ,uczniom podrgcznik i wzbogacié
literature techniczna polska”. Zwroécit uwage na
trudnosci jezykowe wobec roéznorodnosci termindw
stosowanych w Galicji 1 w Warszawie, braku
literatury polskojezycznej i trwajacych wcigz prac
komisji stownikowych towarzystw technicznych.
Jedng z dwoch os6b, ktorym autor zlozyt
podzickowanie za pomoc w wydaniu dzieta byt Jan
Nepomucen Franke, zastuzony profesor mechaniki
Szkoty Politechnicznej we Lwowie, jej wielokrotny
rektor i doktor h. c. Franke byt jego rowiesnikiem,
studiowat takze m.in. w Zurichu. Zmarl réwniez w
1918 .

Wybitny znawca polskiego pismiennictwa
technicznego, Feliks Kucharzewski, napisat o tomie
pierwszym dzieta Stadtmiillera: ,Z wielkiem
uznaniem przyjeto ten tom, do ktorego wydania
austryackie ministeryum oswiaty udzielito autorowi
pomocy materyalnej. Podnoszono  zwlaszcza
odsytacze do czasopism specyalnych, podanie nazw
czeéci maszyn w czterech obcych jezykach, dosé
bogaty materyal zawarty w szkicach bardzo starannie
wykonanych, wreszcie czysty i poprawny jezyk,
wolny od przekrgconych nazw cudzoziemskich™[8].
Stadtmiiller rzeczywiscie skorzystal z rzadowe;j
dotacji; napisal w przedmowie: ,,Wydanie tej
pierwszej pracy w jezyku polskim zawdzigczam
glownie wsparciu Wysokiego Ministerstwa O$wiaty,

ktéremu niniejszem sktadam nalezne
podzigkowanie” [1].
Podrgcznik  Stadtmiillera  jest — dzielem

dwutomowym, ponadto kazdy z toméw posiada atlas
rysunkow. Tom pierwszy liczy 220 stron. Autor
wyréznit w nim wstgp, w ktorym zestawit pod-
stawowe wiadomos$ci z mechaniki i wytrzymatosci
materiatow, przydatne w dalszym wyktadzie.
Pozostalty materiat zostat zatytulowany ,,CzeSci
sktadowe maszyn”. Dzial ten podzielit z kolei na
czesci laczace (nity, sworznie, $ruby, kliny) i czg$ci
przenoszace ruch obrotowy. W tym ostatnim dziale
wyroznit czopy, osie, waty, pierScienie, sprzegla,
lozyska, kota czolowe (z¢bate), kota tarciowe,
pasowe, linowe i tancuchowe, oprawy tozyskowe i
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transmisje. Rozdziat po§wigcony kotom zebatym jest
najobszerniejszy. Tom drugi, liczacy 115 stron,
poswiecony zostal czeSciom, zamieniajagcym ruch
prostoliniowy na obrotowy lub wahadlowy, a wiec
dzwigniom, korbom, mimosrodom, I3gcznikom,
wahaczom, ttokom, dtawikom i na koncu uzbrojeniu
maszyn, a wigc rurom i za-worom. Do kazdego tomu
zostat dotaczony atlas z wlasnymi rysunkami autora

(3]
3. Elementy dynamiki maszyn

We wstepie do ksigzki Stadtmiiller podat krotkie
repetytorium podstawowych wzoréw, stuzacych do
obliczen pracy, mocy i sprawnosci. Tak wiec praca
mechaniczna sity P, wyrazanej w kilogramach,
dzialajacej w kierunku przebywanej drogi liniowej s,
rowna jest iloczynowi Ps. Natomiast praca w
sekundzie, obecnie nazywana moca, to skutek
mechaniczny lub efekt sity, rtowny Pv. Mierzono ja w
metrokilogramach (w sekundzie), natomiast dla
wigkszych wartosci  skutku uzywano jednostki
zwanej silta konia, rownej 75 metrokilogramow i dla
tak wyrazonej wielkosci rezerwowano oznaczenie N.
Kolejno autor wyprowadzit znang, uzywang do
wprowadzenia uktadu SI zalezno$¢ migdzy
obcigzeniem, moca N i predkoscia n w ruchu
obrotowym. Obcigzeniem byl moment sity wzgledem
osi obrotu, oznaczony jako PR. Wéowczas:

PR=716,2 N/n

gdzie: P — w kilogramach, R — w metrach,

N — w koniach, n — w obrotach na minute.

Nastepnie zostal wyprowadzony wzor, ktory w
istocie jest zapisem réwnowaznosci pracy i energii
kinetycznej w odniesieniu do spadku z wysokosci h
ciata o masie M = P/g (P — ci¢zar, g = 9,81 m na
sekunde — przyspieszenie wolnego spadku):

Ph="% My

Odnosnie pojecia, zwanego dzi$ sprawnoscia, autor
napisal, iz w wyniku oporéw praca uzyteczna jest
pomniejszana o prac¢ stracong i tak podsumowal
rozwazania: ,,Poniewaz praca uzyteczna przedstawia
wilasciwg korzy$¢, jaka otrzymujemy ze sity
poruszajacej, przeto przy konstrukcyi kazdej
maszyny zwaza¢ nalezy gtownie na to, azeby praca
uzyteczna byla jak najwicksza, a zatem staraé si¢ o
zmniejszenie wszelkich przeszkéd ruchu. Srodkiem
do osiagnigcia tego celu jest mozebna prostota
mechanizmu 1 unikanie réznego rodzaju uderzen,
jako tez wszelkich nagtych zmian ruchu”.

4. Modele sprzegiel mechanicznych z czlonami
ruchomymi

W rozdziale ,,Sprzegacze” pierwszego tomu
autor zajal si¢ m.in. sprzggtami ruchomymi,
przedstawiajac ich zastosowanie, istotne cechy i
przyktadowa konstrukcje. Niektore z nich sg me-
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chanizmami. Zalicza si¢ do nich np. sprzeglo
Oldhama, ktore jak wiadomo strukturalnie jest czwo-
robokiem przegubowym z dwiema parami
przesuwnymi. W tej konstrukeji ,,dwa krazki naklino-
wane taczy jedna plyta, posiadajaca dwie listewki na
krzyz utozone, ktére wchodza w odpowiednie rowki
sasiednich krazkow”. Charakteryzujac to polaczenie
Stadtmiiller napisal, ze ,dozwala posunigcia
mimosrodkowego osi geometrycznej, a pomimo tego
przenosi ruch jednostajnie”. Kolejny mechanizm
sprzegta to przegub Cardana, dla ktorego autor podat
owczesne nazwy: sprzegacz uniwersalny, klucz
Hooka, klucz Cardana. Jest to sferyczny czworobok
przegubowy.

Autor zwrdcit uwage na nierdwnomierno$é
przekazywania ruchu, tym wieksza, im wickszy jest
kat miedzy osiami waldw. Sposobem na unikni¢cie
niejednostajnosci jest uzycie watka posredniego z
dwoma takimi samymi przegubami, Wowczas ,,gdy
jeden klucz przenosi ruch za predko, drugi przenosi
go za wolno, co moze btad wyréwnaé”.

5. Kinematyka przekladni z¢batych walcowych

Stadtmiiller, nie uzywajac pojecia przekladni,
stwierdzit na wstegpie rozdziatu o kotach, ze stuza one
do przenoszenia ruchu obrotowego, oraz ze osie kot
wspoltpracujacych moga by¢ rownolegle (kota
zwykte lub czotowe), przecinajace si¢ (stozkowe) lub
skosne (hyperboloidalne Iub $limakowe). Natomiast
bioragc pod uwage sposodb wspolpracy podzielit je na
zgbate 1 frykcyjne, stykajace si¢ bezposrednio oraz na
pasowe, linowe 1 tancuchowe, wymagajace
dodatkowego cztonu. W kotach zebatych rozroznit
zazgbienie zewngtrzne i wewngtrzne. Kinematyke kot
okresla przetozenie, ktore autor nazywat stosunkiem
kot s 1 definiowat jako stosunek ich promieni:

gdzie: R, R _1 — promienie; z, z_1 — liczby z¢bow; n,
n_1 — predkosci obrotowe kot wspodtpracujacych.
Podat tez wzory na odleglosci osi dla réznych
zazgbien.

Aby wprowadzi¢ definicj¢ kot podziatowych dla kot
czotowych, autor najpierw zdefiniowal tzw. kota
stosunkowe. Sg to dowolne dwa kota wykreslone ze
srodkow kot  zebatych, zachowujace stosunek
promieni taki, jak w kotach rzeczywistych. Punkty na
ich obwodach maja te sama predkos¢é. Kota
stosunkowe styczne do siebie to wlasnie kota
podziatowe. Ws$réd  innych  okreslen  autor
zdefiniowal rowniez podziat (podziatke) t. Jest to
odlegtos¢ srodkow dwu sasiednich zgbdw, mierzona
po kole podziatowym: 2 R = =t z, stad:

2Rm
t =——
zZ

Stadtmiiller nie uzywat jeszcze pojecia modutu.
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Po przedstawieniu obszernego podrozdziatu na temat
obliczen wytrzymato$ciowych, autor przeprowadzit
studium ksztaltowania zaryséw bocznych zebow z
uwzglednieniem kinematyki zazgbien i podat
praktyczne wskazowki na ten temat. Zastrzeglszy
rownos¢ podziatek we wspotpracujacych kotach i
warunek ciaglego styku zarysow bocznych zgbow
obu kot podczas pracy, autor sformutowal i
udowodnit twierdzenie o tym, ze wspolna normalna
w punkcie styku zgbow przechodzi przez punkt
stycznosci kot podziatowych. Stwierdzit tez, ze
warunek ten spelniaja roézne krzywe, ale przede
wszystkim cykloidy i rozwijajace (ewolwenty) kota.
Nastepnie postawil ogdlne zadanie skonstruowania
zarysu z¢bow kota wspoétpracujacego z innym kotem
o danym zarysie zebow. Uzyl do tego wykreslnej

metody obwiedniowej i podal trzy sposoby
rozwigzania zadania.
Omawiajac konstrukcje zazg¢bienia

cykloidalnego, autor zajat si¢ najpierw zazgbieniem
zewnetrznym, nastgpnie wewnetrznym. Podat tez
uproszczone sposoby konstrukcji, polegajace na
zastapieniu cykloid ‘tukami okregéw lub na
ograniczeniu stopy zeba liniami prostymi. W
doktadnym zazgbieniu zewnetrznym zarys glowy
zgba jest epicykloida, a stopy — hipocykloida. Krzywe
te zakre$la punkt kota tworzacego, toczacego si¢ po
stronie  zewnetrznej albo  wewnetrznej  kota
podziatowego. Promien kota tworzacego zalecit autor
przyjmowac jako 0,875 cze$¢ podziatki. Jak wykazat,
odpowiada on najmniejszej liczbie zgbdw z = 11.
Zazgbienie oparte na rozwijajacej kota (ewolwencie),
zalecit autor szczegodlnie dla kot stosowych, tzn.
nalezacych do zbioru (stosu) kot o tym samym
podziale, albo jakbysSmy powiedzieli obecnie — o tym
samym module. W dalszym ciggu podat praktyczne
sposoby konstrukcji tej krzywej. Jednym z tych
sposobow jest metoda uproszczona, ktora przytoczyt
za Willisem.

Rozwazania kinematyczne dotyczace kot
walcowych  zostaly  zakonczone  paragrafem
zawierajagcym wnioski odnos$nie wyboru zazebienia.
Autor postulowat tu ustalenie pewnych standardow,
ktore utatwityby konstrukcje kot. Przede wszystkim
nalezaloby przyja¢ jedna krzywa, najlepiej
rozwijajacg, a innych uzywa¢ w sytuacjach
wyjatkowych; liczb¢ zgbow nalezaloby ograniczyé
do pewnego ciagu wartosci i przyjac taki podziat, aby
stosunek podziatki i liczby n byt liczbg catkowita
(jest to wprowadzenie implicite pojecia modutu).
Wymienit takze najwazniejsze zalety zazgbien
ewolwentowych (nizszy koszt, mozliwos$¢ korekcji
zarysOw, mata wrazliwo$¢ na bledy ustawienia osi) i
zazebien cykloidalnych (mniejsze tarcie i zuzycie,
mniejsza graniczna minimalna liczba zegbow). Z
obecnej perspektywy mozna stwierdzi¢, ze wiele jego
postulatow zostalo wprowadzonych do praktyki,
bowiem zazebienia ewolwentowe s3 stosowane
powszechnie, za$ znormalizowane moduty zazgbien
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sa  najczesciej  liczbami lub

polowkowymi.

catkowitymi

6. Inne przekladnie ze¢bate

Oddzielny paragraf po§wiecit autor geometrii i
kinematyce kot stozkowych. W modelu kota wyrdznit
stozek glowny i stozek pomocniczy. Stwierdzit, ze dla
przelozenia obowiazujag te same wzory, co dla kot
walcowych. Koto podzialowe, bedace podstawa
stozka glownego, jest baza pomiaru podziatki i
gruboséci zgba. Natomiast stozek pomocniczy jest
wyznaczany przez prostopadie do tworzacych stozka
glownego. Autor wyprowadzil wzory na zalezno$ci

miedzy promieniami  stozkéw  glownych i
pomocniczych. Ruch wzgledny stozkow
pomocniczych obu ko6t jest analogiczny do

wspotpracy kot walcowych i w tym ruchu wykresla
si¢ zarysy boczne zebow. Za najkorzystniejszy dla kot
stozkowych autor uznal zarys ewolwentowy,
zwlaszcza przy wigkszej liczbie zgbow.

W przektadni $limakowej autor wyrdznit czton
napedzajacy — Slimak, czyli $rube oraz koto
slimakowe, ktore mozna traktowaé jako czgs¢ mutry
(nakretki). Przeprowadzit analize, ktora dostarczyta
wnioskdéw  odno$nie  sprawno$ci  przektadni.
Rozpatrujac rozktad sit z udziatlem tarcia otrzymat
wz06r na stosunek momentu M1 na kole do momentu
ml na $limaku:

My R 1-ftga 1-ftga
my r f+H+tga  fHtga

tga -z

gdzie: R i r — promienie: kota i §limaka,
f— wspotczynnik tarcia.
Natomiast ten stosunek bez udziatu sit tarcia dla
pojedynczego gwintu $limaka wynosi:
M  2Rm
=—=z

m t

Zaktadajac przyktadowe konkretne wartosci tga= 0,1
oraz f= 0,15, uzyskat sprawnos¢ bliskg 40% (40%
skutku uzytecznego).

Wynik ten doprowadzit autora do oczywistego
wniosku, ze ze wzgledu na stopien wykorzystania
energii napedu stosowanie tych przekladni nie jest
korzystne. Jako wyjatek uznal urzadzenia, gdzie
mozna wykorzysta¢ ich zalety, tzn. uklady o duzym
przetozeniu i matym obcigzeniu, albo o krétkim
czasie dzialania, albo tez urzadzenia wciggnikow,
gdzie samohamowno$¢  zazgbienia  zastepuje
hamulec.

Metodologia obliczen
przektadni zgbatych, zawarta w podrgczniku
Stadtmiillera, dotyczaca zaréwno zagadnien
wytrzymatosciowych, jak i1 kinematycznych, byla
tematem wczesniejszych prac zespolu. Same
obliczenia to temat artykulu [9], natomiast w
rozdziale monografii [10] odniesiono si¢ réwniez do
sposobow rysunkowego przedstawiania konstrukcji
przektadni. Aspekty terminologiczne konstrukcji kot

konstrukcyjnych
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zgbatych zostaly poruszone m.in. w artykule [11].
Pokazano, iz w tak waznej wowczas sprawie
polskiego stownictwa technicznego terminologia
Stadtmiillera byla odbiciem Owczesnego -etapu
rozwoju wiedzy i kluczowych pojeé stosowanego w
koncu XIX w. paradygmatu konstrukcji maszyn.

7. Mechanizmy dzwigniowe -
kinematyka

statyka i

Wiek XIX jako okres powstawania wielkiego
przemyshu maszynowego byl czasem intensywnego
rozwoju metodologii konstruowania i technologii
wytwarzania maszyn oraz srodkow transportu. Proces
ten stymulowat poszukiwanie nowych zrodet napedu
i mechanizméw przekazujacych naped do organdéw
wykonawczych maszyn. Nie mniej jednak wazna role
odgrywaty wciaz maszyny parowe i ich osprzet,
mimo coraz szerszego stosowania  silnikow
spalinowych.

Procz przektadni zgbatych — jako mechanizmy
przekazujace i przeksztalcajace ruch i sity — szeroko
stosowane byly mechanizmy dzwigniowe. Byly one
istotnymi  poduktadami maszyn parowych i
wilokienniczych. Stadtmiiller zajat si¢ ich statyka i
kinematyka w drugim tomie podrecznika [2], w
dziale ,,Czesci przenoszace ruch prostoliniowy na
obrotowy lub wahadtowy” (tu m.in. omoéwit
dzwignie, korby i wahacze) oraz w dziale ,,Czgsci
sktadowe do ruchu prostolinijnego” (m.in. wodzidta,
krzyzulce, sanki, lineaty).

Przedstawione statyczne obliczenia dzwigni
sprowadzajg si¢ do znalezienia wypadkowej sit,
dziatajacych na ramiona dzwigni katowej o danych
wymiarach. Autor okre$lit korby jako dzwignie o
jednym ramieniu, a jako ich zadanie w maszynach
parowych podal zamiang ruchu prostoliniowego
trzonu tlokowego na ruch obrotowy watu.

Kolejnym elementem mechanizméw
korbowych byt wlasnie trzon, ktéry mozna dzi$ na-
zwac tacznikiem lub korbowodem. Charakteryzujac
te elementy autor napisal: ,Trzony stuza do
potaczenia sztywnego punktéw ruchomych” oraz:
,,Gtéwnym przedstawicielem trzona jest trzon
korbowy, taczacy czop korby =z wodzikiem,
krzyzulcem, lub z wahaczem i stuzacy do zamiany
ruchu obrotowego na ruch prostoliniowy lub
przeciwnie.  Sposrod  czionéw  mechanizmdéw
korbowych autor wyréznit jeszcze wahacze —
dzwignie podparte w jednym punkcie, jednoramienne
lub dwuramienne, realizujace ruch wahadlowy. Ich
najczestsze zastosowanie to uktady niezbyt szyb-kich
maszyn parowych stojacych oraz pomp.

Czgéci, realizujace ruch prostoliniowy, to ttoki,
trzony tlokowe (tloczyska) i krzyzulce. Natomiast
ruch prostoliniowy innych elementéw wymuszaja
wodzidla i kierownice czyli linealy. Krzyzulce o
réznej konstrukcji to elementy S$lizgajace sie w
prowadnicach linealdéw, posiadajace powierzchnie
sankowe. Autor przeanalizowat kierunki i zwroty sil,
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dziatajacych od strony trzonéw korbowych na
krzyzulce i poprzez ich sanki na linealy. Potraktowat

je  jako dane do dalszych obliczen
wytrzymato$ciowych i wskazowek
technologicznych.

Wodzidtami nazywano woéwczas uklady

kinematyczne, ktorych zadaniem bylo ,,prowadzi¢
punkt, lini¢ albo czg¢$¢ skladowa maszyny w
przepisanej koleji”, a wigc realizowa¢ pewna zadana
trajektori¢. Autor zajat si¢ jedynie tymi wodzidtami,
ktorymi sa uktady przegubowe, a ich trajektorie maja
przybliza¢ odcinki prostych (pdzniej zaczeto je
nazywaé prostowodami). Omowil wigc wodzidlo z
wahaczem, z dwoma tacznikami oraz rownoleglobok
Watta. Analizujagc ich kinematyke i mozliwosci
syntezy podal rozwigzanie zadania znalezienia
brakujacych wymiarow czlonéw prostowodu dla
przyjetych niektorych diugosci i wspolrzednych
punktow.

Nie dysponujemy atlasem do tomu drugiego
podrecznika, w ktorym autor zamiescil rysunki
opisane w tekscie. Dlatego w celu lepszego

zrozumienia  tekstu  autora  postuzono = si¢
przyktadowym  zadaniem syntezy  wodzidla,
pochodzacym z wspdlczesnego omawianemu

podrecznikowi zrodla. Jest nim podrecznik ,, Technik”
[12]. Dzial poswiecony kinematyce mechanizmow
korbowych zostal w nim opracowany bardzo szeroko;
takze prostowodom po§wigcono sporo miejsca.
Omowione przez Stadtmiillera zadanie
konstrukcji wodzidta z wahaczem jest najblizsze
podanemu w [12] zagadnieniu konstrukcji
prostowodu lemniskatowego (Watta). Wedlug
zatozen punkt tgcznika B mial si¢ poruszaé po
odcinku prostej, przy czym dlugos¢ tego odcinka byta
wy-znaczona przez zakres zmiennosci kata potozenia
wahacza ¢. Stadtmiiller podat jedynie sposob
znalezienia potozenia na laczniku punktu B
kreslacego trajektori¢ oraz punktu obrotu M i
dlugosci a; drugiego wahacza, przy danych
pozostatych wymiarach. Natomiast w ,,Techniku”,
procz takiego zadania, znajdujemy jeszcze inne jego
wersje, np. poszukiwanie potozenia punktéw obrotu
obu wahaczy M i M; oraz kre$lacego trajektorie
punktu B, dla danych pozostalych wymiarow.

8. Podsumowanie

Podrecznik Stadtmiillera to obszerne zrodio
informacji o konstrukcji i funkcjonowaniu ma-szyn,
ale takze o technikach wytwarzania ich elementow.
Tak wiec zasadnicza cze$¢ dzieta dotyczy uzywanych

wowczas sposobow wytrzymato$ciowego
ksztaltowania czgéci maszyn, sprawdzania poziomu
obcigzen, doboru materialow, stosowania

sprawdzonych i zalecanych rozwigzan. Au-tor podat
tez niezb¢dne w procesie konstruowania wzory.
Interesujace moga si¢ rowniez okaza¢ opisy
niektorych stosowanych pod koniec XIX w.
technologii. Jako wprowadzenie przedstawit w
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skrocie podejscie do podstawowych poje¢ i zasad
mechaniki, ze szczegdélnym uwzglednieniem pracy,
mocy, energii, sprawnosci, ich relacji i jednostek.

Problematyka, wlaczana dzi§ do klasycznych
dzialéw teorii mechanizmdéw, jest obecna w
omawianym podreczniku w ograniczonym zakresie.
Zagadnienia te wystepuja glownie jako zadania
sktadowe wigkszych problemow konstrukcyjnych.

Zastugi Karola Stadtmiillera jako tworcy
podrecznika podstaw konstrukcji sa trudne do
przecenienia. Jego wklad w powstawanie polskiej
literatury z dziedziny inzynierii mechanicznej mozna
$mialo okresli¢ jako wybitny. Byl pierwszym
inzynierem polskim, ktory stworzyl od pod-staw
oryginalny  podrecznik, bedacy kompendium
dziewigtnastowiecznej wiedzy o konstrukcji maszyn.
Dopiero  kilkanascie lat pézniej ukazat sie
przetltumaczony z niemieckiego ,,Technik”, a na
kolejne podregczniki polskie trzeba bylo poczekaé
jeszcze kilkanascie czy kilkadziesiat lat.

O ocenie jego osoby i roli jako tworcy literatury
technicznej  $wiadczy  fragment jednego z
nekrologow: ,,S. p. Stadtmiiller byt to pracownik
mrowcezej pracy i wytrwalosci, cichy i skromny, nie
szukal rozglosu, dlatego poza $ciSlejszem kolem
inzynierow budowy maszyn mato byl znany. Dobry
ten, tagodnego i przyjemnego usposobienia i zacnego
charakteru czlowiek, niepospolicie zastuzyl sie¢
polskiej technice, tak jako autor pierwszych
podrecznikoéw z zakresu budowy maszyn, jak i jako
skrzgtny 1 niezmordowany pracownik na polu
stownictwa technicznego, ktory w swem dziele tak w
wydanej jak 1 niewydanej cz¢$ci nagromadzit
olbrzymi materyal. Wskutek tego zastuzyt sobie w
literaturze polskiej na wdzigczng i dtugg pamieé.” [5]
Niniejszy artykutl wpisuje si¢ w cykl prac o
poczatkach polskiej szkoly teorii mechanizmow.
Ukazaly si¢ juz prace poswigcone m. in. pierwszym
ujeciom zagadnien z tej dziedziny, zawartym w
podreczniku  Franciszka Miechowicza [13], a
wczesniej takze pracy i dziatalnosci dydaktycznej
profesora Politechniki Lwowskiej Witolda Aulicha
oraz omowieniu pierwszego podrgcznika teorii
mechanizmow Wactawa Moszynskiego.
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