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STRESZCZENIE

W artykule przedstawiono dziatalno$¢ Zaktadu Technologii Prac Podwodnych Akademii Marynarki Wojennej w Gdyni. jest to pierwsza cze$¢ materiatu,
w ktorej zaprezentowano krétki rys historyczny powstania Zakltadu oraz podstawowe elementy infrastruktury badawczej tej jednostki naukowo-
dydaktycznej. W czesci drugiej zostanie przedstawiona dziatalno$¢ naukowo-badawcza oraz dydaktyczna Zaktadu. Zaktad od ponad 30 - stu lat zajmuje sie
szerokim spektrum badan z zakresu technologii prac podwodnych i obecnie jest to jedyna tego typu jednostka badawcza w kraju, ktéra tak kompleksowo
rozwigzuje problematyke w tych obszarach.
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WPROWADZENIE

Zaktad Technologii Prac Podwodnych zostat powotany Rozkazem Dowddcy Marynarki Wojennej Nr 062/0rg. z dnia
29 listopada 1976 roku. Celem powotania tej jednostki naukowo-badawczej byto osiggniecie wiekszej efektywnosci
w realizacji tematéw badawczych realizowanych w obrebie morskiego rodzaju sit zbrojnych zwigzanych z inzynieria
podwodna oraz technologia ratownictwa morskiego [1].

Zaktad zaplanowano poczatkowo jako eksperymentalny zesp6t badawczy usytuowany w 6wczesnej Wyzszej Szkole
Marynarki Wojennej w Gdyni (WSMW). W wyniku realizacji wspomnianego powyzej rozkazu Zaktad miat przeja¢ cze$¢ zadan
realizowanych przez Wydzial Doswiadczalno-Badawczy Szefostwa Ratownictwa Morskiego oraz Sekcji Naukowo-Badawczej
Osrodka Szkolenia Nurkow i Ptetwonurkdéw WP, a takze Zaktadu Legalizacji i Naprawy Sprzetu Ratowniczego.

W planowanym etacie Zaktadu przewidziano szes$¢ (6) etatdw oficerskich i osiem (8) dla pracownikéw cywilnych
wojska (Tab. 1).

Tab.1
Planowany etat Zaktadu Technologii Prac Podwodnych AMW w 1976 roku [1].
. Ilos¢
Lp. Etat Stopien etatowy stanowisk
1 Szef Zespotu kmdr 1
2 Kierownik pracowni fizjologicznej kmdr por./kmdr 1
3 Kierownik pracowni bafian techplcznych sprzetu kmdr por. 1
nurkowego i ratownictwa
4 Kierownik zespotu komdr dekompresyjnych kmdr por. 1
5 Kierownik sekcji kmdr ppor./kmdr por. 1
6 Z-ca kierownika sekcji kmdr ppor. 1
7 Kierownik dziatu pr. cywilny 1
8 Technik/rzemie$lnik pr. cywilny 7
Razem: 14

W zakresie zadan przydzielonych do realizacji, rozkaz o powotaniu Zaktadu przewidywat [1]:
e  prowadzenie prac badawczych zwigzanych z postepem technicznym sprzetu ratowniczo-nurkowego,
e  prowadzenie prac badawczych zwigzanych z postepem w zakresie medycznego zabezpieczenia nurkowania,
e ciagte i systematyczne Sledzenie osiagnie¢ w dziedzinie nurkowania i dziatania nurkéw zaréwno sit wtasnych jak

i panstw obcych,

e gromadzenie materiatow i danych dotyczacych ulepszen w dziedzinie sprzetu stuzacego do wykonywania dziatan
podwodnych,

¢ doskonalenie metod taktycznego dziatania ptetwonurkéw bojowych,

¢ doskonalenie zasad i sposobow wykorzystania nowego sprzetu oraz okreslanie jego przydatnosci

¢ eksploatacyjnej do dziatan podwodnych marynarki wojennej,

e  prowadzenie préb prototypow oraz badan niezwodnosciowych sprzetu nurkowego i wyposazenia do wykonywania
prac

podwodnych.

Wszystkie przewidziane rozkazem o powotaniu przesuniecia kadrowe i organizacyjne miano wykona¢ do potowy
grudnia 1976 roku, a do poczatku lutego 1977 roku Kierownik nowo powotanej komérki organizacyjnej mial poprzez
swojego przetozonego w WSMW i Szefa Oddziatu Organizacyjnego Sztabu MW zameldowac o jego wykonaniu.

Stad tez za oficjalng date rozpoczecia funkcjonowania Zaktadu mozna przyja¢ dzien 5 lutego 1977 roku. Pierwszym
Kierownikiem Zaktadu zostat kmdr mgr inz. Medard Przylipiak (1976 - 1985) - Fot. 1, jego nastepca byt kmdr por. mgr inz.
Marian Pleszewski (1985 - 1990).

Po nim obowiazki kierownika na wiele lat przyjal kmdr dr inz. Stanistaw Skrzynski (1990 - 2003), potem
kierownikiem Zaktadu byt kmdr dr hab. inz. Ryszard Ktos (2003 - 2008), nastepnie kmdr dr inz. Tomasz Lus (2008 - 2011).
0d 2011 roku kierownikiem Zaktadu jest kmdr dr inz. Adam Olejnik.
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Rys. 1. Kierownicy Zaktadu Technologii Prac Podwodnych od 1976 roku.
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Poczatkowo Zaktad funkcjonowat w obrebie WSM jako Pracownia Sprzetu Nurkowego (do 1994 roku), potem jako Zaktad
Sprzetu Nurkowego i Technologii Prac Podwodnych (do 2003 r.), nastepnie wystepowat pod nazwa Zaktad Technologii
Nurkowania i Prac Podwodnych (do 2008 r.) i ostatecznie jako Zaktad Technologii Prac Podwodnych [2].

Aktualnie Zaktad jest komdrka organizacyjng dziatajaca w obrebie Wydziatu Mechaniczo-Elektrycznego Akademii
Marynarki Wojennej o statusie samodzielnego zaktadu (Rys. 2).

Akademia Marynarki Wojennej

im. Bohater6w Westerplatte

P

i Eksploatacji Okretow

< g Matematyki i Fizyki

Instytut Elektroniki
i Automatyki Okretowej

Zaktad Technologii
< > Prac Podwodnych

Wydzial Nawigacji Wydziat Wydziat Wydziat
i Uzbrojenia Okretowego Mechaniczno-Elektryczny Dowodzenia i Operacji Nauk Humanistycznych
Morskich i Spotecznych
Instytut Budowy Katedra

Rys. 2. Miejsce Zaktadu Technologii Prac Podwodnych w strukturze organizacyjnej Akademii Marynarki Wojennej w Gdyni.

Obecnie w strukturze organizacyjnej Zaktadu znajduja sie trzy specjalistyczne laboratoria i jedna pracownia,
w sktad ktoérej wchodzi nieetatowe laboratorium fizjopatologii nurkowania (Rys. 3).
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Rys. 3. Aktualna struktura organizacyjna Zaktadu Technologii Prac Podwodnych.

Na dzien dzisiejszy zakres dziatalno$ci Zaktadu w poréwnaniu z wskazanym w rozkazie z 1976 roku w zasadzie sie

nie zmienil, zostat jedynie uszczegdtowiony i obejmuje nastepujace obszary dziatalnosci:

°

prowadzenie treningowych i eksperymentalno-doswiadczalnych ekspozycji nurkowych gtebokowodnych oraz
saturowanych,

opracowywanie technologii nurkowan gtebokowodnych i saturowanych,

projektowanie i budowa stacjonarnych oraz przeno$nych urzadzen dla systemdéw nurkowych,
projektowanie i wytwarzanie elementéw wyposazenia komér dekompresyjnych,

badania aparatéw nurkowych oraz sprzetu i wyposazenia nurkéw,

wykonywanie testowania, regulacji i napraw sprzetu nurkowego,

wykonywanie ustug podwodnych dla celéw badawczych, inspekcyjnych itp.,

wytwarzanie mieszanin oddechowych,

dziatalnos¢ dydaktyczng oraz szkolenie nurkéw i personelu nurkowego WP, Policji, Strazy Pozarne;j,
opracowywanie technologii wykorzystania pojazdéw bezzatogowych,

projektowanie i budowa matogabarytowych urzadzen zanurzalnych,

projektowanie i budowa bezzatogowych platform morskich,

fotogrametria podwodna w zastosowaniach inzynieryjnych.

INFRASTRUKTURA BADAWCZA ZAKEADU

Podstawowym wyposazeniem badawczym Zaktadu jest usytuowany w Pracowni hiperbarycznej symulator

nurkowania - Doswiadczalny Gtebokowodny Kompleks Nurkowy (DGKN-120).

W okreslonych granicach symulator DGKN-120 umozliwia odwzorowanie warunkow otoczenia i parametréw

technicznych, odpowiadajacych rzeczywistemu pobytowi nurka w toni wodnej do gtebokosci réwnowaznej ci$nieniu 1,2

MPa.

Stanowi on zlozony zestaw Scisle wspotpracujacych ze soba urzadzen technicznych. Dobre ich wspétdziatanie,

zapewnia mozliwos¢ prowadzenia dtugotrwatych i bezpiecznych ekspozycji nurkowych z uzyciem powietrza oraz mieszanin
oddechowych.

Do podstawowego wyposazenia symulatora naleza m.in. :

wysoko i §redniocisSnieniowe uktady zasilania komdr gazami typu powietrze, nitrox, trymiks, helioks oraz tlen;
uktady regeneracji atmosfery oddechowej zapewniajace odpowiedni sktad atmosfery i komfortu cieplnego nurka
w habitacie;

wewnatrz komorowy uktad sanitarny do utrzymania higieny osobistej nurka ;

uktady dwukierunkowej tacznosci z nurkami wraz z korektorem mowy helowej;

uktady pomiarowe parametréw medycznych i technicznych kompleksu wraz z ich rejestracja oraz archiwizacja;
uktady automatyki utrzymania glebokosci i sktadu atmosfery oddechowej; przeciwpozarowe uktady czynne
i bierne;

pulpity manewrowo-kontrolne do sterowania pracg symulatora;

basen wodny o objetosci 5 m3, umozliwiajacy symulacje pobytu nurka pod woda.

Symulator umozliwia takze weryfikacje zatozen projektowych techniki hiperbarycznej w warunkach znacznie

zblizonych do warunkéw rzeczywistych.

Za jego pomoca mozna wykonywaé¢ m.in. testy ciSnieniowe Kkonstrukcji technicznych w warunkach ci$nienia

wodnego do gtebokosci 120 mH:0.
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Rys. 4 Symulator nurkowania DGKN-120.

Prowadzenie ekspozycji nurkowych z wykorzystaniem symulatora, wymaga bardzo $cistej wspotpracy z lekarzami
specjalistami z zakresu medycyny morskiej. W swojej dziatalnosci wykorzystuja zgromadzony w ZTTP sprzet medyczny, jak
m.in. defibrylator, aparat USG ze skanerem Dopplera oraz stacjonarne i przenosne stanowiska do badan wysitkowych uktadu
oddechowego i krazenia.

Drugim pod wzgledem technicznego skomplikowania elementem infrastruktury badawczej Zaktadu jest
Laboratorium Aparatéw Nurkowych. Laboratorium wyposazone jest w stanowisko sztucznych ptuc sktadajace sie z dwoch
komoér dekompresyjnych. Jedna z komoér umozliwia badania techniki nurkowej i okreslanie parametréw uzytkowych sprzetu
do ci$nienia odpowiadajacego gtebokosci 500 metréw, druga natomiast do gtebokosci 200 metréw.

Rys. 5. Wyposazenie Laboratorium Aparatéw Nurkowych.

Laboratorium Gazéw i Mieszanin Oddechowych stanowi zaplecze dwéch wcze$niej wymienionych komdrek
organizacyjnych Zaktadu.

W jego obrebie znajduja sie mechanizmy i urzadzenia za pomoca ktérych produkowane i kontrolowane sa gazy
oddechowe wykorzystywane w eksperymentach badawczych realizowanych w Pracowni Hiperbarycznej oraz Laboratorium
Aparatéw Nurkowych.
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Rys. 6. Wyposazenie Laboratorium Gazoéw i Mieszanin Oddechowych.

Ponadto w Laboratorium znajdujg sie mechanizmy pomocnicze pozwalajace na realizacje niezaleznego zasilania
Zaktadu w energie elektryczng, co jest wazne dla bezpieczenstwa eksperymentéw z udzialem nurkéw w symulatorze
nurkowania DGKN-120.

Laboratorium Pojazdéw Bezzatogowych to najmtodsza komoérka Zaktadu, ktéra poczatkowo miata zajmowac sie
jedynie pojazdami podwodnymi. Obecnie ze wzgledu na zakres prac badawczych realizowanych w Zaktadzie obszar jej
dziatalnos$ci obejmuje réwniez bezzatogowe pojazdu nawodne.

Na dzien dzisiejszy Laboratorium jest wyposazone w pierwszy polski bezzatogowy pojazd nawodny (tzw. USV -
unmanned surface vehicle - Edredon), dwa pojazdy typu ROV: Super Achille i LVB 200 oraz ma dostep do trzech innych
konstrukcji pojazdéw gtebinowych znajdujacych sie na wyposazeniu macierzystego wydziatu: AC ROV i VideoRey.

Fot. 7. Wyposazenie Laboratorium Pojazdéw Bezzatogowych.

Na wyposazeniu tego Laboratorium znajduja sie rowniez dwa hydroakustyczne systemy nawigacji podwodnej typu
USBL oraz dwa sonary do badania srodowiska wodnego: dookélny pracujacy w wariancie statycznym i przenoszony przez
jeden z pojazd6w sonar 3D typu BlueView.
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