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Nowoczesne rozwigzania w samobieznych
maszynach do pielegnacji terenow zieleni

Kazimierz Sfawinski, Robert Bujaczek
Streszczenie

W artykule przedstawiono nowoczesne rozwigzania stosowane w samobieznych no$nikach narzedzi stosowanych na terenach
zZieleni. Zwrécono uwage na ewolucje fadowarek czofowych w kierunku uniwersalnych platform bedacych nosnikami wymiennych
narzedzi. Przedstawiono nowoczesne rozwigzania stosowane w tego typu urzadzeniach, usprawniajgce prace operatora oraz wptyw a-
jace na jako$¢ wykonanej pracy. Przedstawiono i scharakteryzowano zdalnie sterowane platformy narzedziowe, wskazujgc jednocze-
$nie na stosowane w nich nowoczesne rozwigzania.

Stowa kluczowe: samobiezne maszyny, tereny zieleni, nowoczesne rozwigzania.

Wstep

Jednvm z elementéw obszaréw mieiskich sa Swiadomie
komponowane terenv zieleni. Spetniaia zazwvczai wielofunkcvi-
ne zadania w zakresie ochrony oraz ksztattowania $rodowiska
i klimatu. petnig réwniez funkcje spoteczno-ustugowe na rzecz
mieszkancéw. Ich utrzymanie wigze si¢ z wieloma zabiegami
pielegnacyjnymi oraz duzg pracochtonnoscig. Przedsiebiorstwa
zajmujace sie zakladaniem i pielegnacjg terendw zieleni muszg,
dysponowa¢ bogatg gama narzedzi, wykorzystywanych czesto
na duzych powierzchniach. Pomoc w zakresie tych prac, mogg
stanowi¢ kompaktowe samobiezne nosniki narzedzi petnigce
funkcje maszyn wielozadaniowych.

W niniejszym opracowaniu przedstawiono nowoczesne
rozwigzania w zakresie no$nikéw narzedzi, wykorzystywanych
na terenach zieleni.
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1. Uniwersalne kompaktowe nos$niki narzedzi

Zdaniem Karkowskiego [1], fadowarki kompaktowe, poprzez
opracowanie dla nich szeregu wymiennych narzedzi, zaczynajg
petni¢ funkcje maszyn wielozadaniowych.

Urzadzenia te, sq obecnie oferowane m.in. przez takich produ-
centow jak: Avant, Bobcat, JCB, Komatsu, MultiOne, Weide-
mann.

Finska firma AVANT opracowata 65 narzedzi umozliwiaja-
cych (w oparciu o jeden uniwersalny samojezdny nosnik narze-
dzi) kompleksowe zatozenie i pielegnacje terenéw zieleni.
W szerokiej gamie narzedzi znajdujg sie réwniez urzadzenia
stuzace pracom budowlanym, transportowym oraz przetadun-
kowym. Poprzez kompaktowa budowe (rys.1) zminimalizowano
wymiary tadowarki, a ramie wysiegnika zaopatrzono w wielozta-
cze umozliwiajace szybkie potaczenie przewodéw zasilajacych
wymienne narzedzia (rys. 2). Rozwigzanie to przyspiesza wy-
miane narzedzi instalowanych na samobieznym no$niku, auto-
matycznie wyréwnuje cisnienie w przewodach hydraulicznych
oraz ogranicza zagrozenia zwigzane z niewtasciwym ich podta-
czeniem.

Sterowanie osprzetem odbywa sie za pomoca dzwigni i wie-

AVANT. (www.avanttecno.com)

Rys. 1. Kompaktowa budowa uniwersalnego no$nika narzedzi

lofunkcyjnego joysticka, zamontowanych po prawej stronie
fotela operatora (rys. 3).
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Rys. 2. Wieloztacze jako standardowe wyposazenie w nosni-
kach narzedzi AVANT. (www.avanttecno.com)



| nowe konstrukcie B

Rys. 3. Uktad sterowania wymiennymi narzedziami no$nika
AVANT R35. (zdjecie autora, Agritechnica 2013, Hannover)

Jeszcze bogatszg game wymiennych narzedzi, ponad 170,
opracowata dla swoich platform wioska firma MultiOne. Opra-
cowano dla niej réwniez 11 funkcyjny joystick umozliwiajacy
sterowanie nimi.

Weidemann kompaktowe noséniki narzedzi wyposaza
w sztywne osie oraz wahliwe przeguby. Posiadajg réowniez
hydrauliczny uktad ryglowania oprzyrzadowania. Kazda z ma-
szyn wyposazona jest w czujnik montowany w fotelu, wytacza-
jacy silnik po wyjciu operatora z kabiny. Waidemann na pod-
nosniku montuje trzy sitowniki, dwa odpowiadajace za unosze-
nie a jeden pochylenie wspotpracujacego narzedzia (rys. 4).

Rys. 4. Kompaktowa fadowarka Weidemann 1140.
(www.weidemann.de)

Ramie wysiegnika montowane przed kabing operatora mo-
Ze ogranicza¢ jego pole widzenia. Dla tego JCB w swoich urza-
dzeniach zainstalowat je z boku kabiny (rys. 5). Dzieki zastoso-
waniu bocznego ramienia wysiegnika wsiadanie do kabiny jest
tatwe i wygodne. Zwiekszono réwniez znacznie pole widzenia
operatora ze 165, jak to ma miejsce w podobnych urzadze-
niach innych producentéw, do 270",

Bobcat oferuje zaréwno bezkabinowe, gasienicowe nosniki
narzedzi MT52 i MT55 (rys. 6), z 15 przystosowanymi do nich
przystawkami jak i nosniki kompaktowe. Kompaktowe no$niki

narzedzi posiadajq charakterystyczng budowe umozliwiajaca
pionowe podnoszenie dwuramiennego wysiegnika. Platformy
Bobcat sg standardowo wyposazone w zabudowang kabine,
zwiekszajacq bezpieczenstwo i komfort pracy operatora, ktdry
steruje pracg narzedzi poprzez dwa joysticki. Kabiny mogg by¢
klimatyzowane oraz stabilizowane ci$nieniowo dzieki czemu
poziom zewnetrznego hatasu jest redukowany o 60% (rys. 7).

Rys. 5. Kompaktowy no$nik narzedzi JCB.
(www.jcbvision.com/data/en/assets/files/brochures/JCB_Skid_St
eer_Loader_Range_Brochure.pdf)

Urzadzenia firmy Bobcat wyposazone w gasienicowy uktad
jezdny moga by¢ wykorzystywane na terenach migkkich, pod-
moktych nie powodujac uszkodzen darni trawnika lub znie-
ksztatcen nawierzchni. Kompaktowe platformy zaopatrzone
w kotowy uktad jezdny, wyposazone sg w system zmiany ci-
$nienia w oponach, majacy rowniez minimalizowac¢ ingerencje
w podioze. Dzieki burtowemu uktadowi sterowania platformy
Bobcat majg zmienne obcigzenie osi co umozliwia maty promien
skretu.
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Rys. 6. Gasienicowy nosnik narzedzi MT55. (www.bobcat.com)
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Rys. 7. Widok kompaktowego nosnika narzedzi Bobcat.
(www.bobcat.com)

2. Zdalnie sterowane nosniki narzedzi

Na terenach trudno dostepnych badz o duzym kacie nachy-
lenia mozna stosowa¢ zdalnie sterowane no$niki narzedzi.
Urzadzenia tego typu sg przeznaczone do pielegnacji nasypow
kolejowych i drogowych, watéw przeciwpowodziowych czy
stromych zboczy. Ich zakres pracy na ogét ogranicza sie do
wykaszania traw i wycinania pedoéw o $rednicy do 5 mm. Sys-
tem zdalnego sterowanie umozliwia prowadzenie tego typu
platform w odlegtosci do 300m od operatora.

Za wyjatkiem rozwigzania PTH products (hybryda elektrycz-
no-benzynowa) sg to urzadzenia o napedzie hydraulicznym na
cztery kofa, lub o uktadzie gasienicowym, wyposazane w silnik
0 mocy od 25 KM do 40 KM, zasilajacy pompe uktadu hydrau-
licznego.

KommTek opracowat bezprzewodowg platforme¢ mogacq
pracowa¢ w terenie o nachyleniu do 400, wyposazong w ben-
zynowy silnik o mocy 38 KM. Poza kosiarkg producent oferuje
przystawke umozliwiajaca rozdrabnianie gatezi (rys. 8).

Rys. 8. RoboFlail (www.kommtek.de)

Irus oferuje zdalnie sterowang platforme QUATRAK o mocy
30,5 kM, mogacq pracowac z maksymalng predkoscig roboczg
do 7 km/h. Jest ona wyposazona w kosiarke lub kosiarke
z mulczerem. W zaleznosci od podtoza urzadzenie te posiadajg,
ukfad jezdny gasienicowy badz kotowy wyposazony w kolce
(rys. 9). Na tereny gorskie lub do ciezszych prac (wycinanie
krzakéw) przeznaczony jest DELTRAK 2.0 o mocy 35 KM. Dla
ochrony jednostki napedowej, produkty Irus wyposazone sg
w automatyczny system stabilizacji przy zmianie kata pracy.
Poza kosiarkami i mulczerami, Irus opracowat agregaty upra-
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wowo — siewne, umozliwiajace zaktadanie przy pomocy tych
urzadzen terendw zieleni.

Rys. 9. Zdalnie sterowana platforma Irus QUATRAK

(www.irus.it/galleria.asp?id=2)

ROBOCUT firmy Mc Connel zostat zaopatrzony w silnik
Diesla 0o mocy 40KM, co odréznia tg platforme od produktow
konkurencji, zaopatrzonych w silniki benzynowe. Dzigki senso-
rom ROBOCUT moze dynamicznie zmienia¢ potozenie kosiarki
wzgledem terenu, w zaleznosci od jego nieréwnosci (rys. 10).
Mc Connel opracowat réwniez zdalnie sterowang kosiarke
ROBOZERO, napedzana silnikiem Diesla o mocy 33 KM, umoz-
liwiajacg precyzyjne wykaszanie stokéw o nachyleniu do 35°.
Zastosowany w tym urzadzeniu system jezdny umozliwia obrot
kosiarki w miejscu, bez uszkadzania darni (rys. 11).

Mini Green Climber firmy MDB Technology moze pracowaé
no stokach o kacie do 60°. W urzadzeniach tych zastosowano
szeroki rozstaw uktadu jezdnego (w zaleznosci od wers;ji
od 1500 mm do 1900mm) i obnizono $rodek ciezkosci (wyso-
kos¢ 1000mm) (rys. 12).

Rys. 10. ROBOCUT firmy Mc Connel. (www.mcconnel.com/
Products/robocut/Robocut/Default.aspx?nav=ROBOCUT)

PTH products opracowat platforme¢ PTH Hymog E331.
Zaopatrzone jest ono w silnik elektryczny zasilany przez dwa 12
V akumulatory kwasowo — otowiowe, kazdy 100Ah oraz silnik
spalinowy o mocy 31 KM. Dzieki takiemu rozwigzaniu, ograni-
czono zuzycie paliwa 0 20%.


http://www.bobcat.com/
http://www.mcconnel.com/%20Products/robocut/Robocut/Default.aspx?nav=ROBOCUT
http://www.mcconnel.com/%20Products/robocut/Robocut/Default.aspx?nav=ROBOCUT
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Zastosowany trzypunktowy uklad zawieszenia, moze
wspotpracowa¢ z wieloma dostepnymi na rynku narzedziami
montowanymi na TUZ i otrzymujacymi naped od WOM. Naped
na cztery kota i skretna przednia i tylna oS, zapewniajg duzg
manewrowos¢ tego urzadzenia na stokach o nachyleniu do 500

(rys. 13).
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Rys. 13. PTH Hymog E331.
(zdjecie autoréw, Agritechnica 2013, Hannover)

Podsumowanie

Oferowane przez producentéw samobiezne platformy, pel-
nigce do niedawna wytgcznie funkcje fadowarek, staja sie urza-
dzeniami wielofunkcyjnymi z mozliwoscia szybkiej wymiany
narzedzi. Utatwiajg przez to prace m.in. na terenach zieleni oraz
wydtuzaja okres uzytkowania tych maszyn w roku, obnizajac
przez to ich jednostkowy koszt pracy.

Rys. 11. Zdalnie sterowana kosiarka ROBOZERO. Nowa seria zdalnie sterowanych maszyn umozliwia zasta-
(WWW.mCCO”neI.Com/PrOdUCtS/RObOCUt/ROBOZERO/DefaUlt.as pienie cztowieka w pracach na Stromych zboczach. Na|ezy przy
px) tym przypuszczaé, ze dzigki sensorom, w niediugim czasie

urzadzenia te nie bedg wymagaty operatora, ktéry zostanie
zastgpiony systemem nawigacji satelitarne;.
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Rys. 12. Zdalnie sterowana platforma Green Climber.
(www.mdbsrl.com)

The modern solutions for mobile machinery for maintenance
of green areas

Abstract

The paper presents innovative solutions used in self-propelled media tools used for green areas. The paper presents innovative solutions that
improve the operator's work and affecting the quality of your work. Presented and characterized remotely controlled platform tool.

Key words: self-propelled machine, green areas, modern solutions.
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