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Streszczenie: 

trakcie hamow

w naczyniu. 
 

Abstract: 

Results of in-situ measurements of longitudinal 
vibrations of conveyance of mine shaft hoist equipped 
with one-end drum hoisting machine, taken during 
safety braking, are given. Acceleration of the 
conveyance was assessed based on measurement 
results. 
 
 

  

Keywords: mining industry, mine shaft hoists, hoisting machines, safety, measurements of vibration  

1. Wprowadzenie 
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naczyniu, a tym samym , 

przy d i sterowanemu zwalnianiu maszyny silnikiem 
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-5000 (rys. 1). 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

-  

 
 

      1250 m, 
 3) z zawieszeniem i saniami   2471 kg, 
      6400 kg, 
       900 kg, 
  

      1338 kg. 
 
Z  

        
         5 m, 
       8 m/s, 
        0,035 m, 
  

       ok. 51600 kg, 
 -  

m        typu HOP-V, 
  

 
 podnoszenie naczynia      0,14 MPa, 
 opuszczanie naczynia      0,35 MPa. 

pieszenia 
przedstawiono na rysunku 2. 



SZYBY I MASZYNY WYCI   

 

 NR 1/2016 81 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

przy
pomiarowe (rys. 3): 

 

iarowych na obiekcie rzeczywistym  
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 Ca pieszenia naczynia 
pieszenia wraz ze wzmacniaczem 

pomiarowym oraz komputera 
 

 Cv

 

Pomiar przy pieszenia naczynia (Ca  

Stosowanych. Przetwornik przy pieszenia wykonano w oparciu o przetwornik ADXL311 firmy 
z przetwornika, 

proporcjonalny do przy pieszenia, podawano na rejestrator Spider8 firmy Hottinger Baldwin 
Messtechnik. 

Cv

 

 

 

 

 

 

 

 pomiar weryfikacyjny [5] 

 

-
 

 [1 min). 

4. Badania na obiekcie rzeczywistym 

 

  
   

Sonda do pomiaru 
 

Znacznik 
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Wyk

przedstawionych w tabeli 1. 
 

Tabela 1 

Pomiar Nr hamowania Nadwaga 
Kierunek 

ruchu podczas hamowania  

1 2 

1 5 

Puste 
naczynie 

Opuszczanie 
naczynia 

Nadszybie (ok. 200 m) 8 m/s 
2 6 Podszybie (ok. 1000 m) 8 m/s 
3 7 Podnoszenie 

naczynia 
Podszybie (ok. 1000 m) 8 m/s 

4 8 Nadszybie (ok. 200 m) 8 m/s 

3 4 

9 13 

naczynie 

Opuszczanie 
naczynia 

Nadszybie (ok. 200 m) 8 m/s 
10 14 Podszybie (ok. 1000 m) 8 m/s 
11 15 Podnoszenie 

naczynia 
Podszybie (ok. 1000 m) 8 m/s 

12 16 Nadszybie (ok. 200 m) 8 m/s 
 
Na rysunku 5 przedstawiono przebieg (pomiar 1)  pieszenia 

 
 

realizowane podczas opuszczania naczynia, 
 

realizowane podczas podnoszenia naczynia. 

 

 

 

 

 
 
 

 

 
 

Rys. 5. Pomiar 1  jazda pustym naczyniem [6] 
 
Na 

w
znaczna amplituda zmian przy pieszenia naczynia. Po zatrzymaniu maszyny 

amplitudy przy pieszenia. 
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Rys. 6. Pomiar 1   

 

 

 

 

 

 

 
Rys. 7. Pomiar 1   

 

 

 

 

 

 

 
 

 
Rys. 8. Pomiar 1   
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Rys. 9. Pomiar 1   
 

iem o masie  
6,4 Mg (rys. 10). 

 

 

 

 

 

 
 

Rys. 10. Pomiar 3   
 

ci pomiaru 3. 

 

 

 

 

 

 

Rys. 11. Pomiar 3   
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Rys. 12. Pomiar 3   

 

 

 

 

 

 

 

Rys. 13. Pomiar 3    

 

 

 

 

 

 

 

Rys. 14. Pomiar 3   
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pieszenia 

 

 

Tabela 2 

Kierunek 
ruchu 

naczynia  
w szybie 

Obiekt  

Pomiar 1 
puste 

naczynie 

Pomiar 2 
puste 

naczynie 

Pomiar 3 
 

6,4 Mg 

Pomiar 4 
 

6,4 Mg 
2] 

2] 

Opuszczanie
/nadszybie  

200 m 

maszyna hamowanie 3,81 3,81 2,67 2,58 

naczynie 
hamowanie +1,2 do -8,6 +1,25 do -8,3 +1,15 do -5,84 +1,05 do -5,49 

 -4,4 do +4,6 -3,7 do +4,12 -4,10 do +4,37 -2,85 do +3,16 

Opuszczanie
/podszybie 

1000 m 

maszyna hamowanie 2,96 2,96 1,82 1,88 

naczynie 
hamowanie +2,6 do -8,2 +2,86 do -8,1 +1,14 do -3,68 +1,48 do -4,07 

 -2,2 do +2,1 -1,64 do +2,05 -3,17 do +3,42 -3,48 do +3,34 

Podnoszenie
/podszybie 

1000 m 

maszyna hamowanie 2,81 2,83 3,54 3,5 

naczynie 
hamowanie +5,0 do +0,5 +4,78 do +0,65 +6,44 do +0,89 +6,25 do +0,90 

 -2,4 do +2,3 -2,02 do +2,04 -3,69 do +3,39 -3,58 do +3,33 

Podnoszenie
/nadszybie  

200 m 

maszyna hamowanie 2,05 2,08 2,71 2,71 

naczynie 
hamowanie +2,7 do +1,1 +2,72 do +1,3 +4,29 do +1,42 +4,13 do +1,46 

 -2,2 do +1,9 -2,07 do +1,86 -3,28 do +3,03 -3,17 do +2,89 

 
pieszenia zarejestrowano podczas hamowania 

Maksymalna 
2  

5. Podsumowanie 

dynamiczne, 

pieszenia, rejestrowane w naczyniu  
 

e
 , , 

,  w sytuacji 
awaryjnego hamowania maszyny. 
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